Questo manuale d'istruzione ¢ fornito da trovaprezzi.it. Scopri tutte le offerte per Realme Techlife o

cerca il tuo prodotto tra le migliori offerte di Aspirapolvere e Pulitrici

Questo manuale d'istruzione e fornito da trovaprezzi.it. Scopri tutte le offerte per Realme Techlife o

@ trovaprezzut cerca il tuo prodotto tra le migliori offerte di Aspirapolvere e Pulitrici

realme TechlLife

realme TechLife Robot Vacuum

User Manual

RMH2101

Read this user manual carefully before using the product, and store it in a safe place.


http://www.trovaprezzi.it/aspirapolveri-e-pulitrici/prezzi-scheda-prodotto/realme_techlife?utm_source=pdf&utm_medium=referral&utm_campaign=pdf_20074
http://www.trovaprezzi.it/prezzi_aspirapolveri-e-pulitrici.aspx?utm_source=pdf&utm_medium=referral&utm_campaign=pdf_20074

Contents

BN GIISN ettt bbb b bbbttt e st teaean 1-22
COSTING ettt ettt 23-44
DEULSCRIG..... ettt 45-66
ESIDAMON ..ttt ettt ettt ettt ettt ettt s s as st ettt et an s s eaens 67-88
FrOINGQIS .ttt ettt ettt b s e s b et e st e b e s st b e s et et se et s sann 89-110
FEQIIOINO ettt 111-132
NEAEIONGS. ...ttt eneaees 133-154

POISKI ...ttt ettt 155-176



Safety Information

Usage Limitations

The product is used for floor cleaning in a home environment only and cannot be used for outdoor (such as open terrace), non-ground
(such as sofa) and commercial or industrial environment.

Please do not use the product in midair areas (such as penthouse, open terrace and furniture top) without protective fence.

Please do not use the product at a temperature of above 40°C or below 0°C or when there are liquids and sticky substances on the
ground.

Please hang cables on the ground before use so as to avoid being dragged by the robot.

Please clear fragile objects and impurities (such as vase and plastic bag, etc.) on the ground so as to avoid damaging valuables when the
robot is stuck or impacted slightly.

This appliance can be used by children aged from 8 years and above and persons with reduced physical, sensory or mental capabilities or
lack of experience and knowledge if they have been given supervision or instruction concerning use of the appliance in a safe way and
understand the hazards involved. Children shall not play with the appliance. Cleaning and user maintenance shall not be made by children
without supervision.

Please keep main brush and other cleaning tools out of reach of children.

Please do not place objects (including children and pets) on a stationary or moving machine.

Please keep hair, fingers and other parts of human body or pets away from the suction inlet when the machine is works.
Please do not use the product to sweep burning objects (such as burning cigarette end).

Please do not use the product to clean long-haired carpet (some dark carpets may not be cleaned normally).

Please prevent the robot from suctioning hard or sharp objects (such as waste decorative materials, glass and iron nail, etc.).
Please do not move the machine by holding the protective cover of LIDAR and collision bumper.

Please clean or maintain the robot and the charging base under shutdown or power-off state.

Please do not wipe any part of the product using wet cloth or any liquid.

Please use the product according to User Manual. User should be responsible for any damages and injuries caused by improper use.
Please do not use mopping function for carpet and furniture top.

Please be sure to remove the water tank when the machine is being charged.



Safety Information

1. The appliance is only to be used with the power supply unit provided with the appliance.

2. The adapter must be removed from the socket-outlet before cleaning or maintaining the appliance.

3. This appliance contains batteries that are only replaceable by skilled persons.

4. The battery must be removed from the appliance before it is scrapped.

5. The appliance must be disconnected from the supply mains when removing the battery.

6. The battery is to be disposed of safely.

7. WARNING: For the purposes of recharging the battery, only use the detachable supply unit provided with this appliance.

Plug Type Model Input Output
EU GA241-2001000E 100-240VAC 50/60Hz 0.6A 20V1A

UK GA241-2001000B 100-240VAC 50/60Hz 0.6A 20V1A
USA GA241-2001000U 100-240VAC 50/60Hz 0.6A 20V1A
Indian GA241-2001000!I 100-240VAC 50/60Hz 0.6A 20V1A

Battery and Charging

Please do not use battery, charging base or charger provided by any third parties.

Please do not dismantle or refit battery and charging base arbitratily.

Please keep the charging base away from heat source (such as heating plate).

Please do not wipe or clean the charging base shrapnel using wet cloth or wet hand.

Please do not abandon used batteries arbitrarily. Used batteries should be disposed of by professional recycling agency.
If power line is damaged or broken, please disuse it immediately and replace it through official channels.

Please ensure the robot shuts down during transportation and the product should be transported in original packaging.

If the machine is left unused long, it should be fully charged and then placed in a cool and dry place. Charge the machine
at least every 3 months so as to avoid damaging batteries due to excessive discharge.



Safety Information

Disposal Instructions

The following information is only applicable to the disposal of this product, not its daily use.

The chemical substances contained in the battery in the robot will pollute the environment. Before disposing of the product, remove
the battery from the robot and take it to a professional recycling station. The battery should only be removed after it has been
completely used up. Do not under any circumstance allow the battery to come into contact with metal objects.

Removing the Battery:

1. Ensuring that the robot is not touching the charging base, keep the product running until it uses up all of is battery and shuts down.
2.
3. Remove the battery cover, pull out the battery plug, and then remove the battery.

Remove the screws from the battery cover.

Laser Safety Information

LiIDAR of the product complies with the standard for class1 laser products of [EC60825 and does not produce dangerous
laser radiation.

Laser class IEC-60825 Class 1

The maximum laser output power of the product 10mW

Laser head Pulse time (1/2300s)

Invisible laser radiation

Laser energy-Exposure near aperture may cay cause burns.

Standard: IEC 60825-1:2014

Frequency 2.4Ghz~2.4835Ghz

Power < 17dBm




Warning

This symbol means that according to local laws and regulations your

product and/or its battery shall be disposed of separately from household

waste. When this product reaches its end of life, user has the choice to give

his product to a competent recycling organization. Proper recycling of your
. product will protect human health and the environment.

ﬁ Indoor use only

Battery warning

1. Alithium battery is built into this product. It must not be dismantled, impacted, forced out or exposed to fire.

. A battery subjected to extremely low air pressure that may result in an explosion or the leakage of flammable liquid or gas.

. Please do not put the battery in a high-temperature environment or expose it to the sun; doing so could cause it to explode.

. Please do not continue to use the product if the battery appears to be swollen.

. Please dispose of the battery in accordance with local regulations. Do not dispose of the battery as household refuse.

. Please do not attempt to repair, disassemble or modify the battery. Replacing battery by an incorrect type could lead to explosion.
Please do not place pressure on or pierce the battery with hard objects. Damaging the battery could cause battery leakage,
overheating, or fires.

Noobh~WN

Hereby, realme, declares that this device is in compliance with the essential requirements and other relevant provisions of Radio Equipment
Directive 2014/53/EU. The declaration of conformity may be consulted at www.realme.com/global/support/declaration.



Product Introduction

Scope of Delivery

&z

Charging Base x1 Adapter x1 L Side Brush x1
R Side Brush x1

Cleaning Brush x1 Washable Mop Pad x 2 (Optional) Detachable 2-in-1 Water Tank (Optional)
Disposable Mop Pad x 10 (Optional)



Product Introduction

Robot

Filter Cover

TOF Wall Sensor

Dust Bin Button

LiDAR Charging Contact
LiDAR Collision )
Detection Sensor Omni Wheel
Side Brush
Recharge Sensor
Primary Wheel
Main Brush

Main Brush Cover
Buckle

Obstacle Detection
Sensor

Bumper Sensor




Product Introduction

Robot

) () On/Off/Clean/Pause

+ Press to start/pause cleaning

+ Press and hold for 3 seconds to turn the
device on/off

+ When an error has occurred, press and
hold for 15 seconds to force shutdown

&

Recharge/Partial Clean/Pause

+ Press to recharge/pause
+ Press and hold to start partial cleaning

Charging Base

Power Indicator

< Emitter——
Clasp
Compartment 7
L
Cover )
—~ Wireless Power ——————————
Receiver

Indicator

+ White: Connected to Wi-Fi
« Orange: Not connected to Wi-Fi
+ Red: Error or low battery

Reset Wi-Fi

« Press and hold both buttons for 3 seconds

External Cable Compartment

—— Power Connector




Installation

1. Connect the power cable, and then place any excess cable 3. Install the side brushes

in the cable compartment. Align the left and right brushes with the corresponding markings
on the bottom cover. Press down until you hear a click, which
indicates successful installation.

2. Place the charging base against the wall on a flat surface,
and then connect it to a power supply

4. Power on and charge

Press and hold the () button to turn on the device. Wait until the
indicator turns on, and then place the device on the charging

base.
Note:
+ Ensure that the charging base has at least 0.5 m of free space on both
sides, and 1.5 m of free space in front. Note: The device cannot start if it does not have enough battery power. Place the device on the
During installation, keep the power cable off the ground. When the power charging base, and it will automatically turn on when it has enough power. The device can
cable is on the ground, it may be dragged by the device, which will cause work normally only when the battery is 220% charged. As shown in the figure, the front of the
the charging base to power off device should face the charging base so that the charging contact of the robot is touching

the wireless power receiver. The distance between the front of the device and the charging

+ The charging indicator will remain on as long as electricity is flowing. base should be around 2 om



Mopping Kit

1. Install the detachable 2-in-1
water tank

@D Install the cleaning mop: Affix the mop smoothly @) Install the water tank.
across the bottom of the water tank.

Note: Clean the mop after each use to ensure

optimal performance. Place the dust bin in the water box and ensure

the handle is flat.

(@) Fill the water tank: Open the lid, fill the tank with
water, and then fasten the lid.

Note: It is recommended to remove the dust bin Press and hold the button on the middle of the water
before filling the water tank. This ensures that tank, and then push it horizontally along the back of
water does not enter the dust bin. Lift the the device body. You will hear a click once the
handle, remove the dust bin from the water installation is successful.
tank, fill the tank with water, and then fasten
the lid.

2. Remove the detachable 2-in-1 water tank

When the device has finished cleaning, press and hold the button on
the middle of the water tank, remove the tank by pulling it backwards,
pour any remaining water out of the tank, and then clean the mop (do
not move or turn over the device while it is cleaning).

3. Usage

@ Do not use the water tank when no one is at home.

(2) To ensure safety, remove the water tank while it is not in use and when
the device is charging.

3 Do not use the mopping function on carpets. Prevent the device from
entering carpeted areas with the restricted area function on the
mobile app.

@ To ensure optimal mopping performance, use the device to clean the
area three times before installing the mopping module.

©) If you need to add water or clean the mop during a cleaning task,
pause the device and follow the above steps. Do not move or turn
the device body to avoid positioning failures and loss of the map.

® While the mopping function of the device can wipe surfaces to aid in
deep cleaning, it cannot effectively remove stubborn stains in the
same manner a human can.



Connect to realme Link

Download App

Method 1: Open your app store and download the realme Link app.

Method 2: Scan the QR code below.

Add Device

Open the mobile app and tap the + button on the homepage
to enter the device selection page. Select Cleaning Robot, and
then add the device to your app by following the instructions.

10

Firmware Upgrade

Open the mobile app and navigate to the upgrade firmware
page, wait for the app to detect the new firmware, and then follow
the instructions. The battery must be 250% charged to perform a
firmware upgrade. It is recommended to place the device on the
charging base during a firmware upgrade.

Reset Wi-Fi
If your phone can no longer connect to your device due to
changes in router configuration, password, or other reasons, press

and hold the () and {Obuttons at the same time for 3 seconds.
You should hear "Wi-Fi has been reset”.

O

A\
(6



Usage

On/Off

Press and hold the@ button for 3 seconds. The indicator should light up
to indicate that it is turned on.

Note: The device cannot be turned off while charging.

Clean/Pause

Once the device has turned on, press theO button on the robot or use the mobile app to
start the cleaning process.

(Press any key during cleaning to pause)

Note:

+ Cleaning robots cannot be used to clean liquids.
If the battery level is lower than 20%, the device will not be able to perform cleaning tasks.
Charge the device before attempting to clean.
If the battery level falls below 20% during the cleaning process, the device will automatically
return to the charging base. Once the battery has charged to 80%, the device will attempt to
continue from where it left off.

+ Remove all cables (including the power cable of the charging base) from the floor before
cleaning. This ensures that the device does not cause any power outages or damage to
objects or cables by dragging them.

Charge

Automatic: When the device is done cleaning, it will automatically return to the charging
base.

Manual: While the device is paused, press the Okey or use the mobile app to start the
recharge process.

Note: If the device cannot find the charging base, it will return to its starting position.
You will have to manually place the device on the charging base.

n

Automatic Cleaning

When the cleaning process begins, the device scans the area, generates a
map, and then intelligently partitions the map into zones. The device first
cleans each zone along the walls, and then cleans the rest of the zone in a
bow shape. Each zone is cleaned one by one in an orderly, efficient, and
comprehensive manner. Once the cleaning process is complete, the device will
automatically return to the charging base.

Cleaned Area Cleaned Area

Planned Cleaning Area

Current Cleaning Area

Note:

Do not arbitrarily or frequently move the device during operation. After you move
the device, place it near its original location. Once it has restarted, the device
will attempt to relocate its original coordinates. If the positioning is successful,
the device will continue along its planned path. If the positioning fails, the device
will abandon its previous task and attempt to build a new map to restart the
cleaning process. In this circumstance, the device may not be able to
successfully recharge.



Usage

Spot Cleaning

If you wish to deep clean a certain areq, specify its location on the
mobile app. The device will center itself in and clean the .15 m x 1.5 m
area around itself two times.

Partial Cleaning

If you cannot control the device through the mobile app, instead
move it manually to the area that needs to be cleaned, and then
press and hold the {rkey for 3 seconds. The device will center itself in
and clean the 1.8 m x 1.8 m area around itself one time.

| 1.8 m |

1.8m
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Custom Area

Use the mobile app to set the size and location of the area(s) that you
wish to clean.

Restricted Area

Use the mobile app to define one or more restricted areas. The device will
not attempt to enter or clean restricted areas.

Note:

* The device may enter restricted areas due to causes such as positioning
errors or sensor failures.

¢ Permanent restricted areas may become invalid when significant
changes occur to the position of furniture and the charging base. Do not
move or interfere with the device while it is in operation.

¢ Building a new map will remove all permanent restricted areas.

Scheduled Cleaning
Use the mobile app to set scheduled cleaning times. The device will

automatically start cleaning during the set times, and then return to the
charging base once it is done.

Suction

Use the mobile app to select between the quite, normal, turbo, or max
vacuum modes. The default mode is normal.

Water Level

Use the mobile app to select between the dry, low, mid, or high water
modes. The default mode is high.



Routine Maintenance

Main Brush

1. Flip the device over and press the buckle on the main brush cover to
take out the main brush.

2. Use the corresponding tool to clean the main brush, any dust stuck in
the main brush cavities, and any objects entangled in the main
brush.

3. Reinstall the main brush, press down on the main brush cover, and
secure the buckle.

Buckle

Main Brush

Robot—

Side Brush

1. Flip the device over and pull out the side brush vertically.

2. Reinstall the brush after removing any entangled hair and dirt.

3. Align the left and right brushes with the corresponding markings on
the bottom cover, and then press down to install.

Note: It is recommended to replace the side brush once every 3-6 months to
ensure optimal performance.




Routine Maintenance

Dust Bin Filter

1. After a long period of use, remove the filter net, filter foam, and
HEPA filter.

2. Rinse the removed filter net, foam, HEPA filter, and dust bin under
atap.

3. Shake off any water drops after rinsing, and then wait until the
filters and dust bin have completely dried.

4. After thoroughly drying, reinstall the filters in the following order:
filter net > filter foam > HEPA filter.

1. Press and hold the dust bin button, and then pull back on the
dust bin to take it out.

Filter Net

Dust Bin Button

2. Open the dust bin and empty it into the trash.
Filter Cover

Filter Foam

HEPA Filter

! \ ! Note:
- Rinse with clean water. Do not add any detergents.

Do not use a brush or your fingers to clean the filter.

Allow the filter to dry thoroughly for at least 24 hours.

It is recommended to replace the filter every 3-6 months.

14



Routine Maintenance

Detachable 2-in-1 Water Tank (Clean After Each Use)
1. Remove the cleaning mop and pour out all

remaining water from the tank. .
° ‘ Dust Bin Components

HEPA Filter

2. Wash the cleaning mop, and then dry the water
tank and the mop to prepare for the next use.

Water Tank Components

Battery

The body of the device is equipped with a high-performance lithium-ion
battery pack. To ensure optimal battery performance, keep the device
charged.

If you do not intend to use the device for a long period of time, turn it off
and store it in a safe place. Charge the device at least once every 3
months to prevent over-discharge damage to the battery.

Lift the handle, take the dust bin out of the water tank, pour out any
excess water, and then dry the water tank.

15



Routine Maintenance

Sensors (Clean Regularly)

Use a soft, dry cloth to wipe all the sensors on the device, including the following:

1

2
3.
4.
5

o

The TOF wall sensor on the right of the robot

The cliff sensor on the bottom of the robot

The obstacle detection sensor on the front of the robot

The LIDAR Collision Detection Sensor on the top of the robot

The charging contact on the bottom of the robot and the wireless power
receiver on the charging base (turn off the power before cleaning)

The charging base emitter

Cliff Sensor
Charging Contact
—
“CpCe
® N © ©
R L
® o
@ o

TOF Wall Sensor

16

Robot

Specifications

Product Name

realme TechLife Robot Vacuum

Model RMH2101
Dimensions 350x350x100 mm
Weight 3.3kg
Battery 5200mAh Lithium Battery
Input Voltage 14.4V
Rated Power 50W

Charging Base
Model RMH2101CB
Dimensions 160x143x80 mm
Rated Power 20W
Rated Output 20W




Troubleshooting

Error Message

Solution

Error 1: The dust bin seems to be missing.

The device was started without a dust bin. Reattach the dust bin.

Error 2: The top radar seems to be obstructed or stuck.

The top radar has been covered or placed in an open area.
Remove the top radar cover or move the device indoors.

Error 3: Please move me to a new location, then restart.

The device is currently in the air. Move the device to a level surface, then restart.

Error 4: Please clean the cliff sensor, move me to a new
location, then restart.

The cliff sensor has been obstructed or placed in an elevated location. Wipe the window of
the cliff sensor with a soft, dry cloth, move the device to ground level, then restart.

Error 5: Please clean the front sensor, move me to a new
location, then restart.

The obstacle detection sensor is dirty or has become obstructed.
Wipe the obstacle detection sensor with a soft, dry cloth.

Error 6: Please clean the right sensor, move me to a new
location, then restart.

The TOF wall sensor is dirty or has become obstructed.
Wipe the TOF wall sensor with a soft, dry cloth.

Error 7: Please clean the top radar cover, move the
product to a new location, then restart.

The LIDAR Collision Detection Sensor is dirty or has become obstructed.
Wipe the top LIDAR Collision Detection Sensor with a soft, dry cloth.

Error 8: The bumper seems to be stuck.

The edge or bumper sensor is stuck. Move the front bumper left and right to check for a jom.

Error 9: Please clean the dust bin and filter.

Clean the dust bin and filter, or replace the filter.

Error 10: The dust bin has been removed. Please clean the
dust bin and filter.

Clean the dust bin and filter, or replace the filter.

Error 11: I'm stuck! Please help me!

Move the device to a level surface, then restart.

17



Troubleshooting

Error Message

Solution

Error 12: Please place me upright!

The device is on an incline. Move the device to a level surface, then restart.

Error 13: The tires seem to be stuck.

The primary wheel has become entangled or stuck.
Check the primary wheel and remove any foreign objects.

Error 14: The main brush seems to be stuck.

The main brush has become entangled or stuck.
Check the main brush and remove any foreign objects.

Error 15: The side brush seems to be stuck.

The side brush has become entangled or stuck.
Check the side brush and remove any foreign objects.

Error 16: Uh-oh! Where's the charging base?

If the device says that the charging base is not found or not plugged in, check whether the
charging base indicator is on, or move the device back to the charging base.

Error 17: Oh no! I've experienced a program error.
Please restart me!

This error is caused by an unknown fault. Restart the product.

Error 18: A failure has caused the device to
shut down automatically.

Restart the product. If the problem persists, contact after-sales support.

Error 19: The battery is low and must be recharged.

Place the product on the charging base.

Error 20: To shut down the device, move it away from
the charging base and try again.

The product cannot be turned off when on the charging base. Move the product away from the

charging base, and then press and hold the power button.

18



Common Problems

Problem Type Solution

- The battery is low. Place the product on the charging base and align it with the wireless power receiver. The device should
Cannot be started automatically turn on. If the device was out of power, it may take some time to turn on.
The ambient temperature exceeds the normal operating range of 0-40°C. Only use the product in environments where the
ambient temperature is within this range.

Remove the device and check whether the indicator of the charging base is on. Ensure that both ends of the charging base power

adapter are plugged in, the front of the device is facing the charging base, and the distance between the front of the device and
Cannot be charged the charging base is around 2 cm.

The connection may be poor. Clean the charging contacts on the wireless power receiver and the device body, or remove the side

brushes.

Charge the device in an ambient temperature of 0-40°C.

Cannot be recharged The product is too far away from the charging base. Move it closer and try again.

Abnormal noises during operation There may be a foreign object entangled in the primary brush, side brushes, or wheels. Turn off the product and clean it.

« The dust bin is full and needs to be cleaned.
+ The filter is clogged and needs to be cleaned or replaced.

Lowered performance or leaking dust 4 : > N |
The main brush is entangled with a foreign object and needs to be cleaned.

The Wi-Fi signal is poor. Make sure the product is in an area with good Wi-Fi coverage.
A Wi-Fi connection error has occurred. Please reset the Wi-Fi connection, download the latest version of the mobile client, and try
Can't connect to Wi-Fi again.
«  The password you entered was incorrect.
The router is running a 5GHz network. This product only supports connection to 2.4GHz networks.

Consuming power while on

the charging base When the product is on the charging base, it will consume a small amount of power to ensure optimal battery performance.

Scan the QR code if you need more help

19



Bezpecnostni informace

Omezeni pouzivani

Vyrobek je uréeny pouze pro Uklid podlah v prostfedi domdcnosti a nelze ho pouzivat venku (jako napf. na terase), mimo zem (jako napf. na
gauci) ani v komerénich nebo pradmyslovych prostorech.

Vyrobek nepouzivejte v oblastech ve vzduchu (jako napf. v pristiesku, na oteviené terase nebo na nabytku) bez ochranného plotu.
Vyrobek nepouzivejte pfi teploté nad 40 °C nebo pod 0 °C nebo pokud se na zemi nachdzi kapalina nebo lepivé latky.

Pred pouzitim dejte kabely na zem, aby je robot netdahl.

Ze zemé& odstrarite kiehké pfedméty a necistoty (jako napf. vdzy, plastové sacky apod.), abyste neposkodili cenné véci, kdy? se robot
zasekne nebo do néceho mirné narazi.

Toto zafizeni mohou pouzivat déti od 8 let a osoby se snizenymi fyzickymi, smyslovymi nebo dusevnimi schopnostmi nebo nedostatkem
zkudenosti a znalosti, pokud obdrzi dohled nebo pokyny ohledné pouzivdni zafizeni bezpeénym zplsobem a chdpou jeho rizika. Déti by si
nemély hrat se zafizenim. Déti by bez dohledu nemély provddét cisténi a uzivatelskou udrzbu.

Hlavni karta¢ a dalsi ¢istici ndstroje udrzujte mimo dosah déti.

Na stojici nebo pohybuijici se pfistroj neddvejte zadné pfedméty (véetné déti a domdcich zvifat).

Kdyz pfistroj pracuje, udrzujte vlasy, nehty a dalsi ¢dsti téla lidi nebo domdcich zvifat mimo saci ventil.

Vyrobek nepouzivejte k uklizeni hoficich pfedmétl (jako napi. nedopalkd cigaret).

Vyrobek nepouzivejte k Cisténi koberct s vysokym viasem. (Je mozné, ze nékteré tmave koberce nepljdou vydistit normalng.)

Zabrante tomu, aby robot vsdl tvrdé nebo ostré pfedméty (jako napt. zbytky dekorativnich materiald, sklo nebo Zelezné hiebiky).

Pristroj nepresunujte drzenim za ochranny kryt LIDARuU nebo za kolizni ndraznik.

Ciéténi a udrzbu robota a nabijeci zakladny provddéjte ve vypnutém stavu bez elektfiny.

Zadnou &dst vyrobku nedistéte pomoci mokrého hadfiku ani zadnou tekutinou.

Vyrobek pouzivejte podle uzivatelské prirucky. Za jokékoliv $kody a zranéni zplsobené nespravnym pouzitim bude zodpovédny uzivatel.
Nepouzivejte funkci mopu na koberec ani na povrch ndbytku.

Pfed nabijenim pfistroje vyjméte nadrzku na vodu.
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Bezpecnostni informace

1. Zafizeni Ize pouzivat pouze s napdjecim zdrojem doddvanym se zafizenim.
2. Pred cisténim nebo udrzbou zafizeni musite adaptér vytdhnout z elektrické zasuvky.
3. Toto zafizeni obsahuje baterie, které mize vyménit pouze Skoleny technik.
4. Pred likvidaci zafizeni je nutné ze zafizeni vyjmout baterii.
5. Pfi vyjimdni baterie musite zafizeni odpojit od elektfiny.
6. Baterie je nutné likvidovat bezpecné.
7. UPOZORNENI: K nabijeni baterie pouzivejte pouze odnimatelnou elektrickou jednotku doddvanou s timto zafizenim.
Typ zdstrcky Model Prikon Vystup
EU GA241-2001000E 100-240 VAC, 50/60 Hz, 0,6 A 20V, 1A
Spojené krélovstvi GA241-20010008 100-240 VAC, 50/60 Hz, 0,6 A 20V, 1A
USA GA241-2001000U 100-240 VAC, 50/60 Hz, 0,6 A 20V, 1A
Indie GA241-20010001 100-240 VAC, 50/60 Hz, 0,6 A 20V, 1A

Baterie a nabijeni

Nepouzivejte baterii, nabijeci zakladnu ani nabije¢ku doddvanou jakoukoliv treti stranou.

Baterii ani nabijeci zdkladnu svévolné nerozmontovdvejte ani neopravujte.

Nabijeci zakladnu udrzujte mimo zdroj tepla (jako jsou napft. topné desky).

Kovovou ¢ast napdjeciho konektoru nabijeci zdkladny necistéte ani neumyvejte mokrym hadfikem ani mokrou rukou.
Pouzité baterie nenechdvejte svévolné opusténé. Pouzité baterie by méla zlikvidovat profesiondini recykla¢ni firma.

Pokud je elektricky kabel poskozeny nebo zlomeny, ihned ho prestarte pouzivat a vyménte ho pomoci oficidlnich kandld.
Zkontrolujte, Ze je robot béhem prepravy vypnuty. Vyrobek byste méli pfepravovat v origindinim obalu.

Pokud jste pifistroj dlouho nepouzivali, méli byste ho zcela nabit a umistit na chladné a suché misto. Pfistroj nejméné jednou
za 3 mésice dobijte, abyste zabranili poskozeni baterii kvili nadmérnému vybiti.

24



Bezpecnostni informace

Pokyny pro likvidaci

Ndsledujici informace plati pouze pro likvidaci vyrobku, ne pro jeho bézné pouzivani.

- Chemické latky obsazené v baterii robota znedisti zivotni prostredi. Pfedtim, nez vyrobek vyhodite, vyjméte z robota baterii a odneste ji
do profesiondiniho recykla¢niho centra. Baterie by méla byt vyjmuta az poté, co je Uplné opotrebovand. Za zadnych okolnosti
nedovolte, aby baterie pfisla do styku s kovovymi predmeéty.

Vyjmuti baterie:

. Zkontrolujte, Ze robot se nedotykd nabijeci zdkladny. Vyrobek nechte bézet, dokud Uplné nevybije baterii a nevypne se.

2. Odsroubujte Srouby z krytu baterie.

3. Sejméte kryt baterie, vytdhnéte zastreku baterie a poté baterii vyjméte.

— e

Bezpecénostni informace o laseru

LiDAR vyrobku spliuje standard pro tfidu 1laserovych vyrobkl IEC60825 a nevytvdii nebezpecné laserové zareni.
Laserova tfida [EC-60825 tfida 1
Maximalni laserovy vystupni vykon vyrobku 10 mW
- Cas pulzovani laserové hlavy (1/2 300 s)
Neviditelné laserové zdreni
- Vystaveni laserové energii pobliz otvoru mlze zpUsobit popdleniny.
+ Standard: [EC 60825-1:2014

Frekvence 2,4 a7 2,4835 GHz
Vykon <17 dBm
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Upozornéni

Tento symbol znadi, ze vyrobek a/nebo jeho baterii musite podle mistnich
zakonU a nafizeni likvidovat oddélené od smésného odpadu. Uzivatel mize
po skonceni zivotnosti tohoto vyrobku vyrobek predat zpUsobilé recyklacni
spolecnosti. Spravnd recyklace pomUze chranit zdravi lidi a zivotni
prostredi.

ﬂ Pouze pro pouZiti uvnitf budov

Upozornéni ohledné baterie

1. Tento vyrobek obsahuje lithiovou baterii. Nesmite ji rozmontovdvat, nardzet do ni, vytla¢ovat ji ani vystavovat ohni.

2.V baterii je extrémné nizky tlak vzduchu, coz mize mit za ndsledek explozi nebo unik hoflavé kapaliny nebo plynu.

3. Baterii neumistujte do prostredi s vysokou teplotou ani ji nevystavujte slunci. Mohlo by to zpUsobit explozi.

4. Pokud se zdd, Ze se baterie nafoukla, pfestante vyrobek pouzivat.

5. Baterii zlikvidujte podle mistnich nafizeni. Baterii nevyhazujte do smésného odpadu.

6. Baterii se nepokousejte opravovat, rozmontovdvat ani upravovat. Vyména baterie za nespravny typ mize zplsobit explozi.

7. Na baterii nevyvijejte tlak ani ji nepropichujte pomoci tvrdych pfedmétt. Poskozeni baterie mlze zpusobit vyliti baterie, prehidti
nebo pozdr.

Spole¢nost realme timto prohlasuje, Ze toto zafizeni splruje zdkladni pozadavky a dalsi prislusnd ustanoveni smérnice o rddiovych
zafizeni 2014/53/EU. Prohlddeni o shodé naleznete na adrese www.realme.com/global/support/declaration.
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Predstaveni vyrobku

Rozsah doruceni

&z

Nabijeci zakladna x1 Adapter x1 Levy bo¢ni kartdac x1
Pravy boéni kartae x1

Uklidovy kartée x1 Omyvatelnd desticka mopu x 2 (volitelné) Odnimatelnd nadrzka na
Jednordzova desticka mopu x 10 (volitelné) vodu typu dva v jednom (volitelné)
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Predstaveni vyrobku

Robot

Kryt filtru TOF senzor zdi

Tlacgitko nddoby
na prach

LIDAR

Kontakt pro nabijeni

LiDAR detekéni senzor
kolizi

Véesmérové kolo
Bocni kartac

Senzor dobijeni

Hlavni kolo

Hlavni kartac

Prezka krytu
hlavniho kartace

Detekéni senzor
prekdzek

Senzor ndrazl
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Predstaveni vyrobku

Robot

@ ()  Zapnuti/Vypnuti/Uklid/Pozastaveni Kontrolka
+ Stisknutim spustite/pozastavite uklid « Bila: Pripojeno k Wi-Fi
+ Stisknéte a drzte po dobu 3 sekund pro + Oranzova: Nepfipojeno k Wi-Fi
zapnuti/vypnuti zafizeni « Cervend: Chyba nebo nizkd Urover

+ Pokud dojde k chybé, stisknutim a podrzenim nabiti baterie

~ po dobu 15 sekund vynutite vypnuti zafizeni

) ya - . .

s . Resetovani Wi-Fi

Dobijeni/Casteény uklid/Pozastaveni . Stisknéte obé tladitka a drite je
+ Stisknutim dobijete/pozastavite po dobu 3 sekund
« Stisknutim a podrzenim zahdjite ¢astecny uklid

Nabijeci zakladna

Prihradka na externi kabely
Kontrolka napdjeni Konektor napdjeni
<7 Vysilag&—— o
Prihradka na " Vo
prezky Yz . ‘
I & ! Kotou& na kabel
Kryt 7=, Bezdratovy
pfijimac¢ napdjeni
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Instalace

1. Pripojte sitovy kabel a prebytecny kabel vlozte do 3. Instalace bocnich kartacd
prihradky na kabely.

Zarovnejte levé a pravé kartdce s pfislusnymi znackami na dolnim
krytu. Zatla¢te dold, dokud neuslysite zacvaknuti, coz znamend,
Ze instalace byla Uspésnd.

2. Umistéte nabijeci zakladnu na rovny povrch proti zdi a
poté ji pfipojte k napdjecimu zdroji.

4. Zapnuti a nabijeni

Stisknutim a podrZenim tlacitka (D zapnéte zafizeni. Pockejte, nez
se rozsviti kontrolka, a poté zafizeni umistéte do nabijeci zakladny.

Poznamka:

+ Zkontrolujte, Zze nabijeci zdkladna md alespori 0,5 m volného prostoru po Pozndmka:  Pokud zafizeni nemd dostate¢nou roven nabiti baterie, zafizeni nebude mozné spustit.
obou strandch a alespori 1,5 m volného prostoru pred sebou. Zatfizeni umistéte do nabijeci zakladny. Jakmile bude mit dostatek energie, automaticky

- B&hem instalace nechte sitovy kabel na zemi. Kdyz je sitovy kabel na zemi se zapne. Zafizeni mize normaliné fungovat, pouze pokud je Urover baterie alespori

v ih o%e tah t s asobi ti nabiieci zaklad 20 %. Pfedni ¢ast zafizeni by méla byt ¢elem k nabijeci zdkladné, aby se kontakt pro
zarizeni ho mf,‘lze ,c' nou,’ coz Epuso Ivypnutl nCIH |J§C\nzc a nyj 3 nabijeni robota dotykal bezdratového pfijimace napdjeni. (Viz obrazek.) Vzddalenost mezi
+ Pokud do zafizeni proudi elektfina, kontrolka nabijeni zlstane svitit. predni &&sti zafizeni o nabijeci zakladnou by méla byt zhruba 2 cm.
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Sada pro mopovani

1. Montdaz odnimatelné nadrzky na
vodu typu dva v jednom

@D Viozeni uklidového mopu do zafizeni: Mop upevnéte
vyrovnané k dolni ¢asti nadrzky na vodu.

N

@ Nainstalujte nadrzku na vodu.

Pozndmka: Mop po kazdém pouziti oCistéte, abyste ) . .
zaijistili optimalni vykon. Nd&dobu na prach umistéte do krabice s vodou

a zkontrolujte, Ze rukojet je rovné.

(2 Nédrzku na vodu naplrite vodou: Oteviete viko, do
nddrzky nalijte vodu a poté viko utdhnéte.

Stisknéte tlacitko uprostied nadrzky na vodu a
podrzte ho, poté ji vodorovné zatlacte podél téla
zafizeni. Po Uspé&sném vlozeni uslysite zacvaknuti.

Pozndmka:  Pred naplnénim nadrzky na vodu
doporucujeme vyjmout nddobu na
prach. Tim zajistite, Ze se do nddoby na
prach nedostane voda. Zvednéte
rukojet, nddobu na prach vyjméte z
nadrzky na vodu, do nddrzky nalijte
vodu a poté utdhnéte viko.
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2. Vyjmuti odnimatelné nadrzky na vodu
typu dva v jednom

Jakmile zafizeni dokongéi uklid, stisknéte tla¢itko uprostied nadrzky na
vodu a podrzte ho, nadrzku vyjméte zatazenim dozadu, vylijte z ni
véechnu zbyvajici vodu a poté mop ogistéte. (Zafizeni bé&hem uklidu
nepiesunujete ani nepievracejte.)

3. Pouzivani

(D Né&drzku na vodu nepouzivejte, pokud nikdo neni doma.

2 Kdyz zafizeni nepouzivate nebo kdyz se nabiji, vyjméte kvali
bezpec¢nosti nddrzku na vodu.

3 Funkci mopovani nepouzivejte na koberce. Pomoci funkce
zakdzanych oblasti v mobilni aplikaci zabrarte zafizeni ve vstupu do
oblasti s koberci.

@ Pro zajisténi optimalniho vykonu mopovani pred instalaci mopovaciho
modulu tfikrat pouzijte k uklidu oblasti.

(5 Pokud b&hem ulohy uklidu potfebujete pfidat vodu nebo vy&istit mop,
zafizeni pozastavte a postupujte podle vyse uvedenych krokd. Télo
zafizeni nepfesunujte ani nepfevracejte, abyste zabrdnili chybdm

zjistovani polohy a ztraté mapy.

6) Funkce mopovdni v zafizeni dokdze vycistit povrch a pomoci s

hloubkovym uklidem, ale tézko odstranitelné skvrny nedokdze
odstranit stejné dobre jako ¢lovek.

®
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P¥ipojeni k aplikaci realme Link

Stazeni aplikace Aktualizace firmwaru
Metoda ¢&. T: Oteviete obchod s aplikacemi a stédhnéte si aplikaci realme Link. Oteviete mobilni aplikaci, prejdéte na stranku pro aktualizaci
Metoda ¢&. 2: Naskenujte nize uvedeny QR kod. firmwaru, pockejte, nez aplikace detekuje novy firmware a poté

postupujte podle pokynd. Urover nabiti baterie musi byt alespori
50 %, aby bylo mozné provést aktualizaci firmwaru. Doporucujeme
vam, abyste zafizeni béhem aktualizace firmwaru umistili do
nabijeci zékladny.

Resetovani Wi-Fi

Pokud se telefon kvali zméné konfigurace smérovace, hesla nebo z
jinych divod jiz nemUze pfipojit k zafizeni, stisknéte najednou
tlacitka (V) a O adrzte je po dobu 3 sekund. Mé&li byste usly3et
Wi-Fi byla resetovdana”.

PFidani zafizeni @

Oteviete mobilni aplikaci a klepnutim na tlacitko + na domovské
strénce prejdéte na strdnku vybéru zafizeni. Vyberte uklidového

robota a zafizeni podle pokyn( pfidejte do aplikace. /l_l\
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Pouzivani

Zapnuti/Vypnuti

Stisknéte tlcél'tko@ a drzte ho po dobu 3 sekund. Rozsviti se kontrolka,
kterd znadi, Ze je zafizeni zapnuté.

Pozndmka: Zafizeni nelze béhem nabijeni vypnout.

Uklid/Pozastaveni

Jakmile se zafizeni zapne, stisknéte tlagitko (V) na robotu nebo proces uklidu spustte
pomoci mobilni aplikace.

(Stisknutim jakéhokoliv tlagitka béhem uklidu zafizeni pozastavite.)

Pozndmka:
+  Uklizeci roboty nelze pouzivat k uklizeni kapalin.

Pokud je Uroven nabiti baterie nizséi nez 20 %, zafizeni nebude moci provadét ulohy uklidu.

Pfed pokusem o uklid zafizeni dobijte.

Pokud uroven nabiti baterie béhem procesu uklidu klesne pod 20 %, zafizeni se
automaticky vrati do nabijeci zakladny. Jakmile se baterie nabije na 80 %, zafizeni se
pokusi pokracovat z mista, kde skongilo.

Pred uklidem z podlahy odstranite viechny kabely (véetné sitoveho kabelu nabijeci
zd&kladny). Tim zajistite, Ze zafizeni nezplsobi zadné vypadky proudu ani neshodi a
neposkodi z&ddné predmety.

Nabijeni

Automatické: Kdyz zafizeni dokon¢i uklid, automaticky se vrati do nabijeci zdkladny.
Ruéni: Kdyz je zafizeni pozastavené, stisknutim tlacitka {_,\nebo pomoci mobilni
aplikace spustite proces dobiti.

Pozndamka: Pokud zafizeni nemdze najit nabijeci zakladnu, vrati se do své pocatecni polohy.
Zarizeni budete muset do nabijeci zakladny viozit ru¢né.
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Automaticky uklid

Zarizeni po zahdjeni procesu uklidu zahdji skenovani oblasti, vygeneruje mapu
a poté inteligentné rozdéli mapy na zény. Zafizeni nejprve kazdou zénu uklidi
podél zdi a poté v obloukovém tvaru uklidi zbyvajici ¢ast zony. Postupné se
usporddanym, efektivnim a Uplnym zpUsobem uklidi kazdd zéna. Jakmile
zarizeni dokonci uklid, automaticky se vrdti do nabijeci zakladny.

Oblast uklidu Oblast uklidu

Planovana oblast Gklidu

Aktudlni oblast uklidu

Poznamka:

Zarizeni béhem chodu svévolné nebo ¢asto nepresunujte. Zafizeni po presunuti
umistéte pobliz jeho plvodniho umisténi. Zafizeni se po restartovani pokusi
vrdtit na pvodni soufadnice. Pokud bylo zjistovdni polohy Uspésné, zafizeni
bude pokracovat na své pldnované cesté. Pokud bylo zjistovani polohy
neuspésné, zafizeni opusti predchozi Ukol a pokusi se vytvorit novou mapu, aby
restartovalo proces Uklidu. Za téchto okolnosti je mozné, Ze se zafizeni nebude
moci Uspesné dobit.
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w §y
Pouzivani
Uklid skvrn
Pokud v urcité oblasti chcete provést hloubkovy uklid, zadejte v

mobilni aplikaci jeji polohu. Zafizeni se samo vycentruje a dvakrat
uklidi oblast v okoli 1,5m x 1,5 m.

Casteény uklid

Pokud zafizeni nemtzete ovladdat pomoci mobilni aplikace, presurte
ho do oblasti tklidu ruéné a poté stisknéte tlacitko{) a drzte ho po
dobu 3 sekund. Zafizeni se samo vycentruje a jedenkrdt uklidi oblast v
okoli1,8 mx 1,8 m.

| 18m |

1,8m
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Vlastni oblast

Pomoci mobilni aplikace nastavte velikost a misto oblasti, které chcete
uklidiit.

Zakdazand oblast

Pomoci mobilni aplikace definujte jednu nebo vice zakdzanych oblasti.
Zarizeni se nebude pokouset vstupovat do zakdzanych oblasti ani je uklizet.

Poznamka:

* Kvili chybam zjistovani polohy nebo zdvadam senzori se zafizeni mize
dostat do zakazanych oblasti.

¢ Pokud dojde ke zméné polohy nabytku a nabijeci zakladny, trvale
zakdazané oblasti mohou prestat byt platné. BEhem chodu zafizeni ho
nepfesunujte ani s nim nemanipuluje.

« Vytvofeni nové mapy odstrani vSsechny trvale zakazané oblasti.

Planovany uklid
Pomoci mobilni aplikace nastavte pldnované ¢asy uklidu. Zafizeni ve

stanovenych ¢asech automaticky zahdiji proces uklidu a poté se vrdti do
nabijeci zakladny.

Sani
Pomoci mobilni aplikace si vyberte z ndsledujicich reziml vysdavani: tichy,
standardni, silny, ultra. Viychozi rezim je standardni.

Uroveii vody

Pomoci mobilni aplikace si vyberte z ndsledujicich vodnich rezimU: suchy,
nizky, stfedni, vysoky. Vychozi rezim je vysoky.



Béznd udrzba
Hlavni kartaé

1. Zafizeni otocte vzhlru nohama a stisknutim prezky na krytu hlavniho
karta¢e vytahnéte hlavni kartde.

2. K gisténi hlavniho kartdce a odstranéni jakéhokoliv prachu, ktery uvizl v
otvorech hlavniho kartace, nebo jakychkoliv pfedmétd, které se
zamotaly do hlavniho kartdce, pouzijte prislusny ndstroj.

3. Hlavni karta¢ znovu viozte do zafizeni, kryt hlavniho kartdce zatlacte
doll a zajistéte prezku.

Bo¢ni kartac

-

. Zarfizeni obratte vzhlru nohama a svisle vytdhnéte bocéni kartac.

2. Odstrarite véechny zamotané vlasy a necistoty a kartéd¢ znovu viozte
do zafizeni.

3. Zarovnejte levé a pravé kartdce s prislusnymi zna¢kami na dolnim

krytu a poté zatlac¢enim dold viozte do pfistroje.

Pozndmka: Pro zajisténi optimalniho vykonu doporucujeme bocni kartac
kazdé 3 az 6 mésict vymeénit.




Bézna udrzba

Nadoba na prach Filtr
1. Stisknéte tlacitko nadoby na prach a podrzte ho, poté nadobu 1. Po dlouhodobem pouzivani vyjméte filtracni sit, filtracni pénu a
na prach zatla¢enim dozadu vyjméte. HEPA filtr.

2. Vyjmutou filtracni sit, pénu, HEPA filtr a nddobu na prach
vypldchnéte pod vodovodnim kohoutkem.

3. Po vyplachnuti vytfepte vSechny kapky vody a poté pockejte,
dokud filtry a nddoba na prach Uplné nevyschnou.

4, Po dtkladném vysu$eni znovu viozte filtry do zafizeni v
nasledujicim poradi: filtracni sit > filtracni péna > HEPA filtr.

Filtragni sit

Tlagitko nddoby na prach

2. Otevfete nddobu na prach a vyprdzdnéte ji do odpadkového kose.

Kryt filtru

Filtra¢ni péna

HEPA filtr —@

/ Poznamka:

Vypldchnéte Cistou vodou. Nepriddavejte zadné Cistici prostfedky.
Filtr necistéte kartdcem ani prsty.

Filtr nechte ddkladné vyschnout po dobu nejméné 24 hodin.
Doporucujeme, abyste kazdé 3 az 6 mésict vyméenili filtr.

36



Bézna udrzba
Odnimatelna nadrzka na vodu typu dva v jednom (Po kazdém pouziti vyéistéte.)
1. Vyjméte Cistici mop a z nddrzky na vodu vylijte

véechnu zbyvajici vodu.

ﬁ Soucdsti nddoby na prach

HEPA filtr

Filtra¢ni péna
2. Umyjte cistici mop a poté vysuste nddobu na vodu
a mop, abyste je pfipravili na pfisti pouZziti.

Filtra¢ni sit

Soucdasti nddrzky na vodu

Baterie
« Télo zafizeni obsahuje bali¢ek lithium-iontovych baterii s vysokym

vykonem. Pro zdjisténi optimalniho vykonu baterie udrzujte zafizeni nabité.
Pokud zafizeni nebudete dlouhou dobu pouzivat, vypnéte ho a uschovejte
ho na bezpeéném misté. Zafizeni alespor jednou za tfi mésice dobijte,
abyste zabrdnili nadmérnému vybiti baterie.

Zvednéte rukojet, nddobu na prach vytdhnéte z nadrzky na vodu, vylijte
véechnu nadbyte¢nou vodu a poté nddobu na vodu nechte vyschnout.
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Bézna udrzba

Senzory (Pravidelné gistéte)

Pomoci suchého mékkého hadriku ocistéte véechny senzory na zafizeni, véetné
ndsleduijicich:

1. TOF senzor zdi v pravé ¢dsti robota

2. Senzor srdzu v dolni ¢dsti robota

3. Detekeni senzor prekdazek v pfedni ¢asti robota

4. LiDAR detekeéni senzor kolizi v horni ¢asti robota

5. Kontakt pro nabijeni v dolIni ¢dsti robota a bezdrédtovy piijimac napdjeni na
nabijeci zakladné (Pied ¢isténim odpojte zafizeni od elektfiny.)

Vysila¢ nabijeci zakladny

o

Senzor srdzu

Kontakt pro nabijeni
f’—@
(o )
IO
o @
(&) ()
R L
® o
® o

TOF senzor zdi
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Specifikace

Robot
Ndzev produktu| realme TechLife Robot Vacuum
Model RMH2101
Rozmeéry 350 x 350 x 100 mm
Hmotnost 3,3 kg
. Lithiova baterie o kapacité
Bat
arene 5200 mAh
Napéti
prikonu 144V
Jmenovity
vykon SOW
Nabijeci zakladna
Model RMH2101CB
Rozméry 160 x 143 x 80 mm
Jmenovity
vykon 20w
Jmenovity
vystup 20W




Reseni problém

Chybova zprava

Reseni

Chyba T: Vypadd to, Ze nddoba na prach chybi.

Zafizeni bylo spusténo bez nddoby na prach. Nddobu na prach znovu pfipojte.

Chyba 2: Vypada to, Ze hornimu radaru néco prekdzi
nebo se zasekl.

Horni radar je zakryty nebo umistény v oteviené oblasti.
Odstrarite kryt horniho radaru nebo zafizeni pfesurite dovnitf.

Chyba 3: Pfesurite mé do nové polohy a poté restartujte.

Zafizeni je aktudliné ve vzduchu. Zafizeni pfesurite na rovny povrch a poté ho restartujte.

Chyba 4: Vycistéte senzor srdizu, presurite mé do nové
polohy a poté restartujte.

Senzoru srdzu néco prekdzi nebo je umistény ve vyvysené poloze. Okénko senzoru srdzu olistéte
pomoci suchého mékkého hadfiku, zafizeni pfemistéte na uroven zemé a poté ho restartuje.

Chyba 5: Vycistéte pfedni senzor, pfesurite me do nové
polohy a poté restartujte.

Detekéni senzor prekdazek je zadpinény nebo mu néco prekdzi.
Detekéeni senzor prekdazek ocistéte pomoci suchého mékkého hadfiku.

Chyba é: Vycistéte pravy senzor, presurite mé do
nového mista a poté restartujte.

TOF senzor zdi je zaspinény nebo mu néco prekdzi.
Ocistéte TOF senzor zdi pomoci suchého mékkého hadfiku.

Chyba 7: Vy¢istéte horni kryt radaru a vyrobek pfemistéte.
Poté ho restartujte.

LIDAR detekéni senzor kolizi je zaspinény nelbbo mu néco prekdzi.
LiDAR detekéni senzor kolizi ocistéte pomoci suchého mékkého hadriku.

Chyba 8: Vypadd to, Ze se zasekl ndraznik.

Zasekl se senzor rohd nebo narazd. Zkontrolujte ucpdni tak, ze predni ndraznik posunete doleva
a doprava.

Chyba 9: Vy¢istéte nddobu na prach a filtr.

Vycistéte nddobu na prach a filtr nebo filtr vyménte.

Chyba 10: Nddoba na prach byla odstranéna. Vycistéte
nadobu na prach a filtr.

Vycistéte nddobu na prach a filtr nebo filtr vyménte.

Chyba 11: Zaseknul jsem se! Pomozte mi, prosim!

Zarizeni pfesurite na rovny povrch a poté ho restartujte.
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Reseni problémd

Chybova zprdva Reseni

Chyba 12: Dejte mé prosim do vzpfimené polohy! Zarizeni je ve sklonu. Zafizeni presurite na rovny povrch a poté ho restartujte.

Hlavni kolo se zamotalo nebo zaseklo.

Chyba13: Vypada to, Ze se zasekla kola. Zkontrolujte hlavni kolo a odstrarite véechny cizi pfedméty.

Hlavni kartac se zamotal nebo zaseknul.

Chyba14: Vypadd to, Z se zasekl hlavni kart&e. Zkontrolujte hlavni karta¢ a odstrante viechny cizi pfedméty.

Bo¢ni kartde se zamotal nebo zaseknul. Zkontrolujte bo¢ni kartd¢ a odstrarite véechny cizi

Chyba 15: Vypadd to, Ze se zasekl boéni kartae. predméty.

Pokud zafizeni fikd, Ze nabijeci zakladna nebyla nalezena nebo neni zapojena, zkontrolujte, Ze

. ' . P "
Chyba16: Ale ne! Kde je nabijeci zékladna? sviti kontrolka nabijeci zakladny, nebo zafizeni presurite zpét do nabijeci zakladny.

Chyba 17: Ale ne! V programu doslo k chybé. Restartujte

mé, prosim Tuto chybu zpUsobila nezndmd zdvada. Viyrobek restartujte.

Chyba 18: Zavada zpUsobila, Ze se zafizeni

automaticky vypnulo. Vyrobek restartujte. Pokud problém pretrvavad, obratte se na poprodejni podporu.

Chyba 19: Baterie md nizkou Uroven nabiti a musite Vyrobek umistéte do nabijeci zakladny,.

ji dobit.
Chyba 20: Chcete-li zafizeni vypnout, pfesunte ho z Vyrobek nelze vypnout, kdyz se nachdzi v nabijeci zdkladné. Vyrobek presunte z nabijeci
nabijeci zékladny a zkuste to znovu. zd&kladny a stisknéte a podrzte tlacitko napdjent.
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Bézné problémy

Typ problému

Reseni

Nelze spustit

Baterie md nizkou uroven nabiti. Viyrobek umistéte na nabijeci zdkladnu a zarovnejte ho s bezdratovym prijimac¢em napdjeni.
Zafizeni by se mélo automaticky zapnout. Pokud bylo zafizeni vypnuté, mize néjakou dobu trvat, nez se zapne.
Okolni teplota prekracuje normalni provozni rozsah 0 az 40 °C. Vyrobek pouzivejte pouze v prostiedich s teplotou v tomto rozsahu.

Odstrarite zafizeni a zkontrolujte, zda sviti kontrolka na nabijeci zakladné. Zkontrolujte, Zze oba konce sitového adaptéru nabijeci
zakladny jsou zapojené, predni strana zafizeni sméfuje k nabijeci zakladné a vzddlenost mezi predni stranou zafizeni a nabijeci

Nelze nabit z&kladnou je zhruba 2 cm.
Pipojeni mlze byt slabé. Vycistéte kontakty pro nabijeni na bezdrdtovém piijimaci napdjeni a na téle zafizeni, nebo odstrante
bocni kartace.
Zatizeni nabijejte pii okolni teploté 0 az 40 °C.

Nelze dobit Vyrobek je piilis daleko od nabijeci zakladny. Presurite ho blize a zkuste to znovu.

Nadmérny hluk béhem provozu

Do hlavniho kartéce, boénich kartédcd nebo kol se zamotal cizi pfedmét. Vypnéte vyrobek a vycistéte ho.

Snizeny vykon nebo unikajici prach

Nddoba na prach je plnd. Musite ji vydistit.
Filtr je ucpany a musite ho vycistit nebo vymeénit.
Do hlavniho kartace se zapletl cizi predmét. Musite ho vycistit.

Nelze se pfipojit k Wi-Fi

Signal Wi-Fi je slaby. Ujistéte se, Ze vyrobek je v oblasti s dobrym pokrytim sité Wi-Fi.

Doslo k chybé s pripojenim Wi-Fi. Resetujte pfipojeni Wi-Fi, stdhnéte si nejnovéjsi verzi mobilniho klienta a zkuste to znovu.
Zadané heslo neni spravné.

Na smérovadi bézisit s frekvenci 5 GHz. Tento vyrobek podporuje prfipojeni pouze k sitim s frekvenci 2,4 GHz.

Spotfeba energie v nabijeci
zdkladné

Kdyz je vyrobek v nabijeci zékladné, spotiebovava malé mnozstvi energie, aby se zdjistil optimdini vykon baterie.

Pokud potfebujete dalsi pomoc, naskenujte QR kod
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Sicherheitsinformationen

Nutzungseinschrénkungen

Das Produkt ist nur fur die Bodenreinigung in héuslicher Umgebung bestimmt und kann nicht fir den AuRenbereich (z. B. offene Terrasse),
nicht bodennahen Bereich (z. B. Sofa) und gewerbliche oder industrielle Umgebungen verwendet werden.

Das Produkt nicht in Bereichen in der Luft (z. B. Penthouse, offene Terrasse und auf Mébeln) ohne Schutzzaun verwenden.

Das Produkt nicht bei einer Temperatur tUber 40 °C oder unter O °C oder wenn sich Flussigkeiten und klebrige Substanzen auf dem Boden
befinden verwenden.

Kabel auf dem Boden vor der Verwendung aufhdngen, damit sie nicht vom Roboter mitgeschleift werden.

Zerbrechliche Gegensténde und Verunreinigungen (z. B. eine Vase oder Plastiktiite usw.) auf dem Boden entfernen, um eine Beschadigung
von Wertgegenstdnden zu vermeiden, wenn der Roboter stecken bleibt oder leicht anstoRit.

Dieses Ger&t kann von Kindern ab 8 Jahren und dlter sowie von Personen mit verringerten physischen, sensorischen oder mentalen
Fahigkeiten oder Mangel an Erfahrung und Wissen benutzt werden, wenn sie beaufsichtigt oder bezuglich des sicheren Gebrauchs des
Gerats unterwiesen wurden und die daraus resultierenden Gefahren verstehen. Kinder durfen nicht mit dem Gerdat spielen. Die Reinigung
und Benutzerwartung darf nicht von Kindern ohne Aufsicht durchgefthrt werden.

Die Hauptbtrste und andere Reinigungswerkzeuge aullerhalb der Reichweite von Kindern aufbewahren.

Keine Gegenstéande (auch keine Kinder und Haustiere) auf ein stehendes oder sich bewegendes Gerdt platzieren.

Haare, Finger und andere menschliche Koérperteile oder Haustiere vom Saugeinlass fernhalten, wenn das Gerdt in Betrieb ist.

Das Produkt nicht zum Kehren von brennenden Gegensténden (z. B. brennende Zigarettenkippen) verwenden.

Das Produkt nicht zur Reinigung von langflorigen Teppichen verwenden (einige dunkle Teppiche lassen sich méglicherweise nicht normal
reinigen).

Verhindern, dass der Roboter harte oder scharfe Gegensténde ansaugt (z. B. Dekorationsabfdlle, Glas und Eisennégel usw.).

Die Maschine nicht bewegen, indem sie an der Schutzabdeckung des LIDAR und dem Kollisionsschutz gehalten wird.

Den Roboter und die Ladestation im heruntergefahrenen oder ausgeschalteten Zustand reinigen oder warten.

Keine Teile des Produkts mit einem feuchten Tuch oder einer Flussigkeit abwischen.

Das Produkt gemdnR der Bedienungsanleitung verwenden. Fur Schéden und Verletzungen, die durch unsachgemdaRen Gebrauch entstehen,
haftet der Benutzer.

Die Wischfunktion nicht fur Teppiche und Mébeloberseiten verwenden.
Darauf achten, den Wassertank zu entfernen, wenn das Ger&t geladen wird.
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Sicherheitsinformationen

1. Das Gerat darf nur mit dem mitgelieferten Netzteil verwendet werden.
2. Das Netzteil muss vor der Reinigung oder Wartung des Gerdts aus der Steckdose entfernt werden.
3. Dieses Gerat enthdlt Akkus, die nur von Fachkraften ausgetauscht werden durfen.
4. Der Akku muss aus dem Gerdt entfernt werden, bevor es entsorgt wird.
5. Beim Entfernen des Akkus muss das Gerdt vom Stromnetz getrennt werden.
6. Der Akku ist sicher zu entsorgen.
7. WARNUNG: Zum Aufladen des Akkus nur das abnehmbare Netzteil verwenden, das mit diesem Gerdt geliefert wird.
Steckertyp Modell Eingang Ausgang
EU GA241-2001000E 100-240 V AC 50/60 Hz 0,6 A 20V1A
UK GA241-2001000B 100-240 V AC 50/60 Hz 0,6 A 20V1A
USA GA241-2001000U 100-240 V AC 50/60 Hz 0,6 A 20V1A
Indien GA241-2001000lI 100-240 V AC 50/60 Hz 0,6 A 20V1A

Akku und Laden

Akku, Ladestation oder Ladeger&t von Drittanbietern nicht verwenden.

Den Akku oder die Ladestation nicht willkUrlich zerlegen, entfernen oder wiedereinsetzen.

Die Ladestation von Hitzequellen (wie eine Heizplatte) fernhalten.

Die Ladestation nicht mit einem nassen Tuch oder mit nassen Handen abwischen oder reinigen.

Verbrauchte Akkus nicht willkurlich entsorgen. Verbrauchte Akkus sind durch professionelle Recycling-Unternehmen zu
entsorgen.

Wenn ein Stromkabel beschadigt oder gerissen ist, dieses sofort nicht mehr verwenden und auf offiziellem Weg ersetzen.
Sicherstellen, dass der Roboter wahrend des Transports heruntergefahren ist und das Produkt in der Originalverpackung
transportiert wird.

Wenn das Gerdt lange unbenutzt bleibt, sollte es vollstandig aufgeladen und dann an einem kihlen und trockenen Ort
aufbewahrt werden. Das Gerét mindestens alle 3 Monate aufladen, um eine Beschadigung der Akkus durch zu starke
Entladung zu vermeiden.
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Sicherheitsinformationen

Entsorgungsanweisungen

Die folgenden Informationen gelten nur fur die Entsorgung dieses Produkts, nicht fur dessen taglichen Gebrauch.
Die im Akku des Roboters enthaltenen chemischen Substanzen belasten die Umwelt. Vor der Entsorgung des Produkts den Akku aus
dem Roboter entfernen und ihn zu einem professionellen Recycling-Betrieb bringen. Der Akku sollte erst dann entfernt werden, wenn er
vollstandig entleert ist. Den Akku unter keinen Umstanden mit Metallgegenstdnden in Berihrung kommen lassen.
Entfernen des Akkus:

1. Sicherstellen, dass der Roboter die Ladestation nicht bertihrt und das Produkt laufen lassen bis der Akku vollsténdig entleert ist und
sich abschaltet.

2. Die Schrauben von der Akkuabdeckung entfernen.

3. Die Akkuabdeckung entfernen, den Akkustecker abziehen und dann den Akku entfernen.

Laser-Sicherheitsinformationen

Der LIDAR des Produkts entspricht der Norm fir Laserprodukte der Klasse 1der IEC60825 und erzeugt keine gefdhrliche
Laserstrahlung.

Laserklasse IEC-60825 Klasse 1

Die maximale Laser-Ausgangsleistung des Produkts ist 10 mW

Laserkopf Pulszeit (1/2300 s)

Unsichtbare Laser-Strahlung

Eine Exposition der Laserenergie in der Néhe der Offnung kann zu Verbrennungen fihren.

Norm: IEC 60825-1:2014

Frequenz 2,4 Ghz ~ 2,4835 Ghz
Leistung <17 dBm
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Warnung

Dieses Symbol bedeutet, dass Ihr Produkt und/oder sein Akku gemdR den
ortlichen Gesetzen und Vorschriften getrennt vom Hausmdill entsorgt
werden muss. Wenn dieses Produkt sein Lebensende erreicht, hat der
Benutzer die Moglichkeit, sein Produkt an ein sachkundiges

— Recycling-Unternehmen zu Ubergeben. Das ordnungsgemdlie Recycling
lhres Produkts schiitzt die Gesundheit und die Umwelt.

ﬁ Nur fur den Innenbereich

Akkuwarnung

—

. In dieses Produkt ist ein Lithium-Akku eingebaut. Er darf nicht zerlegt, getroffen, herausgedriickt oder einem Feuer ausgesetzt werden.

2. Ein Akku, der einem extrem niedrigen Luftdruck ausgesetzt ist, kann zu einer Explosion oder zum Austreten von brennbaren Flissigkeiten
oder Gasen fuhren.

3. Den Akku nicht in eine Umgebung mit hohen Temperaturen legen oder ihn nicht der Sonne aussetzen; dies kdnnte zu einer Explosion
flhren.

4. Das Produkt nicht weiter verwenden, wenn der Akku aufgebldht zu sein scheint.

5. Den Akku entsprechend den értlichen Vorschriften entsorgen. Den Akku nicht im Hausmull entsorgen.

6. Nicht versuchen, den Akku zu reparieren, zu zerlegen oder zu modifizieren. Das Ersetzen des Akkus durch einen falschen Typ kann zu
einer Explosion fihren.

7. Keinen Druck auf den Akku austiben und ihn nicht mit harten Gegensténden durchstechen. Eine Beschadigung des Akkus kann zum

Auslaufen des Akkus, zur Uberhitzung oder zu Bréinden fuhren.

Hiermit erklart realme, dass dieses Gerat mit den grundlegenden Anforderungen und anderen relevanten Bestimmungen der

Funkanlagenrichtlinie 2014/53/EU Ubereinstimmt. Die Konformitatserklérung ist verfugbar unter
www.realme.com/global/support/declaration.
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Produkteinflihrung

Lieferumfang

&z

Ladestation x1

Reinigungsburste x1

Adapter x1 L Seitenburste x1
R Seitenburste x1

Waschbares Mopp-Pad x 2 (optional) Abnehmbarer 2-in-1-Wassertank (optional)
Wegwerf-Mopp-Pad x 10 (optional)
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Produkteinflihrung

Roboter

Filterabdeckung

TOF Wandsensor

Staubbehdlter-Taste

LiDAR Ladekontakt

LiDAR Kollisions-
Erkennungssensor

Omnidirektionalrad

SeitenbUrste

Primarrad

Hauptblrste

Hauptbursten-
abdeckungs-
Verriegelung

Hindernis-

StoRleistensensor
Erkennungssensor
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Produkteinflihrung

Roboter

9 () An/Aus/Reinigen/Pause Anzeige
+ Drlcken, um die Reinigung zu starten/pausieren « Weilk: Mit WLAN verbunden
+ Drucken und 3 Sekunden lang gedrickt halten, + Orange: Nicht mit WLAN verbunden
um das Gerdt ein-/auszuschalten + Rot: Fehler oder niedriger Akkustand

+ Wenn ein Fehler aufgetreten ist, 15 Sekunden
lang driicken, um ein Herunterfahren zu

® erzwingen WLAN-Reset
+ Beide Tasten drtcken und 3 Sekunden lang
Laden/Teilweise Reinigen/Pause gedrlickt halten

+ Zum Aufladen/Pausieren driicken
+ Zum Starten der teilweisen Reinigung driicken
und gedruckt halten
Ladestation

Fach fur externes Kabel

Betriebsanzeige
9 — Stromanschluss

Emitter——
Klammerraum
Kabelrolle
Abdeckung Drahtloser
Stromabnehmer
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Installation

1. Das Stromversorgungskabel anschlieBen und dann das 3. Die Seitenbdirsten installieren

tbrige Kabel im Kabelfach verstauen. Die linke und rechte Blrste an den entsprechenden Markierungen

auf der unteren Abdeckung ausrichten. Nach unten driicken, bis
ein Klicken zu horen ist, das die erfolgreiche Installation anzeigt.

2. Die Ladestation an der Wand auf einer eben Oberfléiche
platzieren und dann an die Stromversorgung anschlieRen.

4. Einschalten und Laden

Die Taste (D drtcken und gedruckt halten, um das Gerat
einzuschalten. Warten, bis die Anzeige leuchtet, und das Gerat
dann an die Ladestation stellen.

Hinweis:
- Sicherstellen, dass die Ladestation an beiden Seiten mindestens 0,5 m und
vorne 1,5 m Freiraum hat.

Hinweis: Das Gerdt kann nicht starten, wenn es nicht gentigend Akkuleistung hat. Das Gerdt an die
Ladestation stellen und es schaltet sich automatisch ein, wenn es genug Leistung hat. Das

Wahrend der Installation das Netzkabel vom Boden weghalten. Wenn das Gerat kann nur normal arbeiten, wenn der Akku 2 20 % geladen ist. Wie in der Abbildung

Netzkabel auf dem Boden liegt, kann es vom Gerdt mitgeschleift werden, gezeigt, sollte die Vorderseite des Gerdts der Ladestation zugewandt sein, so dass der

wodurch sich die Ladestation ausschaltet. Ladekontakt des Roboters den drahtlosen Stromabnehmer beriihrt. Der Abstand zwischen
+ Die Ladeanzeige leuchtet so lange, wie Strom fliefRt. der Vorderseite des Geréts und der Ladestation sollte etwa 2 cm betragen.
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Mopp-Satz

1. Den abnehmbaren 2. Den abnehmbaren 2-in-1-Wassertank entfernen

2-in-1-Wassertank montieren _— - o ! '
Wenn das Gerat mit der Reinigung fertig ist, die Taste in der Mitte des

(U Den Wischmopp installieren: Den Mopp gleichmélig ) 5\ ccartank instalieren Wassertanks driicken und gedrtickt halten, den Tank nach hinten
uber den Boden des Wassertanks anbringen. N ' abziehen, das restliche Wasser aus dem Tank gieRen und dann den
Mopp reinigen (das Gerét darf wéhrend der Reinigung nicht bewegt
\ oder umgedreht werden).

Hinweis: Den Mopp nach jedem Gebrauch reinigen,

um eine optimale Leistung zu gewdhrleisten. Den Staubbehdilter in den Wasserkasten

einsetzen und sicherstellen, dass der Griff

bundig ist.
(2) Den Wassertank auffilllen: Den Deckel &ffnen, den 3. Verwendung
Tank mit Wasser flllen und dann den Deckel
schlieRen. (D Den Wassertank nicht verwenden, wenn niemand zu Hause ist.

(2 Aus Sicherheitsgrinden den Wassertank entfernen, wenn er nicht
benutzt wird und wenn das Gerat geladen wird.

3 Die Wischfunktion nicht auf Teppichen verwenden. Das Betreten von
Teppichbdden mit der Sperrbereich-Funktion in der mobilen App
verhindern.

@ Um eine optimale Wischleistung zu gewdhrleisten, den Bereich
dreimal mit dem Gerdt reinigen, bevor das Wischmodul installiert
wird.

(5) Wenn wahrend einer Reinigungsaufgabe Wasser nachgefiillt oder der
Mopp gereinigt werden muss, das Geré&t anhalten und die oben

Hinweis: Es wird empfohlen, den Staubbehalter vor Die Taste in der Mitte des Wassertanks driicken und genannten Schritte ausfiihren. Das Gehduse des Gerdits nicht
dem Befiillen des Wassertanks zu entfernen. gedrickt halten und ihn dann waagerecht entlang bewegen oder drehen, um Positionierungsfehler und den Verlust der
Dadurch wird sichergestellt, dass kein der Riickseite des Gerategehduses schieben. Wenn Karte zu vermeiden.
Wasser in den Staubbehdlter gelangt. Den die Installation erfolgreich ist, ist ein Klicken zu héren. ® Wahrend die Wischfunktion des Geréts Oberflédchen wischen kann,

um die Tiefenreinigung zu unterstutzen, kann es hartnéckige Flecken

Griff anheben, den Staubbehdlter aus dem ! ¢ ) ! want
nicht auf die gleiche Weise entfernen wie ein Mensch.

Wassertank nehmen, den Tank mit Wasser
fullen und dann den Deckel schlieRen.
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Mit realme Link verbinden

App herunterladen

Methode 1: Den App Store 6ffnen und die realme Link App herunterladen.

Methode 2: Den QR-Code unten scannen.

Gerdt hinzufiigen

Die mobile App 6ffnen und die Taste + auf der Startseite
auswdahlen, um zur Auswahlseite des Gerdts zu gelangen.
Reinigungsroboter auswdahlen und dann das Gerdt in der App
hinzufugen, indem folgende Anweisungen befolgt werden.
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Firmware-Aktualisierung

Die mobile App 6ffnen und zur Seite Firmware aktualisieren
navigieren, warten bis die App die neue Firmware erkennt und
dann den Anweisungen folgen. Der Akku muss 250 % geladen sein,
um eine Aktualisierung der Firmware durchzufthren. Es wird
empfohlen, das Gerdt wahrend einer Firmware-Aktualisierung an
die Ladestation zu stellen.

WLAN-Reset

Wenn Ihr Telefon aufgrund von Anderungen der Routerkonfiguration,
des Passworts oder aus anderen Griinden keine Verbindung mehr zu
Ihrem Gerdt herstellen kann, die Tasten (V) und {7 gleichzeitig

3 Sekunden lang gedriickt halten. Sie sollten ,WLAN wurde
zurickgesetzt” héren.

O

A\
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Verwendung

Ein/Aus

Die Taste C) 3 Sekunden lang gedrtickt halten. Die Anzeige sollte
aufleuchten, um anzuzeigen, dass er eingeschaltet ist.

Hinweis: Das Gerdt kann wahrend des Ladens nicht ausgeschaltet werden.

Reinigen/Pause

Sobald das Gerat eingeschaltet ist, die Taste C) am Roboter driicken oder die mobile
App verwenden, um den Reinigungsvorgang zu starten.

(Wahrend der Reinigung irgendeine Taste driicken, um zu pausieren)

Hinweis:

+ Reinigungsroboter kdnnen nicht zur Reinigung von Flissigkeiten verwendet werden.
Wenn der Akkustand weniger als 20 % betragt, kann das Gerdit keine Reinigungsaufgaben
durchfuhren. Das Ger&t aufladen, bevor Sie versuchen, zu reinigen.
Wenn der Akkustand wahrend des Reinigungsvorgangs unter 20 % fallt, kehrt das Gerat
automatisch an die Ladestation zurtick. Sobald der Akku zu 80 % geladen ist, versucht das
Gerat, dort weiterzumachen, wo es aufgehort hat.
Vor der Reinigung alle Kabel (auch das Netzkabel der Ladestation) vom Boden entfernen.
Dadurch wird sichergestellt, dass das Gerdit keine Stromausfdlle oder Schaden an
Gegensténden oder Kabeln durch Mitschleppen verursacht.

Aufladen

Automatik: Wenn das Gerdt mit der Reinigung fertig ist, kehrt es automatisch zur
Ladestation zurtick.

Manuell: Wahrend das Gerat pausiert ist, die Taste {*) driicken oder die mobile App
verwenden, um den Ladevorgang zu starten.

Hinweis: Wenn das Gerdat die Ladestation nicht finden kann, kehrt es in seine

Ausgangsposition zurdck.
Das Gerat muss manuell an die Ladestation gestellt werden.
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Automatische Reinigung

Wenn der Reinigungsvorgang beginnt, scannt das Ger&t den Bereich, erstellt
eine Karte und teilt diese dann intelligent in Zonen ein. Das Gerdt reinigt zuerst
jede Zone entlang der Wande und dann den Rest der Zone in einer Bogenform.
Jede Zone wird nacheinander auf geordnete, effiziente und umfassende Weise
gereinigt. Wenn der Reinigungsvorgang beendet ist, kehrt das Gerat
automatisch zur Ladestation zurtick.

Gereinigter Bereich Gereinigter Bereich

Geplanter Reinigungsbereich

Aktueller Reinigungsbereich

Hinweis:

Das Gerat wahrend des Betriebs nicht willkurlich oder hdufig bewegen.
Nachdem das Gerdt bewegt wurde, es in der Néhe seines urspringlichen
Standorts stellen. Nach dem Neustart versucht das Gerdt, seine urspringlichen
Koordinaten wiederzufinden. Ist die Positionierung erfolgreich, fahrt das Gerét
auf seinem geplanten Weg weiter. Wenn die Positionierung fehlschlagt, bricht
das Gerat die vorherige Aufgabe alb und versucht, eine neue Karte zu erstellen,
um den Reinigungsprozess neu zu starten. In diesem Fall kann das Gerét
moglicherweise nicht erfolgreich aufladen.



Verwendung

Punktreinigung

Wenn ein bestimmter Bereich tief gereinigt werden soll, dessen Ort in
der mobilen App angeben. Das Gerdt zentriert sich selbst und reinigt
den Bereich von 1,5 m x 1,5 m um sich selbst herum zweimal.

Teilweise Reinigung

Wenn das Gerdt nicht Uber die mobile App gesteuert werden kann, es
stattdessen manuell zu dem Bereich bewegen, der gereinigt werden soll,
und dann die Taste {0 3 Sekunden lang gedriickt halten. Das Gerdt
zentriert sich selbst und reinigte den Bereich von 1,8 m x 1,8 m um sich
selbst herum einmal.

18m |

1,8m
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Benutzerdefinierter Bereich

Die mobile App verwenden, um GréRe und Ort des Bereichs oder der
Bereiche einzustellen, die gereinigt werden sollen.

Sperrbereich

Die mobile App verwenden, um einen oder mehrere Sperrbereiche zu
definieren. Das Gerdt versucht nicht, Sperrbereiche zu betreten oder zu
reinigen.

Hinweis:

* Das Gerat kann aufgrund von Ursachen wie Positionierungsfehlern oder
Sensorausfdllen in Sperrbereiche eindringen.

* Dauerhafte Sperrbereiche kénnen unglltig werden, wenn wesentliche
Anderungen an der Position von Mébeln und der Ladestation auftreten.
Das Gerdét nicht bewegen und nicht in das Gerdt eingreifen, wahrend es in
Betrieb ist.

* Beim Erstellen einer neuen Karte werden alle dauerhaften Sperrbereiche
entfernt.

Geplante Reinigung

Die mobile App verwenden, um die geplanten Reinigungszeiten einzustellen.
Das Gerdat beginnt wahrend der eingestellten Zeiten automatisch mit der
Reinigung und kehrt nach Beendigung in die Ladestation zurtick.

Saugen

Die mobile App verwenden, um zwischen den Saugmodi Leise, Standard,
stark oder Ultra auszuwdhlen. Der Standardmodus ist Standard.

Wasserstand

Die mobile App verwenden, um zwischen den Modi Trocken, wenig, mittel
oder viel Wasser zu wahlen. Der Standardmodus ist viel.



Routinewartung

Hauptbiirste Seitenblrste

1. Das Ger&t umdrehen und die Verriegelung an der Abdeckung der 1. Das Ger&t umdrehen und die Seitenbdrste vertikal herausziehen.
Hauptburste drlcken, um die Hauptburste herauszunehmen. 2. Die Burste nach dem Entfernen von aufgewickelten Haaren oder

2. Das entsprechende Werkzeug verwenden, um die Hauptburste, Schmutz wieder einsetzen.
jeglichen Staub, der sich in den Hohlrdumen der Hauptburste 3. Die linke und rechte Burste an den entsprechenden Markierungen auf
festgesetzt hat, und alle Objekte, die sich in der Hauptburste der unteren Abdeckung ausrichten und dann nach unten dricken,
verfangen haben, zu reinigen. um sie zu installieren.

3. Die Hauptburste wieder einsetzen, die Abdeckung der Hauptburste
nach unten dricken und die Verriegelung befestigen.

Hinweis: Es wird empfohlen, die Seitenblrste alle 3-6 Monate
auszutauschen, um eine optimale Leistung zu gewdhrleisten.
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Routinewartung

Staubbehalter

1. Die Taste am Staubbehdlter driicken und gedriickt halten und
dann am Staubbehdlter ziehen, um in herauszunehmen.

2. Den Staubbehdlter 6ffnen und ihn in den Abfall entleeren.
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Filter

1. Nach einer langeren Verwendungszeit Filternetz, Filterschaum und
HEPA-Filter entfernen.

2. Entfernte Filternetz, Filterschaum, HEPA-Filter und Staubbehdalter
unter dem Wasserhahn spilen.

3. Nach dem Spulen Wassertropfen abschutteln und dann warten bis
die Filter und der Staubbehdlter vollstéindig abgetrocknet sind.

4. Nach sorgfdltiger Trocknung die Filter in folgender Reihenfolge
wieder einsetzen: Filternetz > Filterschaum > HEPA-Filter.

Filternetz

Staubbehdlter-Taste

Filterabdeckung

Filterschaum

HEPA-Filter

Hinweis:
Mit sauberem Wasser spulen. Keine Reinigungsmittel hinzufugen.
Den Filter nicht mit einer Burste oder den Fingern reinigen.
Den Filter sorgféltig mindestens 24 Stunden lang trocknen lassen.
Es wird empfohlen, den Filter alle 3-6 Monate zu ersetzen.



Routinewartung

Abnehmbarer 2-in-1-Wassertank (nach jeder Verwendung reinigen)

1. Den Wischmopp entfernen und das restliche
Wasser aus dem Tank ausgiefen.

ﬁ Staubbehdlter-Komponenten

HEPA-Filter

2. Den Wischmopp waschen und dann den Wassertank und
den Mopp trocknen, um ihn fur den ndchsten Einsatz
vorzubereiten.

Wassertank-Komponenten

Akku
+ Das Gehduse des Gerdts ist mit einem Lithium-lonen-HochleistungsAkkupack
ausgestattet. Um eine optimale Akkuleistung zu gewdhrleisten, das Gerdt

geladen halten.
Wenn das Gerdt Uber einen ladngeren Zeitraum nicht benutzt werden soll, es
ausschalten und an einem sicheren Ort aufoewahren. Das Gerdt mindestens
. B alle 3 Monate aufladen, um eine Beschddigung des Akkus durch Tiefentladung
Den Griff anheben, den Staubbehdlter aus dem Wassertank Zu vermeiden.
nehmen, Uberschissiges Wasser ausgiefen und dann den
Wassertank trocknen.
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Routinewartung

Sensoren (regelméBig reinigen)

Mit einem weichen, trockenen Tuch alle Sensoren des Gerdats abwischen,

einschlieRlich der folgenden:

G SISENE

Der TOF Wandsensor rechts am Roboter

Der Klippensensor an der Unterseite des Roboters

Den Hindernis-Erkennungssensor vorne am Roboter

Den LiDAR Kollisions-Erkennungssensor oben am Roboter

Den Ladekontakt am Boden des Roboters und den drahtlosen Stromabnehmer

an der Ladestation (vor dem Reinigen den Strom abschalten)

o

Den Emitter der Ladestation

Klippensensor

f’;j@
@D D@
B © @
R
®
® o

TOF Wandsensor

Ladekontakt
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Technische Daten

Roboter
Produktname realme TechLife Robot Vacuum
Modell RMH2101
Abmessungen 350x350x100 mm
Gewicht 3,3kg
Akku 5200 mAh Lithium-Akku
Eingangsspannung| 14,4V
Nennleistung 50 W
Ladestation
Modell RMH2101CB
Abmessungen 160x143x80 mm
Nennleistung 20W
Ausgangsleistung | 20 W




Fehlerbehebung

Fehlermeldung

Lésung

Fehler 1: Der Staubbehdlter fehlt vermutlich.

Das Gerat wurde ohne Staubbehdlter gestartet. Den Staubbehdlter wieder anbringen.

Fehler 2: Das obere Radar ist vermutlich blockiert
oder steckt fest.

Das obere Radar wurde verdeckt oder in einem offenen Bereich platziert.
Die Abdeckung des oberen Radars entfernen oder das Gerdat in den Innenbereich bewegen.

Fehler 3: Bitte bewege mich an einen anderen
Ort und starte mich neu.

Das Gerdt befindet sich im Moment in der Luft. Das Gerdt auf eine ebene Flache bewegen
und dann neu starten.

Fehler 4: Den Klippensensor reinigen, mich an einen
neuen Ort bewegen und dann neu starten.

Der Klippensensor wurde blockiert oder an einem erhéhten Ort platziert. Das Fenster des
Klippensensors mit einem weichen, trockenen Tuch abwischen oder das Gerdt auf Bodenhdhe
setzen und neu starten.

Fehler 5: Den vorderen Sensor reinigen, mich an einen
neuen Ort bewegen und dann neu starten.

Der Hindernis-Erkennungssensor ist verschmutzt oder wurde blockiert.
Den Hindernis-Erkennungssensor mit einem weichen, trockenen Tuch abwischen.

Fehler 6: Den rechten Sensor reinigen, mich an einen
neuen Ort bewegen und dann neu starten.

Der TOF Wandsensor ist schmutzig oder wurde blockiert.
Den TOF Wandsensor mit einem weichen, trockenen Tuch abwischen.

Fehler 7: Die obere Radarabdeckung reinigen, das Produkt
an einen neuen Ort bewegen und dann neu starten.

Der LiDAR Kollisions-Erkennungssensor ist verschmutzt oder wurde blockiert.
Den LiDAR Kollisions-Erkennungssensor mit einem weichen, trockenen Tuch abwischen.

Fehler 8: Die Stofleiste steckt vermutlich fest.

Der Kanten- oder StoBleistensensor steckt fest. Die vordere StoRleiste nach links und rechts
bewegen und auf eine Blockierung prufen.

Fehler 9: Den Staubbehdilter und den Filter reinigen.

Staubbehdlter und Filter reinigen oder Filter ersetzen.

Fehler 10: Der Staubbehdlter wurde entfernt. Den
Staubbehdlter und den Filter reinigen.

Staubbehdlter und Filter reinigen oder Filter ersetzen.

Fehler 11: Ich stecke fest! Bitte hilf mir!

Das Gerat auf eine ebene Fldche bewegen und dann neu starten.
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Fehlerbehebung

Fehlermeldung

Lésung

Fehler 12: Bitte stelle mich aufrecht!

Das Gerdat befindet sich auf einer Neigung. Das Gerdt auf eine ebene Fldche bewegen und
dann neu starten.

Fehler 13: Die Rader scheinen festzustecken.

Das Primdarrad hat sich verwickelt oder steckt fest.
Das Primarrad prufen und samtliche Fremdkorper entfernen.

Fehler 14: Die Hauptburste steckt vermutlich fest.

Die Hauptburste hat sich verwickelt oder steckt fest.
Die Hauptburste prufen und samtliche Fremdkorper entfernen.

Fehler 15: Die Seitenbdrste ist steckt vermutlich fest.

Die Seitenburste hat sich verwickelt oder steckt fest. Die Seitenburste prifen und sémtliche
Fremdkérper entfernen.

Fehler 16: Au weh! Wo ist die Ladestation?

Wenn das Gergit meldet, dass die Ladestation nicht gefunden oder nicht eingesteckt ist, priifen,
ob die Anzeige der Ladestation an ist, oder das Gerét wieder an die Ladestation stellen.

Fehler 17: Oh nein! Ich habe einem Programmfehler
erlebt. Bitte starte mich neu!

Dieser Fehler wird durch einen unbekannten Fehler hervorgerufen. Das Produkt neu starten.

Fehler 18: Ein Fehler hat dazu gefuhrt, dass das
Gerdat automatisch heruntergefahren wurde.

Das Produkt neu starten. Wenn das Problem weiterhin besteht, den Kundendienst kontaktieren.

Fehler 19: Der Akku hat einen niedrigen Stand und
muss geladen werden.

Das Produkt an der Ladestation platzieren.

Fehler 20: Um das Gerdat abzuschalten, es von der
Ladestation wegbewegen und erneut versuchen.

Das Produkt kann an der Ladestation nicht ausgeschaltet werden. Das Produkt von der
Ladestation wegbewegen und dann die Power-Taste Power-Taste driicken und gedrickt halten.
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Allgemeine Probleme

Problemtyp

Lésung

Kann nicht gestartet werden

Der Akkustand ist niedrig. Das Produkt an der Ladestation platzieren und es auf den drahtlosen Stromabnehmer ausrichten. Das
Gerdt sollte sich automatisch einschalten. Wenn das Gerdit nicht mit Strom versorgt wurde, kann es einige Zeit dauern, bis es sich
einschaltet.

Die Umgebungstemperatur iberschreitet den normalen Betriebsbereich von 0-40 °C. Das Produkt nur in Umgebungen verwenden,
in denen die Umgebungstemperatur innerhalb dieses Bereichs liegt.

Kann nicht aufgeladen werden

Das Gerdt entfernen und priifen, ob die Anzeige an der Ladestation leuchtet. Sicherstellen, dass beide Enden des Netzteils der
Ladestation eingesteckt sind, die Vorderseite des Gerdts zur Ladestation zeigt und der Abstand zwischen der Vorderseite des
Gerats und der Ladestation etwa 2 cm betragt.

Die Verbindung kann schlecht sein. Die Ladekontakte am drahtlosen Stromabnehmer und dem Ger&ategehduse reinigen oder die
Seitenbursten entfernen.

Das Gerdt in einer Umgebungstemperatur von 0-40 °C laden.

Kann nicht wieder aufgeladen werden

Das Produkt ist zu weit von der Ladestation entfernt. Naher daran bewegen und es erneut versuchen.

Abnormale Gerdusche wahrend des
Betriebs

Es kann sein, dass sich ein Fremdkérper in der Hauptbrste, den Seitenblirsten oder den Rédern verfangen hat.
Das Produkt ausschalten und reinigen.

Verringerte Leistung oder
Austreten von Staub

Der Staubbehdlter ist voll und muss entleert werden.
Der Filter ist verstopft und muss gereinigte oder ersetzt werden.
Die Hauptburste ist mit einem Fremdkorper verheddert und muss gereinigt werden.

Verbindung mit dem WLAN nicht moglich

Das WLAN-Signal ist schlecht. Sicherstellen, dass sich das Produkt in einem Bereich mit guter WLAN-Abdeckung befindet.

Ein Fehler der WLAN-Verbindung ist aufgetreten. Die WLAN-Verbindung zurlcksetzen, die aktuellste Version des mobilen Clients
herunterladen und es erneut versuchen.

Das eingegebene Passwort war falsch.

Der Router betreibt ein 5 GHz-Netzwerk. Dieses Produkt unterstutzt nur eine Verbindung zu 2,4 GHz-Netzwerken.

Stromverbrauch an der Ladestation

Wenn das Produkt an der Ladestation steht, verbraucht es eine geringe Menge an Strom, um eine optimale Akkuleistung zu
gewdhrleisten.

Den QR-Code scannen, wenn Sie weitere Hilfe bendtigen
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Informacién de seguridad

Limitaciones de uso

+ Eldispositivo se utiliza para la limpieza de suelos en un entorno domeéstico Unicamente. No se puede utilizar en exteriores (como una
terraza abierta), lugares sin suelo (como un sofd) ni en entornos comerciales o industriales.

+ No utilice el producto en dreas exteriores (como azoteas, terrazas abiertas y partes superiores de mobiliario) sin valla protectora.

+ No utilice el dispositivo a una temperatura superior a 40 °C o inferior a O °C o cuando haya liquidos y sustancias pegajosas en el suelo.

- Antes de utilizar el robot, sujete los cables para que no toquen el suelo y asi evitar que el robot los arrastre.

+ Quite los objetos fragiles (como jarrones, bolsas de pldstico, etc.) del suelo para evitar dariar objetos de valor cuando el robot se atasque
o se golpee levemente.

+ Este dispositivo puede ser utilizado por niflos a partir de 8 afos y personas con capacidades fisicas, sensoriales o psiquicas reducidas o
con falta de experiencia y conocimiento si han recibido supervision o instrucciones sobre el uso del aparato y comprenden los peligros
existentes. Los niflos no deben jugar con el dispositivo ni realizar tareas de limpieza ni mantenimiento sin supervision.

+ Mantenga el cepillo principal y otras herramientas de limpieza fuera del alcance de los nifios.

+ No coloque objetos (tampoco nifios ni mascotas) sobre el dispositivo fijo o en movimiento.

+ Mantenga el pelo, los dedos y otras partes del cuerpo, asi como a sus mascotas, lejos de la entrada de succion cuando el dispositivo esté
funcionando.

+ No utilice el producto para barrer objetos encendidos (como colillas encendidas).

+ No utilice el producto para limpiar alfombras de pelo largo (es posible que algunas alfombras oscuras no se limpien habitualmente).

+ Evite que el robot succione objetos rigidos o afilados (como materiales decorativos, vidrio y clavos de hierro, etc.).

- No mueva el dispositivo sujetando la cubierta protectora de LIDAR y el protector de golpes.

+ Realice tareas de limpieza y mantenimiento en el robot y la base de carga cuando estén apagados.

+ No limpie ninguna parte del producto con un pafio humedo ni con ningun liquido.

+ Utilice el producto de acuerdo con el manual del usuario. El usuario serd responsable de los dafios y lesiones cuando estén causados
por un uso inadecuado.

-+ No utilice la funcion de fregado en alfombras ni partes superiores de mobiliario.

+ Asegurese de extraer el depdsito de agua cuando el dispositivo se esté cargando.
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Informacién de seguridad

1. El dispositivo solo debe utilizarse con la fuente de alimentacion suministrada.

2. El adaptador debe retirarse de la toma de corriente antes de realizar tareas de limpieza o mantenimiento en el dispositivo.

3. Este dispositivo contiene una bateria que solo puede ser reemplazada por personal cualificado.

4. La bateria debe extraerse del dispositivo para poder desecharse.

5. El dispositivo debe estar desconectado de la red eléctrica al extraer la bateria.

6. La bateria debe desecharse de forma segura.

7. ADVERTENCIA: Para recargar la bateria, utilice Unicamente la unidad de suministro extraible que se incluye con este producto.

Tipo de enchufe Modelo Entrada Salida
Europa GA241-2001000E 100-240 VCA 50/60 Hz 0,6 A 20V1A
Reino Unido GA241-2001000B 100-240 VCA 50/60 Hz 0,6 A 20V1A
Estados Unidos GA241-2001000U 100-240 VCA 50/60 Hz 0,6 A 20V1A
India GA241-2001000!I 100-240 VCA 50/60 Hz 0,6 A 20V1A

Bateria y carga

No utilice una bateria, base de carga o cargador que hayan sido suministrados por terceros.

No desmonte ni repare la bateria o la base de carga de forma arbitraria.

Mantenga la base de carga alejada de una fuente de calor (como una placa calefactora).

No limpie la base de carga con un pafio humedo o con las manos mojadas.

No deseche las baterias usadas de forma arbitraria. Las baterias usadas deben ser desechadas por una agencia de
reciclaje profesional.

Si el cable eléctrico estd dafiado o roto, deje de utilizarlo inmediatamente y reempldcelo a través de los canales oficiales.
Asegurese de que el robot esté apagado durante los traslados y que el producto se transporte en su embalaje original.
Si el dispositivo no va a utilizarse durante un largo periodo de tiempo, debe cargarse completamente y colocarse en un
lugar fresco y seco. Cargue el dispositivo al menos cada 3 meses para evitar dafiar la bateria por una descarga excesiva.
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Informacién de seguridad

Instrucciones de eliminacién

La siguiente informacién solo se aplica a la eliminacién de este producto, no a su uso diario.

Las sustancias quimicas contenidas en la bateria del robot contaminardn el medioambiente. Antes de desechar el producto, extraiga
la bateria del robot y llévela a una estacion de reciclaje profesional. La bateria solo debe extraerse cuando se haya agotado por
completo. No permita bajo ninguna circunstancia que la bateria entre en contacto con objetos metdlicos.

Extraccion de la bateria:

. Asegurese de que el robot no toque la base de carga y mantenga el producto en funcionamiento hasta que se agote toda la bateria

y se apague.

. Quite los tornillos de la cubierta de la bateria.
. Retire la cubierta de la bateria, quite el enchufe de la bateria y extraiga la bateria.

Informacion de seguridad laser

.

LiIDAR del producto cumple con el estandar para productos ldser de clase 1de IEC60825 y no produce radiacion Idser
peligrosa.

Laser de clase IEC-60825 clase 1.

La potencia mdxima de salida ldser del producto es de 10 mW.

Tiempo de impulso del cabezal laser (1/2300 s).

Radiacion ldser invisible.

Energia ldser: la exposicion cerca de la apertura puede causar qguemaduras.

Estandar: [EC 60825-1:2014.

Frecuencia 2,4 GHz~2,4835 GHz

Potencia <17 dBm
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Advertencia

Este simbolo significa que, de acuerdo con las leyes y normativas locales,
este dispositivo o su bateria tendrdn que desecharse de forma separada al
resto de residuos de su hogar. Cuando este dispositivo llegue al final de su
vida util, el usuario puede optar por llevarlo a la empresa encargada de su
correspondiente reciclaje. El correcto reciclaje del dispositivo protegerd la
salud humana y el medioambiente.

ﬁ Uso interno solamente

Advertencia de la bateria

Este producto incluye una bateria de litio. No debe ser desmontada, afectada, forzada o expuesta al fuego.
. Una bateria sometida a una presion de aire extremadamente baja puede provocar una explosion o la fuga de liquido o gas inflamable.
. No coloque la bateria en un entorno de alta temperatura ni la exponga al sol. Si lo hace, podria explotar.
. No siga utilizando el producto si la bateria parece estar hinchada.
. Deseche la bateria de acuerdo con las normativas locales. No deseche la bateria como basura doméstica.
. No intente reparar, desmontar o modificar la bateria. Reemplazar la bateria por un tipo de bateria incorrecto podria provocar una
explosion.
7. No ejerza presion sobre la bateria ni la perfore con objetos rigidos. Dafar la bateria podria provocar una fuga, sobrecalentamiento o
incendio.

[ ORI NONN \NEE

Por la presente, realme declara que este dispositivo cumple con los requisitos esenciales y otras disposiciones pertinentes de la Directiva
sobre equipos radioeléctricos 2014/53/UE. La declaraciéon de conformidad se puede consultar en
www.realme.com/global/support/declaration.
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Introduccion del producto

Paquete de entrega

&z

1base de carga

1 cepillo de limpieza

1 adaptador 1 cepillo lateral izquierdo
1 cepillo lateral derecho

2 pafios lavables (opcional) Depdsito de agua extraible 2 en 1 (opcional)
10 parios desechables (opcional)
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Introduccion del producto

Robot

Cubierta del filtro

Botdn del depodsito
de suciedad

LiDAR

Sensor de detecciéon de
golpes LIDAR

Sensor de recarga

Sensor de detecciéon de

obstdculos

Sensor de p

Sensor de
protector

72

ared TOF

Contactos de carga

Rueda omnidireccional

Rueda principal
Cepillo principal
Cierre de la

cubierta del
cepillo principal



Introduccion del producto

Robot

@ () Encender/Apagar/Limpiar/Pausar Indicador
+ Pulse para iniciar/pausar la limpieza + Blanco: conectado al wifi
+ Mantenga pulsado durante 3 segundos + Naranja: no conectado al wifi
para encender/apagar el dispositivo + Rojo: error o bateria baja
+ Cuando se produzca un error, mantenga
~ pulsado durante 15 segundos para forzar .
O el apagado Restablecer wifi
+ Mantenga pulsados ambos botones
Recarga/Limpieza parcial/Pausa durante 3 segundos
+ Pulse para recargar/pausar

Mantenga pulsado para iniciar la limpieza
parcial

Base de carga

Compartimento de cable externo
Indicador de
encendido —— Conector eléctrico
<7 Emisor—— o
Compartimento . Vo
de cierre Lz VZ, |
L Z4 - Carrete de
Cubierta Receptor eléctrico cable
< inalédmirico
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Colocacién

1. Conecte el cable de alimentacién y coloque el cable que 3. Coloque los cepillos laterales
sobre en el compartimento de cables.

Alinee los cepillos izquierdo y derecho con las marcas
correspondientes en la cubierta inferior. Presione hacia abajo
hasta que escuche un clic, lo que indicard que se ha colocado
correctamente.

2. Coloque la base de carga contra la pared sobre una
superficie plana y conéctela a una fuente de alimentacion

4. Encienda el dispositivo y carguelo

Mantenga pulsado el botdn (1) para encender el dispositivo.
Espere hasta que se encienda el indicador y, a continuacion,
coloque el dispositivo en la base de carga.

Nota:
+ Asegurese de que la base de carga tenga al menos 0,5 m de espacio libre en .
ambos lados y 1,5 m de espacio libre en la parte delantera. Nota: El dispositivo no puede iniciarse si no tiene suficiente bateria. Coloque el dispositivo en la

base de carga. Se encenderd automdaticamente cuando tenga suficiente carga. El

dispositivo puede funcionar con normalidad solo cuando la bateria tiene una carga 220 %.

Como se muestra en la figura, la parte delantera del dispositivo debe mirar hacia la base de
hacer que la base de carga se apague. carga para que el contacto de carga del robot toque el receptor eléctrico inaldmbrico. La

+ Elindicador de carga permanecerd encendido mientras haya electricidad. distancia entre la parte delantera del dispositivo y la base de carga debe ser de unos 2 cm.
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Durante la colocaciéon, mantenga el cable de alimentacion alejado del suelo.
Si el cable de alimentacion estd en el suelo, el dispositivo puede arrastrarlo y



Kit de fregado

1. Coloque el depésito de agua
extraible 2 en 1

D Coloque el pafio de fregado: coloque el pafio con
suavidad en la parte inferior del depdsito de agua.

N

Nota: Limpie el pafio después de cada uso para
garantizar un rendimiento éptimo.

(2 Llene el depdsito de agua: abra la tapa, llene el
depdsito con agua y cierre la tapa.

Nota: Se recomienda extraer el depdsito de
suciedad antes de llenar el depdsito de
agua. De este modo, se garantiza que el
agua no entre al depdsito de suciedad.
Levante el asq, extraiga el deposito de
suciedad del depdsito de agua, llene con
agua el deposito de agua y cierre la tapa.

3 Coloque el depésito de agua.

Coloque el depdsito de suciedad en el depdsito
de agua y asegurese de que el asa esté plegada.

Mantenga pulsado el boton que estd en la parte
central del depdsito de agua y empujelo
horizontalmente en la parte trasera del dispositivo.
Escuchard un clic sila colocacion se realiza

correctamente.
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2. Coloque el depésito de agua extraible 2 en 1

Cuando el dispositivo haya terminado de limpiar, mantenga pulsado
el botén que estd en la parte central del deposito de agua, extraiga
el deposito tirando de él hacia atrds, vierta el agua restante fuera del
deposito y limpie el pafio (no mueva ni gire el dispositivo mientras estd
limpiando).

3. Uso

@ No utilice el deposito de agua cuando no haya nadie en casa.

2 Para garantizar la seguridad, extraiga el depdsito de agua cuando
no esté en uso y cuando el dispositivo se esté cargando.

3 No utilice la funcién de fregado en alfombras. Evite que el dispositivo
entre en dreas con alfombras mediante la funcion de drea restringida
en la aplicacion movil.

@ Para garantizar un rendimiento éptimo del fregado, utilice el
dispositivo para limpiar el drea tres veces antes de colocar el médulo
de fregado.

() Sinecesita afiadir agua o limpiar el pafio durante una tarea de
limpieza, pause el dispositivo y siga los pasos anteriores. No mueva ni
gire el dispositivo para evitar fallos de posicionamiento y la pérdida
del mapa.

® Sibien la funcion de fregado del dispositivo puede limpiar superficies
para ayudar a conseguir una limpieza profunda, no puede eliminar
eficazmente las manchas dificiles de la misma manera que lo haria
una persona.



Conectarse a realme Link

Descargar la aplicacién Actualizacién de firmware
Método 1: abra la tienda de aplicaciones y descargue la aplicacion realme Link. Abra la aplicacion moévil y vaya a la pagina de actualizacion del
Método 2: escanee el cédigo QR a continuacion. firmware, espere a que la aplicacion detecte el nuevo firmware y

siga las instrucciones. La bateria debe tener una carga 250 % para
realizar una actualizacion de firmware. Se recomienda colocar el
dispositivo en la base de carga durante una actualizacion de
firmware.

Restablecer wifi

Si su teléfono ya no puede conectarse al dispositivo debido a
cambios en la configuracion del router, la contrasefia u otros
motivos, mantenga pulsados los botones (1) y {5 al mismo tiempo
durante 3 segundos. Deberia escuchar “Se ha restablecido la
conexion wifi".

Aiadir dispositivo @

Abra la aplicacion movil y toque el botdn + en la pdgina de inicio
para acceder a la pdgina de seleccion de dispositivo. Seleccione
Robot de limpieza y afiada el dispositivo a su aplicacion siguiendo
las instrucciones.

A\
(6
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Uso

Encender/Apagar

Mantenga pulsado el botén C)duronte 3 segundos. El indicador se
iluminard para indicar que el dispositivo estd encendido.

Nota: El dispositivo no se puede apagar mientras se carga.

Limpiar/Pausar

Cuando el dispositivo se haya encendido, pulse el boton C) en el robot o utilice la
aplicacion moévil para iniciar el proceso de limpieza.
(Pulse cualquier tecla durante la limpieza para realizar una pausa)

Nota:

-« Los robots de limpieza no se pueden utilizar para limpiar liquidos.

+ Siel nivel de la bateria es inferior al 20 %, el dispositivo no podrd readlizar tareas de limpieza.
Cargue el dispositivo antes de proceder a limpiar.

+ Siel nivel de la bateria cae por debajo del 20 % durante el proceso de limpieza, el dispositivo
volverd automdticamente a la base de carga. Cuando la bateria se haya cargado al 80 %,
el dispositivo intentard continuar desde donde lo dejé.

+ Retire todos los cables (incluido el cable de alimentacion de la base de carga) del suelo
antes de limpiar. De este modo, se garantiza que el dispositivo no cause cortes de energia o
dafios a objetos o cables al arrastrarlos.

Cargar

Automdtico: cuando el dispositivo haya terminado de limpiar, volverd automdticamente
ala base de carga.

Manual: mientras el dispositivo esté en pausa, pulse la tecla /._} o utilice la aplicacion
movil para iniciar el proceso de recarga.

Nota: Si el dispositivo no puede encontrar la base de carga, volverd a su posicién inicial.
Deberd colocar manualmente el dispositivo en la base de carga.
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Limpieza automdtica

Cuando comienza el proceso de limpieza, el dispositivo escanea el drea, genera
un mapa y divide inteligentemente el mapa en zonas. El dispositivo primero
limpia cada zona a lo largo de las paredes y luego limpia el resto de la zona en
forma de arco. Las zonas se limpian una por una de manera ordenada, eficiente
y completa. Cuando haya finalizado el proceso de limpieza, el dispositivo volvera
automaticamente a la base de carga.

Area limpia Area limpia

Area de limpieza planificada

Area de limpieza actual

Nota:

No mueva el dispositivo de forma arbitraria o frecuente durante su
funcionamiento. Tras mover el dispositivo, coléquelo cerca de su ubicacion original.
Una vez que se haya reiniciado, el dispositivo intentard reubicar sus coordenadas
originales. Si el posicionamiento se realiza correctamente, el dispositivo continuard
por la ruta planificada. Si el posicionamiento falla, el dispositivo abandonard su
tarea anterior e intentard crear un nuevo mapa para reiniciar el proceso de
limpieza. En este caso, es posible que el dispositivo no se pueda recargar
correctamente.



Uso

Limpieza localizada

Si desea realizar una limpieza profunda en un drea determinada,
especifique la ubicacién en la aplicacion movil. El dispositivo se
centrard en el drea de 1,5m x 1,5 m y limpiard alrededor dos veces.

Limpieza parcial

Si no puede controlar el dispositivo a través de la aplicacion movil,
muévalo manualmente al drea que debe limpiarse y mantenga
pulsada la tecla { durante 3 segundos. El dispositivo se centrard en
el areade 1,8 m x 1,8 my limpiard a su alrededor una vez.

| 18m |

1,8m
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Area personalizada

Utilice la aplicacién mévil para establecer el tamarfio y la ubicacion de las
dreas que desea limpiar.

Area restringida

Utilice la aplicacion mévil para definir una o mas dreas restringidas. El
dispositivo no intentard acceder a dreas restringidas para limpiarlas.

Nota:

» El dispositivo puede acceder a areas restringidas debido a errores de
posicionamiento o fallos del sensor.

* Las dreas restringidas permanentes pueden no ser validas cuando se
realizan cambios significativos en la posicion de los muebles y la base de
carga. No mueva ni interfiera con el dispositivo mientras esta en
funcionamiento.

* La creacion de un mapa nuevo eliminara todas las dreas restringidas
permanentes.

Limpieza programada

Utilice la aplicacion mévil para establecer horarios de limpieza
programada. El dispositivo comenzard a limpiar automdticamente
durante los tiempos establecidos y volverd a la base de carga una vez
que haya terminado.

Succién
Utilice la aplicacion mévil para seleccionar entre los modos de aspirado

silencioso, estandar, fuerte o ultrafuerte. El modo predeterminado es estdndar.

Nivel de agua

Utilice la aplicacion mévil para seleccionar entre los modos de nivel de
agua seco, bajo, medio o alto. El modo predeterminado es alto.



Mantenimiento de rutina

Cepillo principal Cepillo lateral
1. Gire el dispositivo y presione en el cierre de la cubierta del cepillo 1. Gire el dispositivo y extraiga el cepillo lateral verticalmente.
principal para sacarlo. 2. Vuelva a colocar el cepillo después de quitar el pelo enredado y la
2. Utilice la herramienta correspondiente para limpiar la suciedad suciedad.
atascada en las cavidades del cepillo principal y cualquier objeto 3. Alinee los cepillos izquierdo y derecho con las marcas
enredado en él. correspondientes en la cubierta inferior y presione hacia abajo para
3. Vuelva a colocar el cepillo principal, presione hacia abajo en la colocarlos.

cubierta del cepillo principal y asegure el cierre.

Nota: Se recomienda reemplazar el cepillo lateral una vez cada 3-6 meses
para garantizar un rendimiento éptimo.

Cierre

Cepillo
principal

79



Mantenimiento de rutina

Depésito de suciedad Filtro

1. Después de un largo periodo de uso, retire la red del filtro, la espuma
del filtro y el filtro HEPA.

2. Enjuague en el grifo la red del filtro, la espuma, el filtro HEPA y el
depdsito de suciedad que haya retirado.

3. Sacuda las gotas de agua después del enjuague y espere hasta que
los filtros y el depdsito de suciedad se hayan secado por completo.

4. Después de que se hayan secado por completo, vuelva a colocar los
filtros en el siguiente orden: red del filtro > espuma del filtro > filtro HEPA.

1. Mantenga pulsado el botén del depdsito de suciedad vy tire del
depdsito para sacarlo.

Red del filtro

Boton del depdsito de suciedad

2. Abra el depdsito de suciedad y vacielo en la basura.
Cubierta del filtro

Espuma del filtro

Filtro HEPA —@
/ \
! \ / Nota:

Enjuague con agua limpia. No afiada detergentes.

No utilice un cepillo ni los dedos para limpiar el filtro.

Deje que el filtro se seque completamente durante al menos 24 horas.
Se recomienda reemplazar el filtro cada 3-6 meses.

80



Mantenimiento de rutina

Depésito de agua extraible 2 en 1 (limpiar después de cada uso)

1. Retire el pafio de fregado y vierta el agua restante
del depdsito. Componentes del
¢ \ deposito de suciedad

Filtro HEPA

Espuma del filtro

2. Lave el parfio de fregado y seque el deposito de agua
y el pafio para prepararlos para el proximo uso.

Componentes del
depdsito de agua

Bateria

El dispositivo estd equipado con una bateria de iones de litio de alto
rendimiento. Para garantizar un rendimiento éptimo de la bateria,
mantenga el dispositivo cargado.

Sino va a utilizarse el dispositivo durante un periodo prolongado,
apdguelo y gudrdelo en un lugar seguro. Cargue el dispositivo al menos
Levante el asa, saque el depdsito de suciedad del depdsito de una vez cada 3 meses para evitar dafios por descarga excesiva de la
agua, vierta el exceso de agua y seque el agua del depdsito. bateria.
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Mantenimiento de rutina

Sensores (limpiar regularmente)

Utilice un pafio suave y seco para limpiar todos los sensores del dispositivo,
incluidos los siguientes:

El sensor de pared TOF a la derecha del robot

Senzor srazu v dolni ¢dsti robota

El sensor de deteccion de obstdculos en la parte delantera del robot

El sensor de deteccion de golpes LIDAR en la parte superior del robot

Los contactos de carga en la parte inferior del robot y el receptor eléctrico
inalambrico en la base de carga (apague el suministro eléctrico antes de
limpiar)

6. El emisor de la base de carga

SN

Sensor de desnivel

Contactos de carga
— ‘\3
(o )
IO
o @
(&) ()
R L
® -
® o

Sensor de pared TOF

82

Especificaciones

Robot
Nombre del realme TechLife Robot Vacuum
producto
Modelo RMH2101

Dimensiones

350 x 350 x 100 mm

Peso 3,3kg
Bateria Bateria de litio de 5200 mAh
Voltaje de
entrada laav
Potencia
nominal Sow
Base de carga
Modelo RMH2101CB
Dimensiones 160 x 143 x 80 mm
Potencia
nominal 20W
Salida nominal | 20 W




Solucién de problemas

Mensaje de error

Solucién

Error 1: parece que falta el depdsito de suciedad.

El dispositivo se inicid sin depdsito de suciedad. Vuelva a colocar el depdsito de suciedad.

Error 2: parece que el radar superior estd obstruido
o atascado.

El radar superior se ha cubierto o colocado en un drea abierta.
Retire la cubierta del radar superior o mueva el dispositivo al interior.

Error 3: mueva el dispositivo a una nueva ubicacion
y reinicielo.

El dispositivo estd actualmente en alto. Mueva el dispositivo a una superficie nivelada
y reinicielo.

Error 4: limpie el sensor de desnivel, mueva el dispositivo
a una nueva ubicacion y reinicielo.

El sensor de desnivel se ha obstruido o se ha colocado en un lugar elevado. Limpie la ventana
del sensor de desnivel con un pafio suave y seco, mueva el dispositivo al nivel del suelo y

reinicielo.

Error 5: limpie el sensor delantero, mueva el dispositivo
a una nueva ubicacion y reinicielo.

El sensor de deteccién de obstdculos estd sucio o se ha obstruido.
Limpie el sensor de deteccion de obstdculos con un pafio suave y seco.

Error 6: limpie el sensor correspondiente, mueva el
dispositivo a una nueva ubicacién y reinicielo.

El sensor de pared TOF estd sucio o se ha obstruido.
Limpie el sensor de pared TOF con un pafio suave y seco.

Error 7: limpie la cubierta superior del radar, mueva el
dispositivo a una nueva ubicacién y reinicielo.

El sensor de deteccion de golpes LIDAR estd sucio o se ha obstruido.
Limpie el sensor de deteccién de golpes LIDAR superior con un pafio suave y seco.

Error 8: parece que el protector estd atascado.

El sensor de protector o bordes estd atascado. Mueva el protector delantero hacia la
izquierda y hacia la derecha para ver si hay un atasco.

Error 9: limpie el depdsito de suciedad vy el filtro.

Limpie el depdsito de suciedad vy el filtro o reemplace el filtro.

Error 10: el depdsito de suciedad se ha extraido. Limpie el
depdsito de suciedad vy el filtro.

Limpie el depdsito de suciedad vy el filtro o reemplace el filtro.

Error 11: se ha producido un atasco. Soluciénelo.

Mueva el dispositivo a una superficie nivelada y reinicielo.
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Solucién de problemas

Mensaje de error

Solucién

Error 12: coloque el dispositivo en posicion vertical.

El dispositivo estd inclinado. Mueva el dispositivo a una superficie nivelada y reinicielo.

Error 13: parece que las ruedas estdn atascadas.

La rueda principal se ha enredado o atascado.
Compruebe la rueda principal y retire cualquier objeto extrario.

Error 14: parece que el cepillo principal estd atascado.

El cepillo principal se ha enredado o atascado.
Compruebe el cepillo principal y retire cualquier objeto extrario.

Error 15: parece que el cepillo lateral estd atascado.

El cepillo lateral se ha enredado o atascado. Compruebe el cepillo lateral y retire cualquier objeto
extrafio.

Error 16: vaya, ¢dénde estd la base de carga?

Si el dispositivo indica que la base de carga no se encuentra o no estd conectada, verifique si el
indicador de la base de carga estd encendido o mueva el dispositivo a la base de carga.

Error 17: vaya, se ha producido un error de programa.
Reinicie el dispositivo.

Este error estd causado por un fallo desconocido. Reinicie el dispositivo.

Error 18: un error ha provocado que el
dispositivo se apague automdticamente.

Reinicie el dispositivo. Si el problema persiste, pdongase en contacto con el servicio posventa.

Error 19: el nivel de bateria es bajo y debe recargarse.

Coloque el dispositivo en la base de carga.

Error 20: para apagar el dispositivo, sepdrelo de la
base de carga y vuelva a intentarlo.

El dispositivo no se puede apagar cuando estd en la base de carga. Separe el producto de la
base de carga y mantenga pulsado el botén de encendido.
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Problemas habituales

Tipo de problema Solucion

+  Elnivel de bateria es bajo. Coloque el dispositivo en la base de carga y alinéelo con el receptor eléctrico inalémbrico. El dispositivo
No se puede iniciar deberia encenderse automdticamente. Si el dispositivo se quedd sin bateria, es posible que tarde un poco en encenderse.
+ Lo temperatura ambiente excede el rango de funcionamiento normal de 0-40 °C. Utilice el dispositivo Unicamente en entornos
donde la temperatura ambiente se encuentre dentro de este rango.

+  Retire el dispositivo y compruebe si el indicador de la base de carga estd encendido. Asegurese de que los dos extremos del
adaptador de corriente de la base de carga estén conectados, la parte delantera del dispositivo esté orientada hacia la base de
No se puede cargar carga y la distancia entre la parte delantera del dispositivo y la base de carga sea de aproximadamente 2 cm.
« Lo conexion puede ser deficiente. Limpie los contactos de carga en el receptor eléctrico inaldmbrico y el dispositivo, o extraiga los
cepillos laterales.
+  Cargue el dispositivo a una temperatura ambiente de 0-40 °C.

No se puede recargar El dispositivo estd demasiado lejos de la base de carga. Acérquelo e inténtelo de nuevo.

Ruidos anormales durante el

funcionamiento Puede haber un objeto extrafio enredado en el cepillo principal, los cepillos laterales o las ruedas. Apague el dispositivo y limpielo.

+ Eldepdsito de suciedad estd lleno y debe limpiarse.
-+ Elfiltro estd obstruido y debe limpiarse o reemplazarse.
+  El cepillo principal estd enredado con un objeto extrafio y debe limpiarse.

Rendimiento reducido o fugas
de suciedad

+ La sefial wifi es deficiente. Asegurese de que el dispositivo esté en un drea con buena cobertura wifi.

+  Se ha producido un error de conexion wifi. Restablezca la conexion wifi, descargue la ultima version del cliente mévil y vuelva a
No es posible conectarse al wifi intentarlo.

+ La contrasefia que ha introducido es incorrecta.

+ El router estd ejecutando una red de 5 GHz. Este dispositivo solo admite la conexiéon a redes de 2,4 GHz.

El dispositivo consume energia

mientras estd en la base de carga Cuando el dispositivo esté en la base de carga, consumird un poco de energia para garantizar un rendimiento éptimo de la bateria.

Escanee el codigo QR si necesita mas ayuda
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Informations de sécurité

Restrictions d'utilisation

+ Le produit sert & nettoyer le sol d'un domicile uniquement et ne saurait étre utilisé en extérieur (par exemple sur une terrasse), ailleurs qu'au
sol (comme sur un sofa) ou dans un environnement commercial ou industriel.

+ Merci de ne pas employer le produit sur des zones en hauteur (comme un appartement-terrasse ou le haut d’'un meuble) qui ne
comportent pas de garde-fou.

+ Merci de ne pas utiliser le produit si la température est supérieure & 40 °C ou inférieure & 0 °C, ou si le sol est couvert de substances
liquides ou gluantes.

- Merci de suspendre les cables qui trainent au sol pour éviter que le robot ne roule dessus et les entraine.

+ Merci d'enlever tout objet fragile ou corps étranger (tel qu'un vase, un sac plastique...) trainant au sol afin d'éviter que le robot endommage
des objets de valeur lorsqu'il est coincé ou dérangé.

+ Cet appareil peut étre utilisé par des enfants dgés de 8 ans et plus et par des personnes qui souffrent de handicaps physiques, sensoriels
ou mentaux ou & qui il manque de 'expérience et des connaissances si elles sont supervisées ou ont regu les instructions adéquates
concernant I'utilisation en toute sécurité de I'appareil et comprennent les risques inhérents. Ne pas laisser les enfants jouer avec l'appareil.
Le nettoyage et la maintenance de l'appareil ne doivent pas étre effectués par des enfants laissés sans surveillance.

- Merci de conserver la brosse principale et les autres outils de nettoyage hors de portée des enfants.

+ Merci de ne pas placer d'objets (ni d'enfants ou d'animaux de compagnie) sur 'appareil & I'arrét ou en mouvement.

+ Merci de tenir éloignés de la bouche d'aspiration cheveux, doigts et autres parties du corps humain ou d‘animaux lorsque l'appareil est en
fonctionnement.

+ Merci de ne pas utiliser le produit pour balayer des objets incandescents (tels que des mégots et cendres de cigarette).

+ Merci de ne pas utiliser le produit pour nettoyer des tapis ou moquettes & poils longs (certaines mogquettes sombres peuvent ne pas étre
nettoyées normalement).

+ Merci d'empécher le robot d'aspirer des objets tranchants ou durs (comme du verre, des clous, certains déchets et matériaux décoratifs...).

+ Merci de ne pas déplacer l'appareil en le tenant par la protection du LiDAR et le pare-choc.

- Merci de nettoyer ou d'effectuer la maintenance du robot et du socle de charge hors tension.

+ Merci de ne pas essuyer le produit a I'aide d'un chiffon humide ou d'un liquide quelconque.

+ Merci d'utiliser le produit en accord avec le manuel d'utilisation. L'utilisateur est seul responsable des dommages et blessures résultant
d'une utilisation non conforme du produit.

- Merci de ne pas utiliser la fonction serpillére sur de la moguette et des meubles.
+ Merci de vous assurer de retirer le réservoir d'eau lorsque l'appareil est en cours de charge.
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Informations de sécurité

1. Lappareil ne doit étre utilisé qu'avec I'unité d'alimentation fournie.
2. Ladaptateur secteur doit étre retiré de la prise avant d'entreprendre un nettoyage ou une maintenance de l'appareil.
3. Cet appareil contient une batterie dont le remplacement demande un certain talent.
4. La batterie doit étre retirée de 'appareil avant de le jeter.
5. Lappareil doit étre déconnecté du secteur lorsque vous retirez la batterie.
6. Merci de prendre des précautions lorsque vous jetez la batterie.
7. ATTENTION : lorsque vous voulez recharger la batterie, n'utilisez que I'unité d'alimentation détachable fournie avec cet appareil.
Type de prise Modele Entrée Sortie
U.E. GA241-2001000E 100-240 VAC 50/60 Hz 0,6 A 20V1A
R-U GA241-2001000B 100-240 VAC 50/60 Hz 0,6 A 20V1A
Etats-Unis GA241-2001000U 100-240 VAC 50/60 Hz 0,6 A 20V1A
Inde GA241-2001000lI 100-240 VAC 50/60 Hz 0,6 A 20V1A

Batterie et charge

Merci de ne pas employer de batterie, de socle de charge ou de chargeur fourni par une tierce partie.

Merci de ne pas démonter, signaler ou réinstaller la batterie ou le socle de charge de maniére arbitraire.

Merci de tenir le socle de charge & l'écart de toute source de chaleur (comme une plague chauffante).

Merci de ne pas nettoyer les fragments du socle de charge avec un chiffon humide ou les mains mouillées.

Merci de ne pas jeter la batterie usée arbitrairement. Les batteries usées doivent étre traitées par des organismes de
recyclage professionnels.

Si le cable d'alimentation est endommagé ou cassé, cessez immeédiatement de I'utiliser et remplacez-le en passant par les
canaux officiels.

S'assurer que le robot est bien éteint pendant son transport, et qu'il est transporté dans son emballage d'origine.
Sil'appareil n'est pas utilisé pendant une longue période, chargez-le et entreposez-le dans un endroit sec et frais.
Chargez-le tous les 3 mois minimum pour éviter que la batterie se dégrade & cause d'une décharge excessive.
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Informations de sécurité

Instructions pour la mise au rebut

—

W

Les informations suivantes ne s‘appliquent qu'en cas de mise au rebut de ce produit et non pour son utilisation au quotidien.

Les substances chimiques contenues dans la batterie du robot sont polluantes. Avant de jeter le produit, retirez la batterie du robot et
emmenez-la & un centre de recyclage agréé. La batterie ne doit étre retirée qu'aprés que son énergie ait été épuisée. Ne laissez
jamais la batterie entrer en contact avec des objets métalliques.

Retrait de la batterie :

. En vérifiant bien que le robot ne soit pas sur le socle de charge, laissez-le fonctionner jusqu'a son extinction due & I'¢puisement de la

batterie.
. Retirez les vis de la protection de la batterie.
. Enlevez la protection de la batterie, débranchez la prise de la batterie puis retirez-la.

Informations de sécurité liées au laser

.

Le LiIDAR de l'appareil est conforme & la norme IEC60825 concernant les produits laser de catégorie 1et n'émet aucune
radiation laser dangereuse.

Laser de catégorie 1IEC-60825

La puissance maximale du laser du produit est de 10 mW

Pulsation de la téte du laser : (1/2 300 s)

Radiations laser invisibles

L'exposition au rayon laser trop prés de sa source peut entrainer des brdlures.

Norme : [EC 60825-1:2014

Fréquence 2,4 GHz ~ 2,4835 GHz

Alimentation <17 dBm
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Avertissement

Ce symbole signifie que conformément aux lois et réglementations locales,
votre produit ou sa batterie doivent étre éliminés séparément des déchets
ménagers. Lorsque ce produit arrive en fin de vie, |'utilisateur a le choix de
donner son produit & un organisme de recyclage compétent. Le recyclage
— approprié de votre produit protégera la santé humaine et I'environnement.

ﬁ A utiliser en intérieur uniquement

Avertissement sur la batterie

Ce produit renferme une batterie au lithium. Elle ne doit pas étre démontée, percutée, retirée de force ou exposée au feu.

. Une batterie soumise & une trés faible pression atmosphérique peut exploser ou laisser échapper du liquide ou gaz inflammable.

. Merci de ne pas soumettre la batterie a de fortes températures ou de l'exposer au soleil. Cela pourrait entrainer son explosion.

. Merci de cesser d'utiliser le produit si la batterie semble avoir gonflé.

. Merci de jeter la batterie en respectant les lois locales en vigueur. Ne la jetez pas dans votre poubelle domestique.

. Merci de ne pas tenter de réparer, démonter ou modifier la batterie. Remplacer la batterie par une batterie d'un type différent peut
entrainer une explosion.

7. Merci de ne pas percer la batterie ni d'‘appuyer dessus avec des objets durs. Endommager la batterie peut causer des fuites de

substances chimiques, une surchauffe ou des incendies.

[N NONN \NE

Par la présente, realme déclare que cet appareil est conforme aux critéres principaux et autres clauses pertinentes de la directive RED,
2014/53/EU portant sur les équipements radio. La déclaration de conformité est consultable & l'adresse suivante :
www.realme.com/global/support/declaration.
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Présentation du produit

Contenu de I'emballage

&z

1socle de charge

1brosse de nettoyage

1 adaptateur secteur 1brosse latérale L
1brosse latérale R

2 serpilleres lavables (facultatives) Réservoir d'eau
10 serpilleres jetables (facultatives) détachable 2 en 1 (facultatif)
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Présentation du produit

Robot

Protection du filtre

Capteur mural TOF

Bouton du bac &
poussiere

Contact pour le
rechargement

LiDAR

Capteur de détection
de collision LiDAR

Roue omnidirectionnelle
Brosse latérale

Capteur de
recharge

Roue principale

Brosse principale

Attache de la
protection de la
brosse principale

Capteur de détection
d'obstacle

Capteur du
pare-choc
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Présentation du produit

Robot

9 () Allumage/extinction/nettoyage/pause

+ Appuyez sur ce bouton pour démarrer/mettre
en pause le nettoyage

+ Maintenez ce bouton appuyé durant
3 secondes pour allumer/éteindre l'appareil

+ En cas d'erreur, maintenez ce bouton appuyé
durant 15 secondes pour forcer l'appareil &
s'éteindre

O

Recharge/nettoyage partiel/pause

+ Appuyez dessus pour recharger/mettre en
pause l'appareil

+ Maintenez appuyé pour lancer un nettoyage
partiel

Socle de charge

Témoin
d'alimentation

) Lz Emetteur——
Compartiment
& fermoir o7z
Lz
Protection Récepto_cle B
a d'alimentation
sans fil
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Témoin
« Blanc : Wi-Fi connecté

+ Orange : Wi-Fi non connecté
+ Rouge : batterie faible ou erreur

Réinitialisation du Wi-Fi

« Maintenez les deux boutons appuyés
durant 3 secondes

Compartiment a cdbles

Connecteur
d'alimentation

Enrouleur
de cable



Installation

1. Branchez le cdble d'alimentation puis rangez tous les 3. Installation des brosses latérales

cdbles superflus dans le compartiment & cables. Alignez les brosses droite et gauche avec les marques

correspondantes sur la protection du bas. Appuyez dessus
jusqu'a entendre un clic, qui indiquera que l'installation a réussi.

2. Placez le socle de charge contre un mur et sur une surface
plane, puis branchez-le a une source d'alimentation.

4. Allumage et charge

Maintenez le bouton () appuyé pour démarrer l'appareil.
Attendez que le témoin lumineux s'‘allume puis placez 'appareil
sur le socle de charge.

Remarque :

- Assurez-vous que le socle de charge bénéficie d'au moins 0,5 m d'espace
libre de chaque cété, et d'au moins 1,5 m d'espace libre devant lui.

+  Pendant l'installation, ne laissez pas le céble d'alimentation trainer au sol.

Remarque :  l'appareil ne peut pas démarrer si sa batterie n'est pas assez chargée. Placez

l'appareil sur le socle de charge et il s‘allumera automatiquement dés qu'il sera assez

Lorsque le céble d'alimentation est au sol, il court le risque d'étre entrainé
par l'appareil, ce qui débrancherait le socle de charge.

Le témoin de charge restera allumé tant que l'appareil sera alimenté en
électricité.
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chargé. Lappareil n'est capable de fonctionner normalement qu'a partir de 20 % de
charge. Comme I'image I'indique, l'avant de l'appareil doit étre orienté vers le socle de
charge pour que le contact de rechargement du robot touche le réceptacle
d'alimentation sans fil. La distance entre I'avant de I'appareil et le socle de charge
devrait avoisiner 2 cm.



Kit serpillére

1. Installez le réservoir d'eau
détachable 2 en 1

@ Installation de la serpillere : fixez la serpillére de
maniére uniforme sur toute la longueur du réservoir

d'eau. \

Remarque : nettoyez la serpillere aprés chaque
utilisation pour garantir un résultat
optimal.

(2 Remplissage du réservoir d'eau : ouvrez le
couvercle, remplissez le réservoir avec de I'eau puis
refermez le couvercle.

Remarque : il est recommandé de retirer le bac &
poussiere avant de remplir le réservoir
d'eau. Cela permet d'éviter que de
I'eau nentre dans le bac & poussiére.
Soulevez la poignée, retirez le bac &
poussiere du réservoir d'eau, remplissez
le réservoir puis refermez le couvercle.

@) Installation du réservoir d'eau.

Placez le bac & poussiere dans le réservoir d'eau
et assurez-vous que la poignée soit & plat.

Maintenez le bouton situé au milieu du réservoir d'eau
appuyé puis poussez-le horizontalement vers l'arriere
du chassis. Vous entendrez un clic signalant que
I'installation est réussie.
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2. Retirez le réservoir d'eau détachable 2 en 1

Ala fin du processus de nettoyage, maintenez le bouton situé au milieu
du réservoir d'eau appuyeé et retirez le réservoir en tirant vers l'arriére,
videz l'eau qui reste & l'intérieur puis nettoyez la serpillére (ne déplacez
pas et ne retournez pas l'appareil pendant qu'il effectue une tache de
nettoyage).

3. Usage

@ N'utilisez pas le réservoir d'eau s'il n'y a personne & la maison.

2 Pour des raisons de sécurité, retirez le réservoir d'eau pendant la
charge et si vous ne I'utilisez pas.

@ N'utilisez pas la fonction serpillere sur de la moquette. Empéchez
l'appareil de se rendre dans des zones recouvertes de moquette en
définissant des zones interdites dans I'appli mobile.

@ Pour que le passage de la serpillére soit optimal, nettoyez trois fois
une zone & l'aide du robot avant d'installer le kit serpillére.

(5 Sivous devez rajouter de l'eau ou nettoyer la serpillere au cours d'une
tache de nettoyage, mettez 'appareil en pause et suivez les étapes
décrites plus haut. Ne déplacez pas et ne tournez pas l'appareil si
vous voulez éviter les erreurs de positionnement et la perte de la
carte de nettoyage.

® Sila fonction serpillére peut essuyer les surfaces pour faciliter un
nettoyage en profondeur, elle ne peut pas enlever les taches difficiles
aussi efficacement qu'un étre humain.



Connexion a realme Link

Téléchargement de I'application Mise & jour du firmware

Méthode 1: ouvrez votre magasin d'applications et téléchargez Ouvrez I'appli mobile et naviguez jusqu'd la page de mise & jour du
I'application realme Link. firmware, attendez que l'appli détecte le dernier firmware en date
Méthode 2 : scannez le code QR ci-dessous. puis suivez les instructions. Pour mettre le firmware & jour, la batterie

doit étre au moins a 50 % de charge. Il est recommandé de placer
l'appareil sur le socle de charge pendant une mise & jour du
firmware.

Réinitialisation du Wi-Fi

Si votre téléphone ne parvient plus & se connecter & votre appareil
parce que la configuration du routeur a changé, le mot de passe a
été modifié, ou toute autre raison, maintenez les boutons O et /u\
appuyés pendant 3 secondes. Vous devriez entendre : « Le Wi-Fia
été réinitialisé ».

Ajout de l'appareil @

Ouvrez I'appli mobile et appuyez sur la touche + & l'accueil pour
vous rendre sur la page de sélection d'appareil. Sélectionnez
Robot de nettoyage puis ajoutez l'appareil & votre appli en
suivant les instructions.

A\
uJ
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Usage

Allumage/extinction

Maintenez le bouton C) appuyé durant 3 secondes. Le témoin
s'illuminera pour indiquer que l'appareil est en tension.

Remarque : l'appareil ne peut pas étre éteint pendant qu'il est en charge.

Nettoyage/pause

Une fois l'appareil allumé, appuyez sur le bouton C) sur le robot ou utilisez l'appli
mobile pour lancer le nettoyage.

(Appuyez sur un bouton pendant le nettoyage pour le mettre en pause.)

Remarque :

-+ Les robots de nettoyage ne sont pas congus pour nettoyer des liquides.
Sila batterie est & moins de 20 % de charge, l'appareil ne pourra pas effectuer de tache de
nettoyage. Chargez l'appareil avant de lancer un nettoyage.
Sila batterie tombe sous les 20 % de charge pendant le nettoyage, le robot retournera
automatiquement au socle de charge. Une fois la batterie rechargée a 80 %, il tentera de
reprendre son nettoyage la ou il l'avait laissé.
Retirez tous les cables qui trainent au sol (dont le cable d'alimentation du socle de charge)
avant de lancer un nettoyage. Cela permet de s'assurer que |'appareil ne causera pas de
coupure de courant et n'endommagera pas d'objets ou de cdbles.

Charge

Automatique : une fois le nettoyage terminé, l'appareil retourne automatiquement au
socle de charge.

Manuelle : quand l'appareil est mis en pause, appuyez sur le bouton /,_} ou utilisez
I'appli mobile pour démarrer le processus de recharge.

Remarque : si 'appareil ne parvient pas & trouver le socle de charge, il retournera & sa

position de départ.
Vous devrez le remettre manuellement sur le socle de charge.
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Nettoyage automatique

Au début du processus de nettoyage, l'appareil scanne la zone, génére une
carte et divise intelligemment la carte en plusieurs secteurs. Lappareil
commence par nettoyer chaque secteur situé le long des murs, puis nettoie le
reste du secteur en suivant une trajectoire en forme d'arc. Chaque zone est
nettoyée une par une, de maniére ordonnée, efficace et exhaustive. Une fois le
nettoyage terminé, 'appareil retourne automatiquement au socle de charge.

Zone nettoyée Zone nettoyée

Zone de nettoyage prévue

Zone de nettoyage actuelle

Remarque :

Ne pas déplacer arbitrairement ou fréquemment l'appareil pendant son
fonctionnement. Si vous déplacez I'appareil, ne le replacez pas trop loin de sa
position d'origine. Aprés un redémarrage, I'appareil tentera de retrouver ses
coordonnées d'origine. Si la localisation est réussie, 'appareil continuera de suivre
le chemin prévu. Si la localisation échoue, l'appareil abandonnera sa tache
précédente et tentera d'établir une nouvelle carte afin de redémarrer le processus
de nettoyage. Dans ce cas, I'appareil pourrait ne pas réussir a se recharger.



Usage

Détachage

Si vous souhaitez nettoyer en profondeur une certaine zone, précisez
son emplacement sur I'appli mobile. Lappareil se centrera et
nettoiera deux fois la zone de 1,5 m? autour de lui.

Nettoyage partiel

Si vous n'arrivez pas a controler 'appareil via 'appli mobile, placez-le
manuellement dans la zone & nettoyer puis maintenez le bouton
appuyé pendant 3 secondes. L'appareil se centrera et nettoiera une
fois la zone de 1,8 m? autour de Iui.

| 18m |

1,8m
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Zone personnalisée

Utilisez I'appli mobile pour définir la taille et la position de la ou des zones
A nettoyer.

Zone interdite

Utilisez I'appli mobile pour définir une ou plusieurs zones interdites. Lappareil
ne tentera pas de pénétrer dans les zones interdites pour les nettoyer.

Remarque :

* L'appareil peut pénétrer dans des zones interdites en cas d'erreur de
positionnement ou de défaut des capteurs.

* Les zones interdites permanentes peuvent devenir invalides en cas de
changement significatif de la position du mobilier ou du socle de charge. Ne
pas déplacer ou interférer avec l'appareil pendant qu'il est en
fonctionnement.

« Etablir une nouvelle carte supprimera toutes les zones interdites permanentes.

Nettoyage programmé

Utilisez I'appli mobile pour programmer des horaires de nettoyage.
L'appareil se mettra automatiquement a nettoyer aux horaires fixés, puis
retournera au socle de charge une fois sa téche accomplie.

Aspiration
Utilisez I'appli mobile pour choisir entre les modes d'aspiration silencieuse,
standard, forte ou ultra. Le mode par défaut est aspiration standard.

Niveau d'eau

Utilisez I'appli mobile pour choisir entre les modes de nettoyage sec ou a
humidification faible, moyenne ou élevée. Le mode par défaut est
humidification élevée.



Maintenance de routine

Brosse principale Brosse latérale
1. Retournez l'appareil et appuyez sur 'attache de la protection de la brosse 1. Retournez l'appareil et retirez la brosse latérale & la verticale.
principale pour retirer la brosse principale. 2. Enlevez les cheveux et la poussiere dessus puis remettez la brosse en
2. Servez-vous de l'outil correspondant pour nettoyer la brosse principale : place.
retirez la poussiére coincée dans les cavités et tout corps étranger 3. Alignez les brosses droite et gauche avec les marques
emmélé. correspondantes sur la protection du bas puis appuyez dessus pour
3. Remettez en place la brosse principale, appuyez sur la protection et les installer.

refermez l'attache.

Remarque : il est recommandé de remplacer la brosse latérale tous les
3 & 6 mois pour conserver des performances optimales.

Attache

Brosse
principale

Robot—
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Maintenance de routine

Bac a poussiére Filtre
1. Maintenez le bouton du bac & poussiére appuyé et tirez sur le 1. Aprés une longue période d'utilisation, retirez la grille du filtre, la
bac & poussiére pour le sortir. mousse du filtre et le filtre HEPA.

2. Rincez la grille du filtre, la mousse du filtre, le filtre HEPA et le bac
A poussiere au robinet.

3. Secouez-les bien pour enlever les gouttes d'eau puis laissez-les
sécher entierement.

4. Une fois bien secs, réinstallez les filtres dans l'ordre suivant : grille
du filtre > mousse du filtre > filtre HEPA.

Grille du filtre

Bouton du bac & poussiere

2. Ouvrez le bac & poussiere et videz-le dans votre poubelle.
Protection du filtre

Mousse du filtre

Filtre HEPA —@

Remarque :

« Rincez & l'eau claire. N'ajoutez pas de détergent.
Ne nettoyez pas le filtre avec une brosse ou vos doigts.
Laissez le filtre sécher intégralement pendant au moins 24 h.
Il est recommandé de remplacer le filtre tous les 3 & 6 mois.
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Maintenance de routine

Réservoir d'eau détachable 2 en 1(a nettoyer aprés chaque utilisation)

1. Retirez la serpillere et videz I'eau qui reste dans le

réservoir. o
Eléments du bac
\ A poussiere

Filtre HEPA

Mousse du filtre

2. Lavez la serpillere puis séchez le réservoir d'eau et
la serpillere en vue de la prochaine utilisation.

Grille du filtre

Eléments du
réservoir d'eau

Batterie

Le chdssis de I'appareil renferme une batterie lithium-ion haute
performance. Afin de garantir des performances optimales, maintenez
votre appareil chargé.

+ Sivous ne comptez pas utiliser l'appareil durant une longue période,
éteignez-le et entreposez-le dans un endroit str. Chargez I'appareil au
moins une fois tous les 3 mois pour éviter que la batterie ne se décharge
entierement.

Soulevez la poignée, retirez le bac & poussiére du réservoir d'eau,
videz l'eau puis séchez le réservoir.
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Maintenance de routine

Capteurs(a nettoyer réguliérement)

Utilisez un chiffon sec et doux pour essuyer tous les capteurs de l'appareil, parmi

lesquels :
Le capteur mural TOF sur la droite du robot

Les trois capteurs de prévention de chute situés en-dessous du robot

Le capteur de détection d'obstacle & I'avant du robot

Le capteur de détection de collision LIDAR au-dessus du robot

Le contact de rechargement sous le robot et le réceptacle d'alimentation
sans fil sur le socle de charge (éteindre I'appareil avant de le nettoyer)
L'émetteur du socle de charge

GISISENES

o

Capteur de vide

Capteur mural TOF

Contact pour le
rechargement
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Caractéristiques
techniques

Robot

Nom du produit

realme TechLife Robot Vacuum

Modeéle RMH2101
Dimensions 350x350x100 mm
Poids 3,3kg
Batterie Batterie au lithium 5 200 mAh
Tension d'entrée| 14,4V
Puissance
nominale Sow

Socle de charge
Modele RMH2101CB
Dimensions 160x143x80 mm
Puissance
nominale 20w
Puissance de
sortie nominale 20w




Résolution des problémes

Message d'erreur

Solution

Erreur 1: le bac & poussiére semble absent.

L'appareil a été démarré sans bac & poussiere. Rattachez le bac & poussiere.

Erreur 2 : le radar supérieur semble étre obstrué ou coincé.

Le radar supérieur est couvert ou placé dans un lieu ouvert.
Retirez ce qui recouvre le radar supérieur ou replacez l'appareil & l'intérieur d'une piéce.

Erreur 3 : merci de me replacer ailleurs puis de me
redémarrer.

L'appareil est actuellement en l'air. Placez I'appareil sur une surface plane puis redémarrez-le.

Erreur 4 : merci de nettoyer le capteur de vide, de
déplacer I'appareil puis de le redémarrer.

Le capteur de vide est obstrué ou placé dans un lieu en hauteur. Essuyez la vitre du capteur de

vide & l'aide d'un chiffon sec et doux, placez l'appareil sur le sol puis redémarrez-le.

Erreur 5 : merci de nettoyer le capteur frontal, de
déplacer I'appareil puis de le redémarrer.

Le capteur de détection d'obstacle est sale ou est obstrué.
Essuyez le haut du capteur de détection d'obstacle avec un chiffon sec et doux.

Erreur 6 : merci de nettoyer le capteur droit, de déplacer
l'appareil puis de le redémarrer.

Le capteur mural TOF est sale ou obstrué.
Essuyez le capteur mural TOF avec un chiffon sec et doux.

Erreur 7 : merci de nettoyer la protection du radar
supérieur, de déplacer I'appareil puis de le redémarrer.

Le capteur de détection de collision LIDAR est sale ou est obstrué.
Essuyez le haut du capteur de détection de collision LIDAR avec un chiffon sec et doux.

Erreur 8 : le pare-choc semble étre coincé.

Le pare-choc ou le capteur du pare-choc est coincé. Déplacez le pare-choc avant de
gauche & droite pour voir s'il est coincé.

Erreur 9 : merci de nettoyer le bac & poussiere et le filtre.

Nettoyez le filtre et le bac & poussiere, ou remplacez le filtre.

Erreur 10 : le bac & poussiere a été retiré. Merci de nettoyer
le bac a poussiére et le filtre.

Nettoyez le filtre et le bac & poussiere, ou remplacez le filtre.

Erreur 11 je suis coincé ! A l'aide !

Placez I'appareil sur une surface plane puis redémarrez-le.
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Résolution des problémes

Message d'erreur

Solution

Erreur 12 : merci de me remettre a plat !

L'appareil est sur un pan incliné. Placez l'appareil sur une surface plane puis redémarrez-le.

Erreur 13 : les pneus semblent étre coincés.

La roue principale est coincée ou emmélée.
Veérifiez la roue principale et retirez tout corps étranger.

Erreur 14 : la brosse principale semble étre coincée.

La brosse principale est coincée ou emmélée.
Veérifiez la brosse principale et retirez tout corps étranger.

Erreur 15 : la brosse latérale semble étre coincée.

La brosse latérale est coincée ou emmélée. Vérifiez la brosse latérale et retirez tout corps étranger.

Erreur 16 : oh oh | Ou est le socle de charge ?

Sil'appareil indique que le socle de charge est introuvable ou n'est pas branché, vérifiez sile
témoin lumineux du socle de charge est allumé ou replacez l'appareil sur le socle de charge.

Erreur 17 : oh non ! Mon programme a rencontré une
erreur. Merci de me redémarrer !

Cette erreur provient d'un défaut non identifié. Redémarrez l'appareil.

Erreur 18 : un échec a entrainé I'extinction
automatique de l'appareil.

Redémarrez I'appareil. Si le probleme persiste, contactez le service aprés-vente.

Erreur 19 : la batterie est faible et doit étre rechargée.

Placez I'appareil sur le socle de charge.

Erreur 20 : pour éteindre l'appareil, éloignez-le du socle
de charge puis réessayez.

Le produit ne peut pas étre éteint quand il est sur le socle de charge. Eloignez le produit du socle
de charge puis maintenez le bouton d'alimentation appuyé.
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Problémes courants

Type de probléme

Solution

Impossible de démarrer

La batterie est faible. Placez le produit sur le socle de charge, en alignant bien ses connecteurs avec ceux du réceptacle
d'alimentation sans fil. Lappareil devrait s'allumer automatiquement. Si la batterie était & plat, il est possible que I'allumage
prenne un peu de temps.

La température ambiante est supérieure & la fenétre de fonctionnement nominal de 0-40 °C. N'utilisez le produit que lorsque la
température ambiante se trouve dans cette fenétre.

Charge impossible

Retirer l'appareil et vérifier si le témoin du socle de charge est allumé. S'assurer que les deux tiges de I'adaptateur secteur du
socle de charge sont bien branchées, que I'avant de l'appareil est bien tourné vers le socle de charge, et que la distance entre
l'avant de 'appareil et le socle de charge est bien d'environ 2 cm.

La connexion est peut-é&tre mauvaise. Nettoyer les contacts pour le rechargement sur le réceptacle d'alimentation sans fil et sur le
chassis de l'appareil, ou retirer les brosses latérales.

Charger l'appareil & température ambiante, entre O et 40 °C.

Recharge impossible

Le produit est trop loin du socle de charge. Rapprochez-le puis réessayez.

Bruits incongrus lors du fonctionnement

Un corps étranger est peut-é&tre emmélé & la brosse principale, aux brosses latérales ou aux roues. Eteignez I'appareil et nettoyez-le.

Performances réduites ou poussiere
qui s'échappe

Le bac & poussiere est plein et doit étre vidé.
Le filtre est bouché et doit étre nettoyé ou remplacé.
La brosse principale est emmélée a un corps étranger et doit étre nettoyée.

Impossible de se connecter au Wi-Fi

Le signal Wi-Fi est mauvais. Assurez-vous que le produit soit placé dans une zone bénéficiant d'une bonne couverture Wi-Fi.
Une erreur de connexion Wi-Fi s'est produite. Réinitialisez la connexion Wi-Fi, téléchargez la derniére version du client mobile puis
réessayez.

Le mot de passe saisi est incorrect.

Le réseau du routeur est en 5 GHz. Ce produit n'est compatible qu'avec des réseaux 2,4 GHz.

Consommation d'énergie sur le socle
de charge

Lorsque le produit est sur le socle de charge, il consommera une petite quantité d'énergie dans le but de garantir des performances
optimales & la batterie.

Scannez le code QR si vous avez besoin d'aide supplémentaire
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Informazioni sulla sicurezza

Limiti d'utilizzo

+ Questo prodotto viene utilizzato esclusivamente per la pulizia dei pavimenti in un ambiente domestico. Pertanto, non puo essere utilizzato
in ambienti esterni (ad esempio una terrazza all'aperto), sopraelevati da terra (ad esempio un divano), commerciali o industriali.

+ Non utilizzare il prodotto a mezz'aria (ad esempio su attici, terrazze all'aperto e mobili) senza una barriera protettiva.

+ Non utilizzare il prodotto a una temperatura superiore a 40 °C o inferiore a 0 °C, né in presenza di liquidi e sostanze appiccicose a terra.

- Sollevare i cavi da terra prima dell'uso, onde evitare che vengano trascinati dal robot.

+ Rimuovere eventuali residui e oggetti fragili (ad esempio vasi, buste di plastica, ecc.) da terra, onde evitare danni a oggetti di valore
qualora il robot si blocchi o li urti leggermente.

+ Questo apparecchio pud essere utilizzato dai bambini a partire dagli 8 anni d'etd e da persone con capacitd fisiche, mentali o sensoriali
ridotte, oppure prive dell'esperienza e delle conoscenze adeguate, a patto che siano poste sotto supervisione o istruite in merito all'uso
sicuro del dispositivo e che comprendano i pericoli associati. | bambini non devono giocare con l'apparecchio. Gli interventi di pulizia e
manutenzione non devono essere condotti da bambini senza supervisione.

- Tenere la spazzola principale e gli altri strumenti per la pulizia lontano dalla portata dei bambini.

+ Non collocare oggetti (inclusi bambini e animali domestici) sul dispositivo, che sia spento o in movimento.

« Tenereicapelli, le dita e qualunque altra parte del corpo o i propri animali domestici lontano dalla bocchetta d'aspirazione quando il
dispositivo € in funzione.

+ Non utilizzare il prodotto per spolverare oggetti che bruciano (ad esempio i mozziconi di sigaretta ancora accesi).

+ Non utilizzare il prodotto per pulire tappeti a pelo lungo (certi tappeti di colore scuro potrebbero anche non essere puliti normalmente).

+ Evitare che il robot aspiri oggetti duri o affilati (ad esempio materiali decorativi di scarto, vetro, chiodi di ferro, ecc.).

+ Non spostare il dispositivo tenendolo dal coperchio protettivo del sensore LIDAR o dal paraurti.

- Eseguire gli interventi di pulizia e manutenzione del robot e della sua base di ricarica a dispositivo spento.

+ Non pulire alcuna parte del prodotto usando un panno umido o sostanze liquide.

+ Utilizzare il prodotto secondo quanto riportato nel Manuale utente. L'utente & responsabile per qualungue danno o infortunio causati da
un uso improprio del prodotto.

-+ Non utilizzare la funzione di lavaggio su tappeti o mobili.
+ Assicurarsi di rimuovere il serbatoio dell'acqua prima di caricare il dispositivo.
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Informazioni sulla sicurezza

1. Il dispositivo deve essere utilizzato esclusivamente con l'alimentatore fornito in dotazione.
2. L'adattatore deve essere scollegato dalla presa di corrente prima di procedere alla pulizia o alla manutenzione del dispositivo.
3. Questo apparecchio contiene batterie che possono essere sostituite esclusivamente da personale qualificato.
4. La batteria deve essere rimossa dal dispositivo prima della rottamazione.
5. Il dispositivo deve essere scollegato dall'alimentazione di rete quando si procede alla rimozione della batteria.
6. La batteria deve essere smaltita in modo sicuro.
7. AVVERTENZA: ai fini della ricarica della batteria, utilizzare esclusivamente I'unita di alimentazione estraibile fornita in dotazione con il
dispositivo.
Tipo di spina Modello Ingresso Uscita
UE GA241-2001000E 100-240 V CA50/60 Hz 0,6 A 20V/1A
UK GA241-2001000B 100-240 V CA50/60 Hz 0,6 A 20V/1A
USA GA241-2001000U 100-240 V CA50/60 Hz 0,6 A 20V/1A
India GA241-2001000I 100-240 V CA50/60 Hz 0,6 A 20V/1A

Batteria e carica

Non utilizzare batterie, basi di ricarica o caricabatterie forniti da terze parti.

Non smontare o riparare arbitrariamente la batteria o la base di ricarica.

Tenere la base di ricarica lontana da fonti di calore (ad esempio una piastra riscaldante).

Non spolverare o pulire la parte metallica del connettore di alimentazione della base di ricarica con un panno umido o con le mani
bagnate.

Non buttare arbitrariamente le batterie esaurite. Le batterie usate devono essere smaltite da un ente preposto al riciclaggio
professionale.

Nel caso in cui la linea elettrica sia danneggiata o rotta, interromperne immediatamente |'utilizzo e sostituirla tramite uno dei
canali ufficiali.

Assicurarsi che il robot sia spento e collocato nel suo imballo originale se si intende trasportarlo.

Qualora il dispositivo non venga utilizzato per un periodo prolungato, caricarlo completamente e conservarlo in un luogo fresco e
asciutto. Caricare il dispositivo almeno ogni 3 mesi onde evitare danni alla batteria dovuti a un eccessivo scaricamento.
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Informazioni sulla sicurezza

Istruzioni per lo smaltimento

Le informazioni riportate di seguito si applicano solo allo smaltimento del dispositivo, non al suo utilizzo giornaliero.

Le sostanze chimiche contenute all'interno della batteria del robot inquinano I'ambiente. Prima di provvedere allo smaltimento del
prodotto, rimuovere la batteria dal robot e consegnarla presso un centro preposto al riciclaggio professionale. La batteria deve essere
smalltita solo dopo essere stata interamente utilizzata. Non lasciare in alcun caso che la batteria entri in contatto con oggetti
metallici.

Rimozione della batteria:

. Lasciare il dispositivo in funzione fino al consumo totale della batteria e al suo arresto, assicurandosi al contempo che il robot non

tocchi la base di ricarica.

. Rimuovere le viti sul coperchio della batteria.
. Rimuovere il coperchio della batteria, estrarne la spina, quindi rimuovere la batteria.

Informazioni sulla sicurezza del laser

Il sensore LIiDAR e conforme allo standard I[EC60825 applicabile ai prodotti laser di classe 1e non produce radiazioni laser
pericolose.

Categoria laser IEC-60825 classe 1

Il prodotto raggiunge una potenza laser in uscita massima di 10 mW

Tempo di impulso della testa laser (1/2300 s)

Radiazione laser invisibile

L'energia laser e/o l'esposizione in prossimitd dell'apertura potrebbe causare ustioni.

Standard: [EC 60825-1:2014

Frequenza

2,4 Ghz~2,4835 Ghz

Potenza

<17 dBm

13




Avvertenza

Questo simbolo indica che, in ottemperanza alle leggi e ai regolamenti
locali, il prodotto e/o la sua batteria devono essere smaltiti separatamente
dai comuni rifiuti domestici. Al termine del ciclo di vita del prodotto, I'utente
puo scegliere di consegnare il prodotto presso un ente preposto alle
operazioni di riciclaggio. Il corretto riciclaggio del prodotto aiutera a
[ salva B
guardare la salute umana e l'ambiente.

ﬂ Solo per uso in ambienti interni

Avvertenze sulla batteria

—

Il prodotto & dotato di una batteria al litio. Questa non deve essere smontata, urtata, estratta con forza né esposta al fuoco.

. Una batteria soggetta a una pressione atmosferica estremamente bassa potrebbe causare un'esplosione o la fuoriuscita di sostanze

liquide o gassose inflammalbili.

. Non collocare la batteria in un ambiente caratterizzato da una temperatura elevata e non esporla alla luce del sole, onde evitare che

esploda.

. Interrompere I'utilizzo del prodotto qualora si presenti rigonfio.
. Smalltire la batteria in conformitd alle disposizioni locali. Non smaltire la batteria come rifiuto domestico.
. Non tentare di riparare, disassemblare o modificare la batteria. Sostituire la batteria con una di tipo errato potrebbe causare

un'esplosione.
Non esercitare pressioni sulla batteria, né forarla con oggetti duri. Eventuali danni alla batteria potrebbero causare fuoriuscite,
surriscaldamento o incendi.

Con la seguente, realme dichiara che questo dispositivo € conforme ai requisiti essenziali e ad altre pertinenti disposizioni della direttiva
2014/53/UE sulle apparecchiature radio. La dichiarazione di conformita pud essere consultata all'indirizzo Web
www.realme.com/global/support/declaration.
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Presentazione del prodotto

Contenuto della confezione

&z

Base diricarica x 1 Adattatore x 1

Scovolino di pulizia x 1 Panno lavabile x 2 (opzionale)
Panno monouso x 10 (opzionale)

15

Spazzola laterale L x 1
Spazzola laterale R x 1

Serbatoio dell'acqua
2 in 1 estraibile (opzionale)



Presentazione del prodotto

Robot

Coperchio del filtro

Sensore di prossimita ToF

Pulsante della
vaschetta
raccoglipolvere

LiDAR

Contatto diricarica

Sensore dirilevamento——
collisione LIDAR

Ruota omnidirezionale
Spazzola laterale

Sensore di ricarica

Ruota principale

Spazzola principale

Fermo del coperchio
della spazzola
principale

Sensore di
rlevamento ostacoli

Sensore del
paraurti
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Coperchio

Presentazione del prodotto

Robot

) () On/Off/Pulizia/Sospensione

+ Premere per avviare/sospendere il ciclo di pulizia
+ Tenere premuto per 3 secondi per
accendere/spegnere il dispositivo
+ Se si verifica un errore, tenere premuto per
15 secondi per forzare I'arresto del dispositivo

O
Ricarica/Pulizia parziale/Sospensione
+ Premere per caricare/sospendere
+ Tenere premuto per avviare una pulizia parziale
Base di ricarica
Indicatore di

alimentazione

< Emettitore ——
Vano di
chiusura -
L
Ricevitore di
s alimentazione™
wireless

17

Indicatore

+ Spia bianca: connesso

alla rete Wi-Fi

- Spia arancione: non connesso alla rete Wi-Fi
+ Spia rossa: errore o batteria scarica

Reimpostazione del Wi-Fi

« Tenere premuti entrambi i pulsanti

per 3 secondi

Vano del cavo esterno

| Connettore di
alimentazione




Installazione

1. Collegare il cavo di alimentazione e mettere la parte in 3. Installare le spazzole laterali
eccesso nell'apposito alloggiamento cavi.

Allineare la spazzola destra e sinistra ai contrassegni
corrispondenti sul coperchio inferiore. Premere fino a sentire un
clic, il che indica che l'installazione é riuscita.

2. Posizionare la base di ricarica contro la parete su una
superficie piana, quindi collegarla a una presa di corrente.

4. Collegare alla presa di corrente e caricare

Tenere premuto il pulsante () per accendere il dispositivo.
Attendere che l'indicatore siillumini e posizionare il dispositivo
sulla base di ricarica.

&

Note:

* Assicurarsi che su entrambi i lati della base di ricarica vi sia uno spazio di Nota: il dispositivo non si avvierd se la batteria non & sufficientemente carica. Posizionare il
almeno 0,5 m e che di fronte vi sia uno spazio di almeno 1,5 m. dispositivo sulla base di ricarica e si accenderd automaticamente non appena sard
Durante l'installazione, tenere il cavo di alimentazione sollevato da terra. abbastanza carico. Il dispositivo funzionerd normalmente solo quando la batteria sard carica
Qualora il cavo di alimentazione poggiasse a terra, potrebbe essere almeno al 20 %. Come mostrato in figura, la parte anteriore del dispositivo dovrebbe essere

rivolta verso la base di ricarica cosi che il contatto di ricarica del robot tocchi il ricevitore di
alimentazione wireless. La distanza tra la parte anteriore del dispositivo e la base di ricarica
dovrebbe essere di almeno 2 cm.

trascinato dal dispositivo, causando lo spegnimento della base di ricarica.
+ Lindicatore di carica rimarrd acceso finché passa la corrente.
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Kit per il lavaggio

1. Installare il serbatoio dell'acqua 2. Rimuovere il serbatoio dell'acqua 2 in 1 estraibile
= 2in1 gstralblle . ) Quando il dispositivo termina la pulizia, tenere premuto il pulsante al

@ Installare il panno: fissare il panno uniformemente @ Installare il serbatoio dellacqua. centro del serbatoio dell'acqua, rimuovere quest'ultimo tirandolo

lungo la parte inferiore del serbatoio dell'acqua. indietro, rimuovere i residui d'‘acqua e pulire il panno (non muovere né

\ capovolgere il dispositivo durante la pulizia).

Nota: pulire il panno dopo ogni utilizzo al fine di

garantire prestazioni ottimali Collocare la vaschetta raccoglipolvere nel

serbatoio dell'acqua, assicurandosi che la
maniglia sia piatta.

(2 Riempire il serbatoio dell'acqua: aprire il coperchio, 3. Utilizzo

riempire il serbatoio con acqua e fissare il coperchio.

(@ Non utilizzare il serbatoio dellacqua quando non c'& nessuno in casa.

2 Per garantire la sicurezza, rimuovere il serbatoio dell'acqua quando il
dispositivo non € in uso o quando é sotto carica.

3 Non utilizzare la funzione di lavaggio sui tappeti. Evitare che il
dispositivo acceda ad aree con pavimenti in moquette utilizzando la
funzione di aree ad accesso limitato sull'app per dispositivi mobili.

@ Per garantire ottime prestazioni di lavaggio, utilizzare il dispositivo per
pulire I'area tre volte prima di installare il modulo di lavaggio.

(5 Se occorre aggiungere dell'acqua o pulire il panno durante un ciclo di
pulizia, mettere in pausa il dispositivo e seguire i passaggi riportati in
alto. Non muovere né ruotare il corpo del dispositivo, onde evitare

Tenere premuto il pulsante che si trova al centro del errori di posizionamento e la perdita della mappa.

Nota: si consiglia di rimuovere la vaschetta

raccoglipolvere prima di procedere con il serbatoio dellacqua, quindi spingere il serbatoio ® Sebbene la funzione di lavaggio di cui & dotato il dispositivo
riempimento del serbatoio dellacqua. Cosi orizzontalmente lungo il retro del corpo del consenta di pulire le superfici a supporto di una pulizia pit profonda,
facendo si assicurerd che I'acqua non penetri dispositivo. Si sentird un clic al completamento non & comungue in grado di rimuovere efficacemente le macchie pit

nella vaschetta raccoglipolvere. Sollevare la dell'installazione. ostinate come quando si procede manualmente.

maniglia, rimuovere la vaschetta
raccoglipolvere dal serbatoio, riempire
quest'ultimo con acqua e fissare il coperchio. 19



Connessione a realme Link

Download dell'app

Metodo 1: aprire I'App Store e scaricare I'app realme Link.
Metodo 2: scansionare il codice QR in basso.

Aggiunta del dispositivo

Aprire I'app per dispositivi mobili e toccare il pulsante + nella
pagina iniziale per accedere alla pagina di selezione del
dispositivo. Selezionare Robot aspirapolvere, quindi aggiungere
il dispositivo nell'app seguendo le istruzioni.

120

Aggiornamento del firmware

Aprire 'app per dispositivi mobili e andare alla pagina di
aggiornamento del firmware, attendere che l'app rilevi il nuovo
firmware e seguire le istruzioni. La batteria deve essere carica al
50% per poter eseguire 'aggiornamento del firmware. Si consiglia
di posizionare il dispositivo sulla base di ricarica durante
l'aggiornamento del firmware.

Reimpostazione del Wi-Fi

Nel caso in cui non si riesca a eseguire la connessione al dispositivo
con il proprio telefono a causa di modifiche apportate alla
configurazione del router, alla password o per altri motivi, tenere
premuti contemporaneamente i pulsanti () e O per 3 secondi.
A questo punto, si dovrebbe sentire il messaggio acustico “Wi-Fi
reimpostato”.

O
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Utilizzo

On/Off

Tenere premuto il pulsante C) per 3 secondi. L'indicatore dovrebbe
illuminarsi per indicare che il robot & acceso.

Nota: il dispositivo non deve essere spento durante la ricarica.

Pulizia/Sospensione

Dopo aver acceso il dispositivo, premere il pulsante Osul robot o utilizzare I'app per
dispositivi mobili per avviare il processo di pulizia.

(Premere un qualsiasi pulsante durante il ciclo di pulizia per sospenderlo)

Note:

-+ | robot aspirapolvere e lavapavimenti non possono essere utilizzati per pulire liquidi.

- Selllivello della batteria & inferiore al 20%, il dispositivo non sard in grado di eseguire le
attivita di pulizia. Caricare il dispositivo prima di tentare di effettuare la pulizia.

- eillivello della batteria si abbassa al di sotto del 20%, durante il ciclo di pulizia, il
dispositivo tornera automaticamente alla base di ricarica. Quando la batteria avra
raggiunto 1'80% di carica, il dispositivo tentera di riprendere il ciclo da dove si & interrotto.

+  Rimuovere tutti i cavi (incluso il cavo di alimentazione della base di ricarica) da terra prima
della pulizia. Cosi facendo, il dispositivo non causerd blackout o danni a oggetti o cavi
dovuti al loro trascinamento.

Carica

Automatica: al termine del ciclo di pulizia, il dispositivo tornera automaticamente alla
base diricarica.

IVI.onuo'I'e:.quon'o'lo il dispgsiti\{o ein pouso., premere il pulsante {_\,o utilizzare I'app per
dispositivi mobili per avviare il processo di ricarica.

Note: se il dispositivo non trova la base di ricarica, tornerd alla sua posizione iniziale.
Occorrerd posizionare manualmente il dispositivo sulla base di ricarica.
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Pulizia automatica

All'avvio del ciclo di pulizia, il dispositivo scansiona I'area, genera una mappa e
la divide in maniera intelligente in diverse zone. Il dispositivo pulisce ciascuna
zona dapprima lungo le pareti, poi le parti restanti formando una sorta di arco.
Le singole zone vengono pulite a una a una in modo ordinato, efficiente e
approfondito. Al termine del processo di pulizia, il dispositivo tornera
automaticamente alla base di ricarica.

Area pulita Area pulita

Area di pulizia programmata

Area di pulizia attuale

Note:

Non muovere il dispositivo in maniera arbitraria o frequentemente durante I'utilizzo.
Dopo aver spostato il dispositivo, collocarlo in prossimita della sua posizione
originaria. Una volta riavviato, il dispositivo tenterd di riposizionare le sue
coordinate iniziali. Se il posizionamento va a buon fine, il dispositivo proseguira
lungo il percorso programmato. In caso contrario, il dispositivo abbandonerd la sua
attivitd precedente e tenterd di generare una nuova mappa per riavviare il
processo di pulizia. In tale circostanza, il dispositivo potrebbe non riuscire a
effettuare la ricarica.



Utilizzo

Smacchiatura

Se si desidera pulire a fondo una certa areaq, specificarne la posizione
sull'app per dispositivi mobili. Il dispositivo si centrera e pulird un‘area
paria 1,5 m per 1,5 m intorno a se stesso due volte.

Pulizia parziale

Qualora non si riesca a comandare il dispositivo dall'app per
dispositivi mobili, spostarlo manualmente nell'area da pulire e tenere
premuto il pulsante { per 3 secondi. Il dispositivo si centrera e pulira
un'‘area pari a 1,8 m per 1,8 m intorno a se stesso una volta.

| 18m |

1,8 m
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Area personalizzata

Utilizzare I'app per dispositivi mobili per impostare la superficie e la
posizione delle aree da pulire.

Area ad accesso limitato

Utilizzare I'app per dispositivi mobili per definire una o piu aree ad accesso
limitato. Il dispositivo non cercherd di accedere alle suddette aree, né di
pulirle.

Note:

« E possibile che il dispositivo entri in aree ad accesso limitato per motivi quali
errori di posizionamento o guasti dei sensori.

« E possibile che le aree ad accesso limitato permanente diventino invalide
qualora si apportino modifiche significative alla posizione dei mobili e della
base di ricarica. Non spostare il dispositivo, né interferire con I'apparecchio
mentre & in funzione.

« Se si genera una nuova mappa, tutte le aree ad accesso limitato permanente
verranno rimosse.

Pulizia programmata

Utilizzare I'app per dispositivi mobili per impostare gli orari in cui effettuare
la pulizia programmata. Il dispositivo avvierd automaticamente la pulizia
agli orari programmaiti per poi tornare alla base di ricarica al termine
dell'attivita.

Aspirazione

Utilizzare l'app per dispositivi mobili per selezionare una modalita di
aspirazione tra Silenzioso, Normale, Turbo e Max. La modalitd predefinita &
Standard.

Livello dell'acqua

Utilizzare l'app per dispositivi mobili per selezionare una modalita di pulizia
tra A secco, Ad acqua (getto minimo), Ad acqua (getto medio) e Ad acqua
(getto forte). La modalita predefinita & Ad acqua (getto forte).



Manutenzione ordinaria

Spazzola principale Spazzola laterale
1. Capovolgere il dispositivo e premere il fermo sul coperchio della 1. Capovolgere il dispositivo ed estrarre verticalmente la spazzola
spazzola principale per estrarla. laterale.
2. Utilizzare l'apposito strumento per pulire la spazzola principale, 2. Reinstallare la spazzola dopo aver rimosso tutto lo sporco e i capelli
rimuovendo la polvere bloccata tra le sue cavitd e i corpi estranei eventualmente impigliatisi.
rimasti impigliati. 3. Allineare la spazzola destra e sinistra ai contrassegni corrispondenti
3. Reinstallare la spazzola principale, premere il coperchio e chiudere il sul coperchio inferiore, quindi premere per installarle.
fermo.

Nota: si consiglia di sostituire la spazzola laterale una volta ogni 3-6 mesi
per ottenere prestazioni ottimali.

Fermo

Spazzola
principale
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Manutenzione ordinaria

Vaschetta raccoglipolvere

1. Tenere premuto il pulsante della vaschetta raccoglipolvere,
quindii tirarla indietro ed estrarla.

2. Aprire la vaschetta raccoglipolvere e svuotarla nel cestino
dell'immondizia.

Filtro

1. Dopo un prolungato periodo di utilizzo, rimuovere la rete filtrante, la
schiuma filtrante e il filtro HEPA.

2. Risciacquare la rete e la schiuma filtrante, il filtro HEPA e la vaschetta
raccoglipolvere appena rimossi sotto l'acqua corrente.

3. Scrollare tutte le gocce d'acqua dopo il risciacquo, quindi attendere
che i filtri e la vaschetta raccoglipolvere siano completamente
asciutti.

4. Dopo averli accuratamente lasciati asciugare, reinstallare i filtri
nell'ordine seguente: rete filtrante > schiuma filtrante > filtro HEPA.

Rete filtrante

Pulsante della vaschetta
raccoglipolvere

Coperchio del filtro

Schiuma filtrante

Filtro HEPA

Note:
Risciacquare con acqua pulita. Non aggiungere detergenti.
Non usare spazzole o le dita della mano per pulire il filtro.
Far asciugare completamente il filtro per almeno 24 ore.
Si consiglia di sostituire il filtro ogni 3-6 mesi.
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Manutenzione ordinaria

Serbatoio dell'acqua 2 in 1 estraibile (pulire dopo ogni utilizzo)

1. Rimuovere il panno e tutta I'acqua in eccesso dall
serbatoio. Componenti della vaschetta

¢ \ raccoglipolvere

Filtro HEPA

Schiuma filtrante

2. Lavare il panno e farlo asciugare assieme al serbatoio
dell'acqua cosi che siano pronti per I'utilizzo successivo.

Rete filtrante

Componenti del
serbatoio dell'acqua

Batteria

Il corpo del dispositivo & dotato di un pacco batteria agli ioni di litio ad
alte prestazioni. Mantenere il dispositivo carico per garantire prestazioni
ottimali della batteria.
+  Qualora non si intenda utilizzare il dispositivo per un periodo prolungato,
. . spegnerlo e conservarlo in un luogo sicuro. Caricare il dispositivo almeno
Sollevqrg la maniglia, estrarre la vaschetta raccogllpolverg dOIA una volta ogni 3 mesi onde evitare danni alla batteria dovuti a un
serbatoio dell'acqua, rimuovere I'acqua in eccesso, quindi lasciare eccessivo scaricamento.
asciugare il serbatoio.
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Manutenzione ordinaria

Sensori (pulire regolarmente)

Usare un panno morbido e asciutto per pulire tutti i sensori sul dispositivo, inclusi i
seguenti:

1.

2
3.
4,
5

Il sensore di prossimitd ToF sul lato destro del robot

Il sensore anticaduta sulla parte inferiore del robot

Il sensore di rilevamento ostacoli sulla parte anteriore del robot

Il sensore di rilevamento collisione LIDAR sulla parte superiore del robot

Il contatto di ricarica sulla parte inferiore del robot e il ricevitore di alimentazione
wireless sulla base di ricarica (scollegare il dispositivo dalla presa di corrente
prima della pulizia)

L'emettitore della base di ricarica

Sensore di dislivello

Contatto di ricarica
f’—‘\z
[em am)
*Cig)CTe
© @
(&) ()
R L
® -
] [e]

Sensore di prossimita ToF
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Specifiche

Robot
E%Sgt?oe I realme TechLife Robot Vacuum
Modello RMH2101
Dimensioni 350 x 350 x 100 mm
Peso 3,3kg
Batteria Batteria al litio da 5.200 mAh
nomingle | 144V
rominale 50 W
Base di ricarica
Modello RMH2101CB
Dimensioni 160 x 143 x 80 mm
Potenza
nominale 20w
Hgfri]tiﬁole 20w




Risoluzione dei problemi

Messaggio d'errore

Soluzione

Errore 1: Sembra che la vaschetta raccoglipolvere
non sia stata inserita.

Il dispositivo & stato avviato senza la vaschetta raccoglipolvere inserita. Reinserire la vaschetta
raccoglipolvere.

Errore 2: Sembra che il radar superiore sia ostruito
o bloccato.

Il radar superiore & stato coperto o si trova in un‘area all'aperto.
Rimuovere la copertura dal radar superiore o spostare il dispositivo al chiuso.

Errore 3: Spostami in un altro punto e riavvia.

Il dispositivo si trova attualmente a mezz'aria. Spostare il dispositivo su una superficie piana
e riavviarlo.

Errore 4: Pulire il sensore di dislivello, spostami in un altro
punto e riavvia.

Il sensore di dislivello & ostruito o si trova in una posizione sopraelevata. Pulire la finestrella del
sensore di dislivello con un panno morbido e asciutto, posizionare il dispositivo a terra e
riavviarlo.

Errore 5: Pulire il sensore anteriore, spostami in un altro
punto e riavvia.

Il sensore di rilevamento ostacoli & sporco o presenta un'ostruzione.
Pulire il sensore di rilevamento ostacoli usando un panno morbido e asciutto.

Errore é: Pulire il sensore destro, spostami in un altro
punto e riavvia.

Il sensore di prossimitd ToF & sporco oppure & ostruito.
Passare un panno morbido e asciutto sul sensore di prossimita ToF.

Errore 7: Pulire il coperchio del radar superiore, spostare il
dispositivo in un altro punto e riavviarlo.

Il sensore di rilevamento collisione LIDAR & sporco o presenta un‘ostruzione.
Pulire la parte superiore del sensore di rilevamento collisione LIDAR usando un panno morbido
e asciutto.

Errore 8: Sembra che il paraurti sia bloccato.

Il sensore di rilevamento bordi o paraurti & bloccato. Muovere il paraurti anteriore a destra e a
sinistra per verificare che non si sia inceppato.

Errore 9: Pulire la vaschetta raccoglipolvere e il filtro.

Pulire la vaschetta raccoglipolvere e il filtro, oppure sostituire il filtro.

Errore 10: La vaschetta raccoglipolvere é stata rimossa.
Pulire la vaschetta raccoglipolvere e il filtro.

Pulire la vaschetta raccoglipolvere e il filtro, oppure sostituire il filtro.

Errore 11: Sono bloccato! Aiutami!

Spostare il dispositivo su una superficie piana e riavviarlo.
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Risoluzione dei problemi

Messaggio d'errore Soluzione

Errore 12: Raddrizzami. Il dispositivo € in pendenza. Spostare il dispositivo su una superficie piana e riavviarlo.

La ruota principale si & impigliata o & bloccata.

Errore 13: Sembra che le gomme siano bloccate. - . . ) .
Controllare la ruota principale e rimuovere eventuali corpi estranei.

La spazzola principale si & impigliata o & bloccata.

Errore 14: Sembra che la spazzola principale sia bloccata. . . I ) .
Controllare la spazzola principale e rimuovere eventuali corpi estranei.

. L zzola laterale si & impigli & bl . Controllarla e rimuovere eventuali corpi estranei.
Errore 15: Sembra che la spazzola laterale sia bloccata. a spazzola laterale si & impigliata o & bloccata. Controllarla e rimuovere eventuali corpi estrane

Se il dispositivo segnala che la base di ricarica non é stata trovata o non e collegata, verificare
Errore 16: Accidenti! Dov'e la base di ricarica? che l'indicatore sulla base di ricarica sia acceso, oppure spostare di nuovo il dispositivo verso la
base.

Errore 17: Oh no! Si & verificato un errore del programma.

o Errore causato da un problema sconosciuto. Riavviare il dispositivo.
Riavviamil

Errore 18: Un errore h to l'arrest tomati | S . . . . R .
ore 18: Un errore ha causato [arresto automatico de Riavviare il dispositivo. Se il problema persiste, contattare il servizio di assistenza post-vendita.

dispositivo.

Errore 19: La batteria & scarica e deve essere caricata. Posizionare il dispositivo sulla base di ricarica.

Errore 20: Per spegnere il dispositivo, allontanarlo dalla Il dispositivo non pud essere spento quando si trova sulla base di ricarica. Allontanarlo dalla
base di ricarica e riprovare. base di ricarica, quindi tenere premuto il pulsante di accensione.
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Problemi comuni

Tipo di problema Soluzione

+ Lo batteria & scarica. Posizionare il prodotto sulla base di ricarica e allinearlo al ricevitore di alimentazione wireless. Il dispositivo
Impossibile avviare il dispositivo dovrebbe accendersi automaticamente. Se il dispositivo era scarico, potrebbe richiedere un po’ di tempo per accendersi.
+ Lo temperatura ambiente supera il normale intervallo di esercizio di 0-40 °C. Utilizzare il prodotto solo in ambienti con
temperatura compresa nel suddetto intervallo.

+  Rimuovere il dispositivo e verificare che I'indicatore sulla base di ricarica sia acceso. Assicurarsi che entrambe le estremita
dell'adattatore della base di ricarica siano collegate, che la parte anteriore del dispositivo sia rivolta verso la base di ricarica e
Impossibile caricare il dispositivo che tra la parte anteriore del dispositivo e la base di ricarica vi sia una distanza di circa 2 cm.
+ Lo connessione potrebbe essere scarsa. Pulire i contatti di ricarica sul ricevitore di alimentazione wireless e sul corpo del
dispositivo, oppure rimuovere le spazzole laterali.
«  Caricare il dispositivo a una temperatura ambiente compresa tra 0 e 40 °C.

Impossibile ricaricare il dispositivo Il dispositivo & troppo lontano dalla base di ricarica. Avvicinarlo e riprovare.

Un corpo estraneo potrebbe essersi impigliato alla spazzola principale, alle spazzole laterali o alle ruote. Spegnere il

Rumori anomali durante I'utilizzo . - N
dispositivo e pulirlo.

+ Lavaschetta raccoglipolvere é piena e deve essere pulita.
Prestazioni ridotte o fuoriuscita di polvere ~ * !l filtro & ostruito e deve essere pulito o sostituito.
- La spazzola principale si & impigliata a un corpo estraneo e deve essere pulita.

+ II'segnale Wi-Fi & debole. Assicurarsi che il dispositivo si trovi in un‘area con una buona copertura della rete Wi-Fi.

« Si é verificato un errore della connessione alla rete Wi-Fi. Ripristinare la connessione Wi-Fi, eseguire il download dell'ultima versione
Impossibile connettersi alla rete Wi-Fi del client mobile e riprovare.

+ Lo password immessa e errata.

Il router sta eseguendo su una rete 5 GHz. Questo prodotto supporta solo una connessione a reti 2,4 GHz.

Consumo di batteria quando il Quando il dispositivo si trova sulla base di ricarica, consumerd una piccola quantitd di energia per garantire una prestazione ottimale
dispositivo si trova sulla base di ricarica della batteria.

Scansionare il codice QR per un ulteriore aiuto
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Veiligheidsinformatie

Gebruiksbeperkingen

Dit product wordt alleen gebruikt voor het schoonmaken van de vioer in een huiselijke omgeving en kan niet buiten worden gebruikt (zoals
op een open terras), voor andere opperviakken (zoals een sofa) en in een commerciéle of industriéle omgeving.

Het product niet gebruiken op hoger gelegen plaatsen (zoals een penthouse, open terras of bovenop meubels) zonder afscherming.

Het product niet gebruiken bij temperaturen boven 40°C of onder 0°C of wanneer er zich vloeistoffen of klevende stoffen op de grond
bevinden.

Hang kabels op de grond voodr gebruik om te vermijden dat ze door de robot worden meegesleept.

Haal breekbare voorwerpen en afval (zoals een vaas en een plastic zak, enz.) van de grond om beschadiging van waardevolle zaken te
vermijden wanneer de robot vast komt te zitten of zich stoot.

Dit apparaat mag worden gebruikt door kinderen vanaf 8 jaar en door volwassenen met beperkte fysieke, motorische of mentale
mogelijkheden of een gebrek aan ervaring en kennis, als ze onder toezicht staan of aanwijzingen hebben gekregen met betrekking tot het
veilig gebruiken van het apparaat en de verbonden gevaren begrijpen. Kleine kinderen mogen niet met het apparaat spelen.
Schoonmaken en onderhoud mag niet worden uitgevoerd door kinderen zonder toezicht.

Houd de hoofdborstel en andere schoonmaakmiddelen buiten het bereik van kinderen.

Plaats geen voorwerpen (met inbegrip van kinderen en huisdieren) op een stilstaande of bewegende machine.

Houd haar, vingers en andere lichaamsdelen of huisdieren uit de buurt van de aanzuig wanneer de machine in werking is.

Gebruik het product niet om brandende voorwerpen weg te vegen (zoals brandende sigarettenpeuken).

Gebruik het product niet om langharige tapijten schoon te maken (sommige donkere tapijten kunnen mogelijk niet normaal worden
schoongemaakt).

Voorkom dat de robot harde of scherpe voorwerpen opzuigt (zoals decoratie, glas en ijzeren nagels, enz.).

Verplaats de machine niet door te trekken aan het beschermend deksel van LIDAR en de bumper.

Reinig of onderhoud de robot en het laadstation als deze zijn afgeschakeld of zonder spanning staan.

Veeg geen enkel deel van het product af met een natte doek of vioeistof.

Gebruik het product overeenkomstig de gebruikershandleiding. De gebruiker is verantwoordelijk voor schade en letsels die worden
veroorzaakt door ongepast gebruik.

Gebruik de veegfunctie niet voor tapijten en opperviakken van meubels.

Zorg ervoor dat de watertank is verwijderd wanneer de machine wordt opgeladen.
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Veiligheidsinformatie

1. Het apparaat mag alleen worden gebruikt met de voeding die bij het apparaat werd geleverd.
2. De adapter moet uit het stopcontact worden gehaald vodr het schoonmaken of onderhouden van het apparaat.
3. Dit apparaat bevat batterijen die alleen door opgeleide personen vervangen mogen worden.
4. De batterij moet uit het apparaat worden verwijderd voordat het wordt gesloopt.
5. Het apparaat moet van de voeding worden afgekoppeld wanneer de batterij verwijderd wordt.
6. De batterij moet veilig worden verwijderd.
7. WAARSCHUWING: Gebruik alleen de verwijderbare voedingseenheid die bij dit apparaat werd geleverd voor het opladen van de batterij.
Soort stekker Model Ingang Uitgang

EU GA241-2001000E 100-240VAC 50/60Hz 0,6A 20V1A

UK GA241-2001000B 100-240VAC 50/60Hz 0,6A 20V1A

USA GA241-2001000U 100-240VAC 50/60Hz 0,6A 20V1A

Indian GA241-2001000I 100-240VAC 50/60Hz 0,6A 20V1A

Batterij en opladen

+ Gebruik geen batterij, laadstation of lader van een derde partij.

+ De batterij of het laadstation niet willekeurig ontmantelen, opnieuw aansluiten of vervangen.

+ Houd het loadstation uit de buurt van warmtebronnen (zoals een verwarmingsplaat).

- Geen onderdelen van het laadstation afvegen of schoonmaken met een natte doek of natte handen.

- Gooi gebruikte batterijen niet willekeurig weg. Gebruikte batterijen moeten door een professionele recyclingfirma worden
ingezameld.

+ Als het netsnoer is beschadigd of gebroken, stop dan onmiddellijk met het gebruik en laat het vervangen via de officiéle
kanalen.

+ Zorg ervoor dat de robot is uitgeschakeld tijdens transport en dat het product in de originele verpakking wordt
getransporteerd.

+ Als het apparaat gedurende lange tijd niet wordt gebruikt, moet het volledig worden opgeladen en op een koele en droge
plaats worden gezet. Laad het apparaat minstens elke 3 maanden op om beschadiging van de batterijen omwille van te
grote mate van ontlading te vermijden.
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Veiligheidsinformatie

Instructies voor verwijdering

De volgende informatie geldt alleen voor het verwijderen van het product, niet voor het dagelijks gebruik.

De chemische stoffen die in de batterij van de robot zitten, vervuilen het milieu. Haal de batterij uit de robot voor het verwijderen van het
product en breng het naar een professioneel inzamelpunt. De batterij mag alleen worden verwijderd als deze volledig is opgebruikt. Laat de
batterij nooit in contact komen met metalen voorwerpen.

De batterij verwijderen:

1. Zorg ervoor dat de robot het laadstation niet raakt en houd het product in werking tot de batterij volledig leeg is en het product uitschakelt.
2.
3. Verwijder het deksel van het batterijcompartiment, trek de batterijstekker uit en verwijder daarna de batterij.

Draai de schroeven uit het deksel van het batterijcompartiment.

Veiligheidsinformatie van de laser

LiIDAR van het product is conform de norm voor klasse 1laserproducten van IEC60825 en produceert geen gevaarlijke
laserstraling.

Laserklasse I[EC-60825 Klasse 1

Het maximale uitgangsvermogen van de laser van het product is 10mW

Pulstijd van de laserkop (1/2300s)

Onzichtbare laserstraling

Blootstelling aan laserenergie in de buurt van de opening kan brandwonden veroorzaken.

Norm: IEC 60825-1:2014

Frequentie

2,4Ghz~2,4835Ghz

Vermogen

<17dBm
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Waarschuwing

Dit symbool betekent dat uw product en/of de batterij, overeenkomstig de
lokale wetten en regelgeving, gescheiden van huishoudelijk afval verwijderd
moet worden. Wanneer dit product aan het einde van zijn levensduur is
gekomen, heeft de gebruiker de keuze om dit product bij een competent
recyclingbedrijf binnen te brengen. Een gepaste recycling van uw product zal
de volksgezondheid en het milieu beschermen.

ﬁ Alleen voor gebruik binnen

Waarschuwing betreffende de batterij

1.

In dit product is een lithiumbatterij ingebouwd. Deze mag niet worden ontmanteld, gestoten, geforceerd verwijderd of niet worden
blootgesteld aan vuur.

. Een batterij die wordt blootgesteld aan extreem lage luchtdruk, kan ontploffen of brandbare vloeistof of gas lekken.
. Plaats de batterij niet in een omgeving met hoge temperatuur of stel de batterij niet bloot aan de zon; dit kan de batterij laten

ontploffen.

. Stop met het gebruiken van het product als de batterij opgezwollen lijkt.
. Verwijder de batterij overeenkomstig de lokale regelgeving. De batterij niet verwijderen met huishoudelijk afval.
. Probeer de batterij niet te repareren, ontmantelen of aan te passen. De batterij vervangen door een fout type kan een ontploffing

veroorzaken.
Voer geen druk uit op de batterij of doorboor de batterij niet met harde voorwerpen. De batterij beschadigen kan ervoor zorgen, kan
lekken van de batterij, oververhitting of brand veroorzaken.

Hierbij verklaart realme dat dit apparaat conform de essentiéle vereisten en andere relevante voorwaarden van de richtlijn voor
radioapparatuur 2014/53/EU is. De conformiteitsverklaring kan worden bekeken op www.realme.com/global/support/declaration.
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Inleiding tot het product

Omvang van levering

&z

Laadstation x1 Adapter x1 L Zijborstel x1
R Zijoorstel x1

Schoonmaakborstel x1 Afwasbaar dweilpad x 2 (Optioneel) Verwijderbare 2-in-1watertank (Optioneel)
Wegwerpbaar dweilpad x 10 (Optioneel)
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Inleiding tot het product

Robot
Filterdeksel TOF-muursensor
Knop stofbak
LiDAR Laadcontact
LiDAR Collision

Omni-wiel

Detection-sensor "
Zijborstel

Primair wiel

Hoofdborstel

Gesp deksel
hoofdborstel

Sensor voor
obstakeldetectie

Bumpersensor
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Inleiding tot het product

Robot

@ () Aan/Uit/Schoonmaken/Pauzeren
+ Druk om het schoonmaken te starten/pauzeren

+ Houd de knop 3 seconden ingedrukt om het
apparaat aan/uit te schakelen

+ Als er zich een fout heeft voorgedaan, houd u de
knop 15 seconden ingedrukt om het apparaat
geforceerd uit te schakelen

Opladen/Gedeeltelijk schoonmaken/

Pauzeren

+ Druk om op te laden/te pauzeren
+ Houd ingedrukt om gedeeltelijk schoonmaken
te beginnen

O

Laadstation

Aan/-

uit-indicatielampje
<7 Zender——
Gesp
compartiment s VZ
I
Deksel 7~ Draadloze L
voedingsontvanger
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Indicatielampje

+ Wit: Verboden met Wi-Fi
+ Oranje: Niet verbonden met Wi-Fi
+ Rood: Fout of batterijniveau laag

Reset Wi-Fi

+ Houd beide knoppen 3 seconden
ingedrukt

Extern kabelcompartiment

— Voedingsaansluiting




Installatie

1. Sluit het netsnoer aan en berg de overschot van het
snoer op in het kabelcompartiment.

2. Plaats het laadstation tegen de muur op een viak
oppervlak en sluit het aan op een stroomtoevoer.

Opmerking:

+ Zorg ervoor dat het laadstation een vrije ruimte van minimaal 0,5 m heeft
aan beide kanten en 1,5 m vooraan.
Houd het netsnoer van de grond tijdens installatie. Als het netsnoer op de
grond ligt, kan dit door het apparaat worden meegesleept waardoor het
laadstation zal uitschakelen.

+ Het laadindicatielampje zal blijven branden zo lang er voeding is.
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3. De zijborstels installeren

Lijn de linker en rechter borstels uit met de overeenstemmende
markeringen op het onderste deksel. Druk tot u een klik hoort, die
aangeeft dat het plaatsen gelukt is.

4. Inschakelen en opladen

Houd de knop (') op het apparaat ingedrukt. Wacht tot het
indicatielampje brandt en plaats het apparaat daarna op het
laadstation.

Opmerking:  Het apparaat kan niet worden gestart als het batterijniveau onvoldoende is. Plaats
het apparaat op het laadstation en het zal automatisch inschakelen als het
batterijniveau voldoende hoog is. Het apparaat kan normaal alleen werken als de
batterij 220% is opgeladen. De voorkant van het apparaat moet naar het laadstation
gericht zijn, zoals wordt weergegeven op de afbeelding, zodat het laadcontact van
de robot de draadloze voedingsontvanger raakt. De afstand tussen de voorkant van
het apparaat en het laadstation moet ongeveer 2 cm zijn.



Dweilset

1. Installeer de verwijderbare 2-in-1
watertank

(D De dweil installeren: Bevestig de dweil moeiteloos
aan de onderkant van de watertank.

~

Opmerking: Maak de dweil schoon na elk gebruik om
te zorgen voor optimale prestaties.

(2 De tank met water vullen: Open het deksel, vul de
tank met water en zet daarna het deksel vast.

Opmerking: Het wordt aanbevolen om de stofbak
te verwijderen voor het vullen van de
watertank. Dit zorgt ervoor dat er geen
water in de stofbak komt. Til de hendel
op, haal de stofbak uit de watertank,
vul de tank met water en zet daarna
het deksel vast.

(3 De watertank installeren.

Plaats de stofbak in de waterbak en zorg ervoor
dat de handgreep plat ligt.

Houd de knop op het midden van de watertank
ingedrukt en duw deze daarna horizontaal langs de
achterkant van de behuizing van het apparaat. U zal
een klik horen als het plaatsen is gelukt.
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2. Verwijder de verwijderbare 2-in-1 watertank

Als het apparaat klaar is met schoonmaken, houd de knop op het
midden van de watertank dan ingedrukt, verwijder de tank door deze
achteruit te trekken, giet het resterende water uit de tank en maak de
dweil schoon (het apparaat niet bewegen of omdraaien terwijl het
aan het schoonmaken is).

3. Gebruik

@D Gebruik de watertank niet als er niemand thuis is.

(2 Verwijder, om de veiligheid te verzekeren, de watertank wanneer deze
niet in gebruik is en het apparaat wordt opgeladen.

(3 Gebruik de dweilfunctie niet op tapijten. Voorkom dat het toestel zich
beweegt naar plaatsen met tapijten aan de hand van de functie
beperkt gebied op de mobiele app.

@ Om te zorgen voor optimale dweilprestaties, gebruikt u het apparaat
om het gebied drie keer schoon te maken voordat u de dweilmodule
installeert.

(®) Als u tijldens het schoonmaken water moet toevoegen of de dweil
moet schoonmaken, pauzeert u het apparaat en volgt u
bovenstaande stappen. Verplaats of draai de behuizing van het
apparaat niet om slechte positionering en verlies van de kaart te
vermijden.

(® De dweilfunctie van het apparaat kan opperviakken dweilen om te
helpen bij grondig schoonmaken, maar het kan hardnekkige viekken
niet effectief verwijderen, zoals een mens dat zou doen.



Maak verbinding met realme Link

App downloaden

Methode 1: Open uw app store en download de realme Link-app.
Methode 2: Scan de onderstaande QR-code.

Apparaat toevoegen

Open de mobiele app en druk op de knop + op de startpagina
om de pagina voor apparaatselectie te openen. Selecteer
Schoonmaakrobot en voeg daarna het apparaat toe aan uw
app door de aanwijzingen te volgen.
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Firmware-upgrade

Open de mobiele app en ga naar de pagina om de firmware te
upgraden, wacht tot de app de nieuwe firmware detecteert en
volg de aanwijzingen. De batterij moet 250% zijn opgeladen om
een firmware-upgrade uit te voeren. Het wordt aanbevolen om het
apparaat op het laadstation te plaatsen tijdens een
firmware-upgrade.

Reset Wi-Fi

Als uw telefoon geen verbinding meer kan maken met uw
apparaat als gevolg van wijzigingen van de routerinstellingen, het
wachtwoord of om andere redenen, houd de knoppen (Den{

dan samen gedurende 3 seconden ingedrukt. U zou "Wi-Fi is
gereset” moeten horen.

O

A\
(6



Gebruik

Aan/Uit

Houd de knop C) gedurende 3 seconden ingedrukt. Het indicatielampje zou
moeten gaan branden om aan te geven dat het apparaat is ingeschakeld.

Opmerking: Het apparaat kan niet worden uitgeschakeld tijdens het opladen.

Schoonmaken/pauzeren

Druk na het inschakelen van het apparaat op de knopO button op de robot of
gebruik de mobiele toepassing om het schoonmaken te beginnen.

(Druk tijdens het schoonmaken op om het even welke toets om te pauzeren)

Opmerking:
+ Schoonmaakrobotten kunnen worden gebruikt om vloeistoffen op te zuigen.

Als het batterijniveau lager is dan 20%, kan het apparaat geen schoonmaaktaken uitvoeren.

Laad het apparaat op voordat u probeert om schoon te maken.

Als het batterijniveau tijdens het schoonmaken onder 20% zakt, keert het apparaat
automatisch terug naar het laadstation. Zodra het batterijniveau 80% bereikt, probeert het
apparaat verder te gaan waar de vorige sessie werd gestopt.

Haal alle kabels (met inbegrip van het netsnoer van het laadstation) van de vioer véor het
schoonmaken. Dit zorgt ervoor dat het apparaat geen apparaten zonder spanning zet of
geen schade veroorzaakt aan voorwerpen of kabels door deze mee te slepen.

Opladen

Automatisch: Als het apparaat klaar is met schoonmaken, zal het automatisch
terugkeren naar het laadstation.

Handmatig: Druk, terwijl het apparaat gepauzeerd wordt, op de toets /u\ key of
gebruik de mobiele toepassing om het laadproces te starten.

Opmerking: Als het apparaat het laadstation niet kan vinden, keert het terug naar de

beginpositie.
U zal het apparaat handmatig op het laadstation moeten plaatsen.
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Automatisch schoonmaken

Als het schoonmaakproces begint, scant het apparaat het gebied, maakt het een
kaart aan en verdeelt het de kaart daarna op een intelligente manier in zones. Het
apparaat maakt eerst elke zone langs de muren schoon en maakt daarna de rest
van de zone schoon in een boog. Elke zone wordt achter elkaar schoongemaakt, op
een ordelijke, efficiénte en samenhangende manier. Zodra het schoonmaakproces is
voltooid, keert het apparaat terug naar het laadstation.

Schoongemaakt gebied Schoongemaakt gebied

Gepland schoonmaakgebied

Huidige schoonmaakgebied

Opmerking:

Het apparaat niet willekeurig of frequent verplaatsen tijdens bedrijf. Plaat het
apparaat in de buurt van de originele locatie nadat u het hebt verplaatst. Zodra het
opnieuw wordt opgestart, zal het apparaat proberen om de originele codrdinaten
terug te vinden. Als de positionering is gelukt, zal het apparaat verder gaan met het
geplande traject. Als de positionering mislukt, zal het apparaat de vorige taak
afbreken en proberen om een nieuwe kaart aan te maken om het reinigingsproces
opnieuw te starten. In dit geval, kan het apparaat mogelijk niet worden opgeladen.



Gebruik

Grondig schoonmaken

Als u een bepaald gebied grondiger wilt schoonmaken, geef de
locatie dan op in de mobiele app. Het apparaat zal zichzelf

centreren en het gebied van 1,5 m x 1,5 m twee keer schoonmaken.

Gedeeltelijk schoonmaken

Als u het apparaat bedient via de mobiele app, verplaats het dan
handmatig naar het gebied dat schoongemaakt moet worden en
houd de toets {*} 3 seconden ingedrukt. Het apparaat zal zichzelf
centreren en het gebied van 1,8 m x 1,8m er rond een keer
schoonmaken.

| 18m |

1,8m
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Speciaal gebied

Gebruik de mobiele app om de omvang en de locaties in te stellen van
het gebied(en) dat u wilt schoonmaken.

Beperkt gebied

Gebruik de mobiele app om een of meer beperkte gebieden op te geven.
Het apparaat zal niet proberen om naar beperkte gebieden te gaan of ze
schoon te maken.

Opmerking:

* Het apparaat kan in gebieden met beperkte toegang terechtkomen
omwille van positioneringsfouten of slecht werkende sensoren .

* Gebieden met permanent beperkte toegang kunnen ongeldig worden als
er aanzienlijke wijzigingen zijn van de positie van meubilair en het
laadstation. Verplaats of stoor het apparaat niet terwijl het in werking is.

* Een nieuwe kaart aanmaken zal alle gebieden met beperkte toegang
verwijderen.

Gepland schoonmaken

Gebruik de mobiele app om de geplande schoonmaaktijden in te stellen.
Het apparaat zal automatisch beginnen met schoonmaken op de
ingestelde tijden en daarna naar het laadstation terugkeren.

Aanzuig

Gebruik de mobiele app om te wisselen tussen de modii stil, standaard,
sterk of ultra zuigkracht. De standaard modus is standaard.

Waterpeil

Gebruik de mobiele app om te wisselen tussen de modi droog, gemiddeld
of veel water. De standaard modus is veel.



Routine-onderhoud

Hoofdborstel

1. Draai het apparaat om en druk op de gesp op het deksel van de
hoofdborstel om de hoofdborstel uit het apparaat te halen.

2. Gebruik het overeenstemmende hulpmiddel om de hoofdborstel
schoon te maken, in de openingen van de hoofdborstel
achtergebleven stof en verstrengelde voorwerpen te verwijderen.

3. Installeer de borstel opnieuw, druk het deksel van de hoofdborstel
omlaag en zet de gesp vast.

Zijborstel

—

. Draai het apparaat om en trek de zijborstel verticaal uit het apparaat.

2. Plaats de borstel opnieuw na het verwijderen van verstrengeld haar en
wvuil.

3. Lijn de linker en rechter borstels uit met de overeenstemmende

markeringen op de onderkant van het deksel en druk omlaag om ze te

installeren.

Opmerking: Het wordt aanbevolen om de zijborstel elke 3-6 maanden te
vervangen, om optimale prestaties te verzekeren.

R (Rechter borstel) = =N L (Linker borstel)
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Routine-onderhoud

Stofbak Filter

1. Houd de knop van de stofbak ingedrukt en trek aan de stofbak 1. Verwijder het filtergaas, het filterschuim en het HEPA-filter na een
om deze uit het apparaat te halen. lange periode van inactiviteit.
2. Spoel het verwijderde filtergaas, filterschuim, HEPA-filter en de
stofbak onder stromend water.
. Schud de waterdruppels weg na het spoelen en wacht tot de
filters en de stofbak volledig droog zijn.
4. Plaats, na grondige spoeling, de filters opnieuw in volgende
volgorde: filtergaas > filterschuim > HEPA-filter.

[oN]

Filtergaas

Knop stofbak

2. Open de stofbak en maak deze leeg.
Filterdeksel

Filterschuim

HEPA-filter —@

A \ )
/ Opmerking:
Spoelen met schoon water. Geen schoonmaakmiddelen toevoegen.
Het filter niet schoonmaken met een borstel of uw vingers.
Laat het filter minstens 24 uur drogen.
Het wordt aanbevolen om het filter elke 3-6 maanden te vervangen.
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Routine-onderhoud

Verwijderbare 2-in-1 watertank (Schoonmaken na elk gebruik)

1. Verwijder de dweil en giet al het resterende water
uit de tank.

ﬁ Onderdelen van de stofbak

HEPA-filter

Filterschuim

2. Maak de dweil schoon en droog daarna de
watertank en de dweil voor een volgend gebruik.

Filtergaas

Onderdelen van de watertank

Batterij

De behuizing van het apparaat is uitgerust met een hoogwaardig
lithium-ion batterijpakket. Houd het apparaat opgeladen om te zorgen
voor optimale batterijprestaties.

Als u van plan bent om het apparaat gedurende lange tijd niet te
gebruiken, zet het dan uit en bewaar het op een veilige plaats. Laad het
apparaat minstens eens per 3 maanden op om te ver ontladen en als
gevolg daarvan beschadiging van de batterij te voorkomen.

Til de handgreep op, haal de stofbak uit de watertank, giet
overtollig water weg en droog de tank.
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Routine-onderhoud

Sensoren (Regelmatig schoonmaken)

Gebruik een zachte, droge doek op alle sensoren op het apparaat schoon te vegen,
met inbegrip van de volgende:

1. De TOF-muursensor op de rechterkant van de robot
2. De afgrondsensor op de onderkant van de robot
3. De sensor voor obstakeldetectie op de voorkant van de robot
4. The LIDAR Collision Detection-sensor op de bovenkant van de robot
5. Het laadcontact op de onderkant van de robot en de draadloze
voedingsontvanger op het laadstation (zet de voeding uit voor het schoonmaken)
6. De zender van het laadstation
Afgrondsensor
Laadcontact
e —a——
o
(B CJe
o @
G ©
R L
® o
@ o

TOF-muursensor
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Robot

Specificaties

Naam van het

realme TechLife Robot Vacuum

product
Model RMH2101
Afmetingen 350x350x100 mm
Gewicht 3,3kg
Batterij 5200mAh Lithiumbatterij
Ingangsspanning | 14,4V
Nominaal 50W
vermogen

Laadstation
Model RMH2101CB
Afmetingen 160x143x80 mm
Nominaal
vermogen 20w
Nominale
uitgang 20w




Probleemoplossing

Foutmelding

Oplossing

Fout 1: Het lijkt er op dat de stofbak ontbreekt.

Het apparaat werd gestart zonder een stofbak. Bevestig de stofbak opnieuw.

Fout 2: Het lijkt er op dat de bovenste radar wordt
belemmerd of vast zit.

De bovenste radar is bedekt of is op een open gebied geplaatst.
Verwijder het deksel van de bovenste radar of zet het apparaat binnen.

Fout 3: Zet met op een nieuwe locatie en start opnieuw op.

Het apparaat bevindt zich momenteel in de lucht. Zet het apparaat op een viak opperviak
en start het opnieuw op.

Fout 4: Maak de afgrondsensor schoon, verplaats met
naar een nieuwe locatie en start opnieuw op.

De afgrondsensor wordt belemmerd of is op een verhoogde locatie geplaatst. Veeg het venster
van de afgrondsensor droog met een zachte, droge doek, zet het apparaat op grondniveau en
start het opnieuw op.

Fout 5: Maak de sensor vooraan schoon, verplaats me
naar een nieuwe locatie en start opnieuw op.

De sensor voor obstakeldetectie is vuil of wordt belemmerd.
Veeg de sensor voor obstakeldetectie schoon met een zachte, droge doek.

Fout 6: Maak de sensor aan de rechterzijde schoon, breng
me naar een nieuwe locatie en start daarna opnieuw op.

De TOF-muursensor is vervuild of wordt belemmerd.
Veeg de TOF-muursensor schoon met een zachte, droge doek.

Fout 7: Maak het deksel bovenaan de radar schoon, breng
het product naar een nieuwe locatie en start het daarna
opnieuw.

The LIDAR Collision Detection-sensor is vuil of wordt belemmerd.
Veeg de bovenkant van de LIDAR Collision Detection-sensor schoon met een zachte, droge doek.

Fout 8: Het lijkt er op dat de bumper vast zit.

De rand van de bumpersensor zit vast. Beweeg de voorbumper naar links en naar rechts om
te controleren of deze vast zit.

Fout 9: Maak de stofbak en het filter schoon.

Reinig de stofbak en het filter of vervang het filter.

Fout 10: De stofbak werd verwijderd. Maak de stofbak en
het filter schoon.

Reinig de stofbak en het filter of vervang het filter.

Fout 11: Ik zit vast! Help me!

Verplaats het apparaat naar een viak opperviak en start het opnieuw op.
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Probleemoplossing

Foutmelding

Oplossing

Fout 12: Zet me rechtop!

Het apparaat staat op een helling. Zet het apparaat op een vlak opperviak en start het opnieuw op.

Fout 13: Het lijkt er op dat de banden vast zitten.

Het primaire wiel is verstrengeld geraakt of zit vast.
Controleer het primaire wiel en verwijder vreemde voorwerpen.

Fout 14: Het lijkt er op dat de hoofdborstel vast zit.

De hoofdborstel is verstrengeld geraakt of zit vast.
Controleer de hoofdborstel en verwijder vreemde voorwerpen.

Fout 15: Het lijkt er op dat de zijborstel vast zit.

De zijborstel is verstrikt geraakt of zit vast. Controleer de zijoorstel en verwijder vreemde
voorwerpen.

Fout 16: Oh-oh! Waar is het laadstation?

Als het apparaat meldt dat het laadstation niet gevonden kan worden of geen voeding heeft,
controleer dan of het aan/uit-indicatielampje brandt of plaats het apparaat terug op het
laadstation.

Fout 17: Oh nee! Ik zit met een programmafout. Start
met opnieuw op!

Deze storing wordt veroorzaakt door een onbekende fout. Start het product opnieuw op.

Fout 18: Een defect heeft ervoor gezorgd dat het
apparaat automatisch werd uitgeschakeld.

Start het product opnieuw. Neem contact om met de dienst na verkoop als het probleem aanhoudt.

Fout 19: Het batterijniveau is laag, de batterij moet
opnieuw opgeladen worden.

Plaats het product op het laadstation.

Fout 20: Verplaats het apparaat weg van het laadstation

om het uit te schakelen en probeer het opnieuw.

Het product kan niet worden uitgeschakeld als het in het laadstation staat. Haal het product uit
het laadstation en houd de aan/uitknop ingedrukt.
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Gebruikelijke problemen

Soort van probleem

Oplossing

Kan niet worden gestart

Het batterijniveau is laag. Plaats het product op het laadstation en lijn het uit met de draadloze voedingsontvanger. Het apparaat
zou automatisch moeten aanschakelen. Als het apparaat zonder voeding is gevallen, kan het enige tijd duren om aan te schakelen.
De omgevingstemperatuur overschrijdt het normale bedrijfsbereik van 0-40°C. Gebruik het product alleen in omgevingen waar de
omgevingstemperatuur zich binnen dit bereik bevindt.

Kan niet worden opgeladen

Verwijder het apparaat en controleer of het indicatielampje van het laadstation brandt. Zorg ervoor dat beide einden van de
voedingsadapter van het laadstation aangesloten zijn, de voorkant van het apparaat naar het laadstation is gericht en dat de
afstand tussen de voorkant van het apparaat en het laadstation ongeveer 2 cm is.

De aansluiting kan slecht zijn. Reinig de laadpunten op de draadloze voedingsontvanger en de behuizing van het apparaat of
verwijder de zijborstels.

Laad het apparaat op bij een omgevingstemperatuur van 0-40°C.

Kan niet opnieuw worden opgeladen

Het product bevindt zich te ver van het laadstation. Zet het dichter en probeer het opnieuw.

Abnormale geluiden tijdens bedrijf

Er kan een vreemd voorwerp in de hoofdborstel, de zijborstels of de wielen verstrengeld zijn. Zet het product uit en maak het schoon.

Afgenomen prestaties of lekken van stof

De stofbak is vol en moet schoongemaakt worden.
Het filter is verstopt en moet worden schoongemaakt of vervangen.
De hoofdborstel is verstrengeld met een vreemd voorwerp en moet schoongemaakt worden.

Kan geen verbinding maken met Wi-Fi

Het Wi-Fi-signaal is zwak. Zorg ervoor dat het product zich in een gebied met goed Wi-Fi-bereik bevindt.

Er heeft zich een fout met de Wi-Fi-verbinding voorgedaan. Reset de Wi-Fi-verbinding, download de laatste versie van de
mobiele client en probeer het opnieuw.

Het wachtwoord dat u hebt ingevoerd is niet juist.

De router gebruikt een 5GHz-netwerk. Dit product ondersteunt alleen verbinding met 2,4GHz-netwerken.

Verbruikt vermogen in het
laadstation

Als het product zich op het laadstation bevindt, wordt er een kleine hoeveelheid energie verbruikt om te zorgen voor optimale
batterijprestaties.

Scan de QR-code als u meer hulp nodig hebt
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Wskazowki dotyczqgce bezpieczenstwa

Ograniczenia uzytkowania

Urzgdzenie stuzy wytgcznie do czyszczenia podtdg w gospodarstwach domowych. Nie jest ono przeznaczone do sprzgtania powierzchni
na wolnym powietrzu (otwarte tarasy itd.), niebedgcych podtozem (tapczany itd.) i w obiektach uzytkowych lub przemystowych.
Nie uzywac¢ produktu na nieogrodzonych obszarach wyniesionych (daszki, otwarte tarasy, gérne powierzchnie mebli).

Nie uzywac produktu w temperaturze powyzej 40°C lub ponizej 0°C ani na mokrych powierzchniach lub takich, na ktorych znojdujq sie
lepkie substancje.

Zawiesi¢ kable lezgce na podtodze, aby uniemozliwic¢ ich pociggniecie przez robota.

Usung¢ z podtogi delikatne przedmioty i pozostatosci (wazony, torebki foliowe itd.), aby nie dopusci¢ do uszkodzenia wartoéciowych
przedmiotéw w wyniku lekkiego zderzenia z robotem.

Urzgdzenia nie mogg obstugiwac¢ dzieci, ktdére majg mniej niz 8 lat i osoby o ograniczonej sprawnosci fizycznej, sensorycznej lub umystowej
oraz osoby bez odpowiedniej wiedzy i doswiadczenia, chyba ze dziatajg pod nadzorem lub zostaty poinstruowane w zakresie bezpiecznej
obstugi urzgdzenia i zdajg sobie sprawe ze zwigzanych z nig zagrozen. Traktowanie urzgdzenia jako zabawki dla dzieci jest zabronione.
Czyszczenie i czynnosci konserwacyjne uzytkownika nie mogg by¢ wykonywane przez dzieci bez nadzoru.

Szczotke gtéwng i pozostate elementy czyszczgce przechowywaé poza zasiegiem dzieci.

Nie umieszcza¢ przedmiotdw, dzieci ani zwierzgt na nieruchomym lub ruchomym urzgdzeniu.

Trzymac wiosy, palce iinne czesci ciata oraz zwierzeta z dala od wlotu ssgcego pracujgcego urzgdzenia.

Nie uzywac¢ produktu do sprzgtania palgcych sie przedmiotéw (tlgee sie niedopatki itd.).

Nie uzywac produktu do sprzgtania dywanow z dtugim wiosiem (skuteczne czyszczenie niektérych ciemnych dywanow moze byé
niemozliwe).

Nie dopusci¢ do wessania twardych lub ostrych przedmiotow przez robota (resztki materiatéw dekoracyjnych, szkto, gwozdzie itd.).

Nie przemieszczac urzgdzenia, trzymajgc je za ostone czujnika LIDAR ani zderzak antykolizyjny.

Czyszczenie i konserwacja robota i podstawki tadujgcej przeprowadzac po ich wytgezeniu/odtgezeniu od zasilania.

Nie wyciera¢ zadnych czesci produktu wilgotng éciereczkg ani ptynem.

Uzytkowa¢ urzgdzenie zgodnie z instrukcjg obstugi. Uzytkownik ponosi odpowiedzialnos¢ za wszelkie uszkodzenia i obrazenia ciata
wynikajgce z nieprawidtowego uzytkowania.

Nie korzysta¢ z funkcji mopa podczas sprzgtania dywanoéw lub gérnych powierzchni mebli.

Upewnic sig, ze zbiornik na wode zostat wyjety przed rozpoczeciem tadowania urzgdzenia.
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Wskazowki dotyczqgce bezpieczenstwa

1. Uzytkowac¢ urzgdzenie wytgcznie z dotgczonym do niego zasilaczem.
2. Przed przystgpieniem do czyszczenia lub konserwaciji urzgdzenia odtgczy¢ zasilacz z gniazdka.
3. Urzgdzenie jest wyposazone w akumulator, ktory moze by¢ wymieniany wytgcznie przez wykwalifikowane osoby.
4. Przed zutylizowaniem urzgdzenia nalezy wymontowac z niego akumulator.
5. Na czas demontazu akumulatora odtgczy¢ urzgdzenie od zasilania sieciowego.
6. Utylizowa¢ akumulator w bezpieczny sposoéb.
7. OSTRZEZENIE: Akumulator tadowac¢ wytgcznie za pomocq odigczanej tadowarki dotgczonej do urzgdzenia.
Rodzaj wtyczki Model Prgd wejéciowy Prgd wyjsciowy|
UE GA241-2001000E 100-240 VAC 50/60 Hz 0,6 A 20VIA
UK GA241-20010008 100-240 VAC 50/60 Hz 0,6 A 20VIA
USA GA241-2001000U 100-240 VAC 50/60 Hz 0,6 A 20VIA
Inclie GA241-20010001 100-240 VAC 50/60 Hz 0,6 A 20VIA

Akumulator i tadowanie

+ Nie uzywaj akumulatoréw, podstawek tadujgcych ani tadowarek innych producentéw.

+ Nie demontuj Laser head Pulsani nie wymieniaj akumulatora bgdz podstawki tadujgcej wedtug wiasnego uznania.

+ Podstawke tadujgcq trzymaj z dala od zrédet ciepta (na przyktad ptyt grzewczych).

-+ Nie przecierdj ani nie czy$¢ wypustoéw podstawki tadujgcej wilgotng sSciereczkg ani mokrymi dtormi.

- Nie wyrzucaj zuzytego akumulatora z odpadami komunalnymi. Zuzyty akumulator nalezy odda¢ do utylizacji w
przeznaczonym do tego punkcie.

- Jedlilinia zasilajgca jest uszkodzona lub przerwana, nie korzystaj z niej. Zle¢ wymiane odpowiedniemu serwisowi.

+ Upewnij sig, ze na czas transportu robot jest wytgczony i przewoz go w oryginalnym opakowaniu.

+ Jesli urzgdzenie nie bedzie uzytkowane przez dtuzszy czas, nalezy je natadowac do petna i umiesci¢ w chtodnym oraz
suchym miejscu. tadowac urzgdzenie co najmniej raz na 3 miesigce, aby nie dopusci¢ do uszkodzenia akumulatora wskutek
nadmiernego roztadowania.
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Wskazowki dotyczqgce bezpieczenstwa

Wskazoéwki utylizacji

Ponizsze informacje dotyczg wytgczne utylizacji produktu. Nie majg one zastosowania w przypadku codziennego uzytkowania.

- Substancje chemiczne obecne w akumulatorze robota powodujq zanieczyszczenie srodowiska. Przed zutylizowaniem produktu
zdemontuj akumulator i przekaz go do odpowiedniego punktu zbiérki odpadow. Akumulator nalezy zdemontowac dopiero po jego
catkowitym roztadowaniu. W zadnym wypadku nie dopusci¢ do kontaktu akumulatora z metalowymi przedmiotami.

Demontaz akumulatora:

1. Upewnij sig, ze robot nie styka sie z podstawkq tadujgcq i pozostaw urzgdzenie wigczone az do catkowitego roztadowania
akumulatora.

2. Odkre¢ sruby pokrywy akumulatora.

3. Zdejmij pokrywe akumulatora, usun zatyczke akumulatora, a nastepnie wyjmij akumulator.

Informacje dotyczqgce bezpieczenstwa urzgdzen laserowych

+ Czujnik LIDAR zastosowany w produkcie spetnia wymogi normy IEC60825 dla laserow klasy 1i nie jest zrodtem
niebezpiecznego promieniowania laserowego.
Klasa lasera 1 wedtug IEC-60825
Maksymalna moc lasera zainstalowanego w produkcie wynosi 10mW
+ Czestotliwos¢ impulsow gtowicy laserowej (1/2300 s)
Niewidzialne promieniowanie laserowe
Energia laserowa — narazenie w poblizu przystony moze powodowac oparzenia.
Norma:: [EC 60825-1:2014

Czestotliwos¢ 2,4—-2,4835 Ghz
Moc <17 dBm
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Ostrzezenie

Ten symbol oznacza, ze — zgodnie z lokalnymi regulacjami i przepisami — tego
produktu i/lub jego akumulatoréw nie nalezy wyrzucac razem z odpadami z
gospodarstwa domowego. W momencie zakonczenia eksploatacji produktu
uzytkownik moze go przekaza¢ do odpowiedniej placdwki recyklingu.

. Odpowiednia utylizacja produktu pomaga chroni¢ ludzkie zdrowie oraz
$rodowisko naturalne.

ﬁ Tylko do uzytku w pomieszczeniach

Ostrzezenia dotyczqce akumulatora

1.

Urzgdzenie jest wyposazone we wbudowany akumulator litowy. Akumulatora nie wolno demontowaé, uderza¢, wyjmowac na site ani
narazac na dziatanie ognia.

. W warunkach skrajnie niskiego ci$nienia akumulator moze eksplodowac albo moze dojs¢ do wycieku palnej cieczy bgdz gazu.
. Trzyma¢ akumulator z dala od miejsc wystepowania wysokich temperatur i bezposredniego dziatania storica. Ryzyko wybuchu

akumulatora.

. Przesta¢ uzytkowac¢ produkt, jesli akumulator wydaje sie napeczniaty.
. Akumulator wyrzuca¢ zgodnie z obowigzujgcymi przepisami krajowymi. Nie wyrzuca¢ akumulatora razem z odpadami komunalnymi.
. Nie naprawia¢, demontowaé ani nie modyfikowaé akumulatora. Wymiana akumulatora na nieprawidtowy model stwarza ryzyko

wybuchu.
Nie wywierac¢ nacisku na akumulator ani nie przebija¢ go twardymi przedmiotami. Uszkodzenie akumulatora stwarza ryzyko wycieku,
przegrzania i wystgpienia pozaru.

Firma realme niniejszym o$wiadcza, ze urzgdzenie spetnia zasadnicze wymogi i pozostate majgce zastosowanie wymagania dyrektywy
radiowej 2014/53/UE. Z deklaracjg zgodnosci mozna sie zapozna¢ pod adresem www.realme.com/global/support/declaration.
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Podstawowe informacje o produkcie

Zakres dostawy

&z

Podstawka tadujgca x 1 Zasilacz x 1 Lewa szczotka boczna (L) x 1
Prawa szczotka boczna (R) x 1

Szczotka do czyszczenia x 1 Podktadka pod mop nadajgca sie do Zdejmowany zbiornik na wode
mycia x 2 (opcjonalna) 2-w-1(opcjonalny)
Jednorazowa podktadka pod
mop x 10 (opcjonalna)
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Podstawowe informacje o produkcie

Robot

Pokrywa filtra

Czujnik ToF $ciany

Przycisk pojemnika
na kurz

LiDAR Styk tadujgcy
Czujnik kolizji LIDAR Koto Omni
Szczotka boczna

Czujnik tadowania

Koto gtéwne

Szczotka gtdéwna

Klamra pokrywy
szczotki gtownej

Czujnik wykrywania Czujnik zderzaka

przeszkod
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Podstawowe informacje o produkcie

Robot

C

B

Podstawka tadujgca

<
L
<z
-
[¢]

Wpust na
zatrzask

Pokrywa

O

Wskaznik zasilania

Bezprzewodowy
dbiornik zasilania

Wigczanie/wylqgczanie/sprzqtanie/

wstrzymanie

+ Naciénij, aby rozpoczqé/wstrzymac sprzgtanie

+ Nacisnij i przytrzymaj przez 3 sekundy, aby
wigczy¢/wytgezy¢ urzgdzenie

+ Po wystgpieniu btedu nacisnij i przytrzymaj
przez 15 sekund, aby wymusi¢ wytgczenie
urzgdzenia

tadowanie/sprzgtanie obszaru/
wstrzymanie

+ Naciénij, aby natadowac/wstrzymaé

+ Nacisénij i przytrzymaj, aby rozpoczgc¢ sprzgtanie

obszaru
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Wskaznik

+ Biaty: potgczono z sieciq Wi-Fi

« Pomaranczowy: nie potgczono z siecig Wi-Fi

« Czerwony: btgd albo niski poziom natadowania

akumulatora

Resetowanie Wi-Fi

« Nacisnij oba przyciski i przytrzymaj

przez 3 sekundy

Zewnetrzny schowek na kabel

—— Ztgcze zasilania




Montaz

1. Podtgcz przewdd zasilania i schowaj zbedng czesée kabla 3. Montaz szczotek bocznych
w schowku na kalbel.

Wyréwnaj lewq i prawq szczotke z oznaczeniami na pokrywie
spodu. Dociskaj, az ustyszysz zatrzasniecie, wskazujgce, ze szczotki
zostaty zatozone pomysinie.

2. Umieéc¢ podstawke tadujgcg na ptaskiej powierzchni przy
$cianie i podtgcz jg do zrédia zasilania.

4. Wigczanie i tadowanie

Naciénij i przytrzymaj przycisk (1), aby wigezy¢ urzqdzenie. Gdy
wskaznik sie zaswieci, umieéc urzqgdzenie na podstawce tadujgce;j.

Uwaga:

+ Upewnij sig, ze po obu stronach podstawki tadujgcej jest przynajmniej 0,5 m, a
z przodu podstawi przynajmniej 1,5 m wolnej przestrzeni.
Dopilnuj, aby podczas montazu przewdd zasilania nie lezat na podtodze.

Uwaga:  urzgdzenie nie wigczy sig, jesli akumulator jest niedostatecznie natadowany. Umie$é
urzgdzenie na podstawce tadujgcej. Po natadowaniu rozpocznie ono prace
automatycznie. Urzgdzenie moze normalnie pracowac tylko, jesli poziom natadowania

Przewdd lezqcy na podtodze moze zosta¢ weiqgniety przez urzqdzenie, co akumulatora wynosi co najmniej 20%. Jak wida¢ na rysunku, urzgdzenie powinno byc¢
spowoduje odigczenie podstawki tadujgcej od zasilania. skierowane przodem w strone podstawki tadujgeej, aby styk tadujgcy robota dotykat
+ Wskaznik fadowania $wieci sie zawsze, gdy do urzqdzenia jest przesytany prgd. bezprzewodowego odbiormika zasilania. Odleglos¢ pomiedzy przodem urzqdzenia a

podstawkq tadujgcg powinna wynosi¢ okoto 2 cm.
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Zestaw mopa

1. Montaz zdejmowanego zbiornika 2. Demontaz zdejmowanego zbiornika na
na wode 2-w-1 wode 2-w-1
(D Zaktadanie mopa: ptynnym ruchem przymocuj mop 3) Zaktadanie zbiomika na wode. Gdy urzqdzenie skonczy sprzqtac, nacisnij i przytrzymaj przycisk na
do spodu zbiornika na wode. $rodku zbiornika na wode, wyjmij zbiornik, pociggajgc go, wylej wode
pozostatq w zbiorniku, a nastepnie wyczy$é mop (nie przemieszczaj
\ sprzqtajgcego urzqdzenia ani nie obracaj go).

Uwaga: aby zachowa¢ optymalng wydajnosc . y L i
sprzqtania, mop nalezy czysci¢ po kazdym W po@m_mku .nkoode umiese pojemnik na kurz,
uzyciu. upewniajqc sig, ze uchwyt lezy ptasko.

(2 Napetnianie zbiornika na wode: otwdrz pokrywe, 3. Uiytkowanie

napetnij zbiornik na wode i zamknij pokrywe.

@D Nie uzywac zbiornika na wode, jesli nikogo nie ma w domu.

2 W celu zachowania bezpieczenstwa nalezy wyjmowaé zbiornik na
wode, gdy nie jest uzywany i na czas tfadowania urzgdzenia.

@ Nie uzywac funkcji mopa na dywanie. Uniemozliwi¢ wjezdzanie przez
urzgdzenie na powierzchnie dywanodw, ustawiajgc niedozwolony
obszar w aplikacji mobilnej.

@ Aby zapewni¢ optymalne wyniki sprzgtania z funkcjg mopa,
trzykrotnie odkurzy¢ obszar przed zatozeniem modutu mopa.

5 Aby doda¢ wode lub wyczyscic mop podczas sprzgtania, wstrzymaé
prace urzgdzenia i wykona¢ wskazane powyzej czynnosci. Nie
przemieszczaé urzgdzenia ani nie obracac go, aby zapobiec btedom

Uwaga: przed napetnieniem zbiornika na wode Naciénij i przytrzymaj przycisk na $rodku zbiornika na R ustolonig poloZenini utracie mapy. ) ) ) .
zalecamy zdjecie pojemnika na kurz. wode, a nastepnie wtdz go do urzgdzenia od tytu. ® Korzystoj_qc z funkcji mopa, urzgdzenie moze wygleroc’ pomer.zch_nle,
Zapobiegnie to przedostawaniu sie wody do Odgtos zatrzasniecia oznacza, ze zbiornik na wode _zwekszmq_c skuteczno$c¢ intensywnego sprzgtania. Ur.zqdzen\e nie
pojemnika na kurz. Podnie$ uchwyt, wyjmij zostat zatozony pomysinie. jest w stanie usuwac uporczywych plam tak skutecznie jak cztowiek.

pojemnik na kurz ze zbiornika na wode,
napetnij zbiornik na wode i zatodz pokrywe.
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tgczenie z realme Link

Pobieranie aplikaciji

Sposdb 1: Otwodrz odpowiedni sklep z aplikacjami i pobierz aplikacje realme Link.

Sposoéb 2: Zeskanuj ponizszy kod QR.

Dodawanie urzqgdzenia

Otworz aplikacje mobilng i dotknij przycisk + na stronie gtéwnej,
aby przej$¢ na strone wyboru urzgdzenia. Wybierz pozycje
,Cleaning Robot" i postepuj zgodnie z instrukcjami, aby dodac
urzgdzenie do aplikaciji.
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Aktualizowanie oprogramowania sprzetowego

Otwoérz aplikacje mobilng i przejdz do strony aktualizowania
oprogramowania sprzetowego. Poczekaj na wykrycie
oprogramowania przez aplikacje, a nastepnie postepuj zgodnie z
instrukcjami. W celu zaktualizowania oprogramowania
sprzetowego poziom natadowania akumulatora musi wynosic¢ co
najmniej 50%. Zalecamy umieszczenie urzgdzenia na podstawce
tadujgcej na czas aktualizowania oprogramowania sprzetowego.

Resetowanie Wi-Fi
Po utraceniu fgcznosci miedzy telefonem a urzqgdzeniem w wyniku
zmiany konfiguracji routera, hasta lub z innych przyczyn

jednoczesnie nacisnij przyciski (1) oraz () i przytrzymaj je przez
3 sekundy. Rozlegnie sie komunikat ,Wi-Fi has been reset”.

O

A\
uJ



Uzytkowanie

Wigczanie/wylqgczanie

Nacisnij przycisk C)i przytrzymaj przez 3 sekundy. Wskaznik
informujqcy, ze urzgdzenie jest wigczone, powinien sie zaswiecic.

Uwaga: kadujgecego sie urzgdzenia nie mozna wytgcezyé.

Sprzqgtanie/wstrzymanie

Po wigczeniu urzgdzenia nacisnij przycisk () na robocie albo uzyj aplikacji mobilnej,
aby rozpoczgé sprzgtanie.

(Aby wstrzymac sprzgtanie, nacisnij dowolny przycisk)

Uwaga:

+ Roboty odkurzajgce nie sqg przeznaczone do sprzgtania cieczy.
Jesli poziom natadowania akumulatora spadnie ponizej 20%, urzqgdzenie nie bedzie w
stanie kontynuowac sprzgtania. Nataduj urzgdzenie przed przystgpieniem do
sprzgtania.
Jesli podczas sprzgtania poziom natadowania akumulatora spadnie ponizej 20%,
urzgdzenie automatycznie wréci do podstawki tadujgceej. Po natadowaniu akumulatora
do 80% urzgdzenie sprobuje wznowi¢ sprzgtanie od ostatniego miejsca.

+ Przed sprzgtaniem usun z podiogi wszystkie kable (w tym przewdd zasilania podstawki
tadujqcej). Zapobiegnie to przypadkowemu odigczeniu od zasilania lub uszkodzeniu
przedmiotéw bgdz kabli po pociggnieciu ich przez urzgdzenie.

tadowanie

Automatyczne: Po zakoriczeniu sprzgtania urzgdzenie automatycznie wréci do
podstawki tadujgcej.

Reczne: Po wstrzymaniu pracy urzgdzenia nacisnij przycisk/u\olbo uzyj aplikacji
mobilnej, aby rozpoczge tadowanie.

Uwaga: Jedli urzgdzenie nie znajdzie podstawki tadujgcej, wréci do pozycji poczgtkowe;.
Konieczne bedzie reczne przeniesienie go do podstawki tadujgce;j.
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Sprzqgtanie automatyczne

Rozpoczynajgc sprzgtanie, urzgdzenie przeskanuje obszar, wygeneruje jego
mape i inteligentnie podzieli jg na strefy. Najpierw urzgdzenie odkurza strefe
wzdtuz $cian, a nastepnie jej pozostatq czes¢, podgzajgc po drodze ztozonej
z tukow. Kazda strefa jest sprzgtana w zorganizowany, wydajny i kompleksowy
sposodb. Po zakonczeniu sprzgtania urzgdzenie automatycznie wraca do
podstawki tadujgcej.

Sprzqgtany obszar Sprzqgtany obszar

Planowany obszar sprzgtania

Aktualnie sprzqtany obszar

Uwaga:

Nie przemieszczac pracujgcego urzqgdzenia czesto lub wedtug witasnego uznania.
Przemieszczone urzgdzenie potozyc¢ blisko wyjsciowe] pozycji. Po wznowieniu pracy
urzgdzenie podejmie probe odnalezienia wyjsciowych wspotrzednych. Jedli
urzgdzenie ustali swoje potozenie, wznowi sprzgtanie zgodnie z planowang drogg.
Jedli urzgdzenie nie ustali swojego potozenia, urzgdzenie anuluje poprzednie
zadanie i podejmie probe stworzenia nowej mapy, aby wznowic¢ sprzgtanie. W
takim przypadku urzgdzenie moze nie by¢ w stanie natadowac¢ akumulatora.



Uzytkowanie

Sprzqgtanie miejscowe

Aby gruntownie posprzgtac obszar, wskaz jego potozenie w aplikacji
mobilnej. Urzgdzenie wyposrodkuje sie i dwukrotnie posprzgta obszar
1,5 m x 1,5 m wokot siebie.

Sprzqtanie obszaru

Jesli sterowanie urzqgdzeniem za pomocg aplikacji mobilnej jest
niemozliwe, nalezy przeniesc je recznie na docelowy obszar, a
nastepnie nacisng¢ przycisk ) i przytrzymac przez 3 sekundy.
Urzgdzenie wyposrodkuje sie i jednokrotnie posprzgta obszar
1,8 m x 1,8 m wokodt siebie.

18m |

1,8 m
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Obszar niestandardowy

W aplikacji mobilnej mozesz ustawi¢ lokalizacje i wielko$¢ obszaru/
obszaréw do sprzgtania.

Niedozwolony obszar

W aplikacji mobilnej mozesz ustawi¢ jeden lub wiecej niedozwolonych
obszaréw. Urzgdzenie bedzie omijato niedozwolone obszary.

Uwaga:

* Urzgdzenie moze wjecha¢ na niedozwolony obszar na przykiad w wyniku
btedu ustalania potozenia albo awarii czujnikéw.

« Stale niedozwolone obszary mogq zostaé zapomniane przez urzqdzenie
w wyniku znacznej zmiany ustawienia mebli lub podstawki tadujgcej. Nie
przemieszczaé pracujgcego urzqdzenia i nie ingerowaé w jego dziatanie.

« Utworzenie nowej mapy spowoduje usunigcie wszystkich statych
niedozwolonych obszaréw.

Planowanie sprzqtania

W aplikacji mobilnej mozesz zaplanowa¢ czas sprzgtania. Urzgdzenie
automatycznie rozpocznie sprzgtanie o wyznaczonej porze, a po
zakonczeniu wréci do podstawki tadujgce;.

Ssanie

W aplikacji mobilnej mozesz wybrac tryb odkurzania: Cichy, Standardowe,
Silne albo Max. Ustawienie domysine to odkurzanie standardowe.
Poziom wody

W aplikacji mobilnej mozesz wybraé tryb Suchy albo Z Matg, Srednig lub
Duzg iloécig wody. Ustawienie domysine to duza iloé¢ wodly.



Rutynowa konserwacja

Szczotka gtéwna Szczotka boczna

1. Obré¢ urzgdzenie i nacisnij klamre na szczotce gtéwnej, aby jg wyjge. 1. Odwroc urzgdzenie i pionowym ruchem wyciggnij szczotkg boczng.

2. Odpowiednim narzedziem wyczys¢ szczotke gtéwng, usuwajgc 2. Usun zaplgtane wiosy i zabrudzenia i ponownie zatdz szczotke.
ewentualne zanieczyszczenia w jej wgtebieniach i wszelkie zaplgtane 3. Wyréwnaj lewq i prawq szczotke z oznaczeniami na pokrywie spodu i
przedmioty. docisnij, aby przymocowac.

3. Ponownie zatdz szczotke gtéwng, dociénij pokrywe i przymocuj klamre.

Uwaga: aby zachowaé optymalng wydajnosc urzgdzenia, zalecamy
wymienianie szczotki bocznej co 3—6 miesiecy.

Klamra

Szczotka
gtéwna
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Rutynowa konserwacja

Pojemnik na kurz

1. Nacis$nij i przytrzymaj przycisk pojemnika na kurz, a nastepnie
pociggnij go, aby wyjgc.

2. Otworz pojemnik na kurz i oprdznij jego zawarto$¢ do kosza na
$mieci.

Filtr

1. Po dtuzszym okresie uzytkowania wyjmij siatke filtra, pianke filtra i
filtr HEPA.

2. Przeptucz siatke filtra, pianke filtra i filtr HEPA wodgq z kranu.

3. Po sptukaniu strzgsénij pozostatos$ci wody i poczekaj na catkowite
wyschniecie filtrow i pojemnika na kurz.

4. Po catkowitym wyschnieciu ponownie zatéz filtry w nastepujgcej
kolejnosci: siatka filtra > pianka filtra > filtr HEPA.

Siatka filtra

Przycisk pojemnika na kurz

Pokrywa filtra

Pianka filtra

Filtr HEPA

Uwaga:
Piukac¢ czystg wodg. Nie dodawac detergentow.
Nie czyscic filtra szczotkg ani palcami.
Odczekac okoto 24 godziny na wyschnigcie filtra.
Zalecamy wymienianie filtra co 3—6 miesiecy.
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Rutynowa konserwacja

Zdejmowany zbiornik na wode 2-w-1 (wyczyscié po kazdym uzyciu)

1. Wyjmij mop czyszczqcey i wylej pozostatqg wode ze
zbiornika.

ﬁ Elementy pojemnika na kurz

Filtr HEPA

Pianka filtra

2. Umyj mop czyszczqcy, a nastepnie wysusz zbiornik na
wode i mop, aby byty gotowe do kolejnego uzycia.

Siatka filtra

Elementy zbiornika na wode

Akumulator

Wewngtrz obudowy urzgdzenia znajduje sie wydajny akumulator
litowo-jonowy. Urzgdzenie powinno by¢ regularnie tadowane, aby
zachowa¢ optymalng sprawnos¢ akumulatora.

Jesli urzgdzenie nie bedzie uzytkowane przez diuzszy czas, nalezy je
wytgczy¢ i przechowywac w bezpiecznym miejscu. tadowac urzgdzenie
Podnie$ uchwyt, wyjmij pojemnik na kurz ze zbiornika na wode, wylej przynajmniej raz na trzy miesigce, aby zapobiec uszkodzeniu akumulatora
nadmiar wody i wysusz pojemnik na wode. w wyniku nadmiernego roztadowania.
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Rutynowa konserwacja

Czujniki(regularnie czyscic)

Suchq, miekkq $ciereczkq przetrzyj wszystkie czujniki urzqdzenia, w tym:

Czujnik ToF éciany po prawej stronie robota

Czujnik spadku na spodniej stronie robota

Czujnik wykrywania przeszkod z przodu robota

Czujnik kolizji LIDAR u géry robota

Styk tadujgcey na spodzie robota i bezprzewodowy odbiornik zasilania na
podstawce tadujgcej (wytgczy¢ zasilanie przed przystgpieniem do czyszczenia)
Emiter podstawki tadujgcej

G SISENES

o

Czujnik spadku

Styk tadujgcy
f’; ;\3
“Cpe
o @
(&) ()
R L
® -
® o

Czujnik ToF $ciany
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Dane techniczne

Robot
E%Zdvﬁtu realme TechLife Robot Vacuum
Model RMH2101
Wymiary 350 x 350 x 100 mm
Masa: 3,3kg
Akumulator Akumulator litowy 5200 mAh
wociowe | 144V
gllncc):lcmionowc Sow

Podstawka tadujgca

moc uzytkowa

Model RMH2101CB
Wymiary 160 x 143 x 80 mm
Moc

znamionowda 20w
Znamionowa 20W




Rozwigzywanie probleméw

Komunikat o btedzie

Rozwigzanie

Btgd 1: Brak pojemnika na kurz.

Urzgdzenie wigczono z wyjetym pojemnikiem na kurz. Zatdz pojemnik na kurz.

Btgd 2: Gorny radar sie zablokowat lub jest zastoniety.

Gorny radar zostat zastoniety albo umieszczony na otwartej przestrzeni.
Zdejmij pokrywe gérnego radaru albo przenie$ urzgdzenie do wnetrza.

Btgd 3: Przenie$ mnie w inne miejsce i uruchom ponownie.

Urzgdzenie nie dotyka podtoza. Przenies$ urzqgdzenie na rowng powierzchnie
i uruchom ponownie.

Btgd 4: Wyczys¢ czujnik spadku, przenie$ mnie w inne
miejsce i uruchom ponownie.

Czujnik spadku jest zastonigty albo znajduje sig na wzniesieniu. Przetrzyj okienko czujnika
spadku miekkg, suchq $ciereczkqg albo przenie$ urzgdzenie na réwng powierzchnie i uruchom
ponownie.

Btgd 5: Wyczy$¢ przedni czujnik, przenie$ mnie w inne
miejsce i uruchom ponownie.

Czujnik wykrywania przeszkéd jest zabrudzony albo zastoniety.
Przetrzyj czujnik wykrywania przeszkdd migkkg, suchq $ciereczkq.

Btagd 6: Wyczys¢ prawy czujnik, przenie$ mnie w inne
miejsce i uruchom ponownie.

Czujnik ToF $ciany jest zabrudzony allbo zastoniety.
Przetrzyj czujnik ToF $ciany suchqg, miekkqg $ciereczkq.

Btgd 7: Wyczys¢ pokrywe gérnego radaru, przenies
urzgdzenie w inne miejsce i uruchom ponownie.

Czujnik kolizji LIDAR jest zabrudzony albo zastoniety.
Przetrzyj gérny czujnik kolizji LIDAR migkkg, suchq $ciereczkg.

Btqd 8: Zderzak sie zablokowat.

Czujnik krawedzi lub czujnik zderzaka sie zablokowat. Przesun przedni zderzak w lewo
i w prawo, aby sprawdzi¢, czy cos$ go blokuje.

Btgd 9: Wyczys¢ pojemnik na kurz i filtr.

Wyczy$¢ pojemnik na kurz i filtr albo wymien filtr.

Btgd 10: Pojemnik na kurz zostat wyjety. Wyczy$¢ pojemnik
na kurz i filtr.

Wyczy$¢ pojemnik na kurz i filtr albo wymien filtr.

Btgd 11: Utkngtem! Pomdéz mi!

Przenie$ urzgdzenie na rowng powierzchnig i uruchom ponownie.
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Rozwigzywanie probleméw

Komunikat o btedzie

Rozwigzanie

Btqd 12: Postaw mnie réwno!

Urzgdzenie znajduje sie na pochytosci. Przenie$ urzgdzenie na réwng powierzchnie i uruchom
ponownie.

Btgd 13: Opony sie zablokowaty.

Koto gtéwne zaplgtato sie lub zablokowato.
Sprawdz koto gtdowne i usun ewentualne ciata obce.

Btqd 14: Szczotka gtéwna sie zablokowata.

Szczotka gtéwna zaplgtata sie lub zablokowata.
Sprawdz szczotke gtdéwng i usun ewentualne ciata obce.

Btgd 15: Szczotka boczna sie zablokowata.

Szczotka boczna zaplgtata sie lub zablokowata. Sprawdz szczotke boczng i usun ewentualne obce
przedmioty.

Btqd 16: O nie! Gdzie jest podstawka tadujgca?

Jedli urzgdzenie informuje, ze podstawka tadujgca nie zostata znaleziona lub nie jest podtqczona,
sprawdz, czy wskaznik podstawki tadujgcej sie $wieci albo umieéc urzgdzenie z powrotem na
podstawce tadujqce;j.

Btqd 17: O nie! Wystgpit btgd programu. Zrestartuj mnie!

Btgd spowodowany nieznang usterkq. Zrestartuj urzgdzenie.

Btqd 18: Urzgdzenie wytgczyto sie
automatycznie po wystgpieniu btedu.

Zrestartuj urzqdzenie. Jesli problem nadal wystepuje, skontaktuj sie z serwisem.

Btqd 19: Niski poziom natadowania akumulatora —
konieczne tadowanie.

Umies¢ urzgdzenie na podstawce tadujgce;.

Btgd 20: Aby wytqczy¢ urzgdzenie, zdejmij je z
podstawki tadujgcej i sprobuj ponownie.

Nie mozna wytgczy¢ produktu, gdy jest na podstawce tadujgcej. Zdejmij urzgdzenie z podstawki
tadujgcej, a nastepnie nacisnij i przytrzymaj przycisk zasilania.
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Najczestsze problemy

Rodzaj problemu Rozwigzanie

+ Niski poziom natadowania akumulatora. Umies¢ urzgdzenie na podstawce tadujgceej réwno z bezprzewodowym odbiornikiem
zasilania. Urzgdzenie powinno wigczyc¢ sie automatycznie. Jesli urzgdzenie byto roztadowane, moze wigczyc sie dopiero po
pewnym czasie.

Temperatura otoczenia jest poza normalnym zakresem roboczym 0-40°C. Urzqgdzenie uzytkowaé tylko w miejscach, w ktorych
temperatura otoczenia miesci sie w tym przedziale.

Nie mozna wigczy¢ urzgdzenia

Zdejmij urzgdzenie i sprawdz, czy wskaznik podstawki tadujgcej jest wigczony. Upewnij sie, ze obie koncéwki zasilacza podstawki
fadujgcej sq podigczone, urzgdzenie jest skierowane przodem do podstawki tadujgcej, a odlegto$é pomiedzy przodem
tadowanie niemozliwe urzqdzenia a podstawkg tadujgcg wynosi okoto 2 cm.
Jakos¢ potgczenia moze by¢ niedostateczna. Wyczysc¢ styki fadujgce bezprzewodowego odbiornika zasilania i obudowe
urzgdzenia albo zdejmij szczotki boczne.
+  tadujurzqdzenie w temperaturze otoczenia 0-40°C.

Ponowne tadowanie niemozliwe Urzgdzenie jest zbyt daleko od podstawki tadujgcej. Przybliz je i sprébuj ponownie.

Nietypowe odgtosy podczas pracy W szczotke gtéwng, szczotki boczne lub kota mogto zaplgtac sie ciato obce. Wyltgez i wyczy$¢ urzgdzenie.

. » X +  Pojemnik na kurz jest petny. Wyczy$¢ pojemnik.
Nizsza sk_uteczposc sprzgtania lub +  Filtr jest niedrozny. Wyczysc¢ lub wymien filtr.
wydostajqcy sig kurz + W szczotke gtéwng wplgtato sie ciato obce. Wyczyséé szczotke gtéwna.

+ Jako$¢ sygnatu Wi-Fi jest niedostateczna. Upewnij sig, ze urzgdzenie pracuje na obszarze objetym odpowiednim zasiegiem Wi-Fi.
Wystgpit btgd potgczenia Wi-Fi. Zresetuj potgczenie Wi-Fi, pobierz najnowszqg wersje mobilnego klienta i sprébuj ponownie.
Wprowadzone hasto jest nieprawidtowe.

Router pracuje w czestotliwosci 5 GHz. Urzgdzenie obstuguije tylko sieci 2,4 GHz.

Nie mozna potgczy¢ sie z siecig Wi-Fi

Urzgdzenie na podstawce

ladujgeej zuzywa prad Urzgdzenie na podstawce tadujgcej zuzywa niewielkg ilo$¢ prgdu w celu zapewnienia optymalnego dziatania akumulatora.

Zeskanuj kod QR, aby uzyska¢ dodatkowqg pomoc
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